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D.01.02.02 Zdgcie warstwy humusu

Mechaniczne usungcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu), gr. w-wy 3@&m

1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania Odbioru Rob6t Budowlanych (STWiIORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB: svymagania dotyece wykonania i odbioru rob6t zavianych z
zdjeciem warstwy humusu dla zadania: Budowa ktadelptiazych nad Czarnym Potokiem i raélkabor.

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWIORB jest stosowana jako dokument przetargowkontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych ze zdciem warstwy
humusu, wykonywanych w ramach rob6t przygotowawhzycobejmujcych zdgcie humusu w olbie
projektowanych kfadek.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane ok&enia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w STWiIORB D-M-00.00.00 ,Wymaga ogodlne" pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagarggloe" pkt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3.  SPRZET

3.1 Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolpét 3.

3.2. Sprat do zdjecia humusu

Do wykonania rob6t zwzanych ze zdciem warstwy humusu nadagj st do powtdrnego iycia naley
stosowa:
- rowniarki,
spycharki,
- lopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robét spetem zmechanizowanym nie jest #iwe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadi&ngportu na odlegié wymagajca zastosowania
takiego sprztu.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wynagangolne” pkt 4.
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4.2. Transport humusu

Humus naley przemieszcza z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybdrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. ROBOTY WYKO NCZENIOWE

5.1. Ogodlne zasady wykonania rob6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w STWIORB ®B0.00 ,Wymagania ogoélne" pkt 5. Teren pod
budowe drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwinnych miejscach wskazanych w dokumentacji
projektowej powinien b§oczyszczony z humusu.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem do fmejszego #ycia przy umacnianiu skarp,
zakladaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewow oz innych czynnéi okreslonych w dokumentaciji
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu poaviné wykonane zgodnie z ustaleniami STWIORB lub
wskazaniami layniera.

Humus naley zdejmowé& mechanicznie z zastosowaniem roéwniarek lub spgthaw/ wyatkowych
sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn nie jest wyidpce dla prawidlowego wykonania robét, wedshie
moze stanowé zagraenie dla bezpiecastwa rob6t (zmienna grub® warstwy humusu,asiedztwo budowli),
nalezy dodatkowo stosowareczne wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykmaryych mechanicznie.

Warstwe humusu natey zdja¢ z powierzchni calego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentaciji projektowej lub wskazanycheaar Irzyniera.

Grubd¢ zdejmowanej warstwy humusu (zah@ od gébokdasci jego zalegania, wysokoi nasypu, potrzeb
jego wykorzystania na budowie itp.) powinnalagodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SORB
lub wskazaa przez Imyniera, wedlug faktycznego stanu wysdwania. Stan faktycznyc¢hbzie stanowit
podstaw do rozliczenia czynrigi zwiazanych ze zdjciem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowd& w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humpswinny by przez
Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przegteayszczeniem, a ta& najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow#& humusu w czasie intensywnych opadow i bémxnio po nich, aby unikg

zanieczyszczenia ghrfub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,Wymagangome" pkt 6.
6.2. Kontrola usuniecia humusu

Sprawdzenie jakai robo6t polega na wizualnej ocenie komplgtiasunigcia humusu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogodlne zasady obmiaru robot
Ogollne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MIOMO ,Wymagania ogolne" pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowa jest fm(metr kwadratowy) zdfej warstwy humusu.

8.  ODBIOR ROBOT
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-M30MO0 ,Wymagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNGSCI
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9.1. Ogodlne ustalenia dotyece podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne"
pkt 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 mwykonania rob6t obejmuje:
zakup i dostarczenie materiatow,
koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji,
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy weditie budowy lub odwiezieniem na odktad do
ponownego wbudowania,
odwodnienie terenu po odhumusowaniu,
oczyszczenie humusu z zanieczyshdgad np. korzenie, kamienie, glina, grunt organicatp.,
zabezpieczenie powierzchni poegilj humusu przed negatywnymi skutkami czynnikéwasfarycznych,

mechanicznych, itp.,

10.

przewiezienie na plac sktadowy w @bie budowy wraz z kosztami pozyskania, utrzymatitawidacji
sktadowiska w celu ponownegayeia lub odwiezienie poza teren budowy nadmiaru unsum.

koszt utrzymania czystoi na przylegajcych drogach,

przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,

wszystkie inne czynrigi nieugte a konieczne do wykonania w ramach niniejszeglecii.

PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystpuja.
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