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Specyfikacje nalezy traktowac jako jedna czesc¢ opisujaca branze stabopradowa.
Wytyczne i opisy dotycza wzajemnie wszystkich systemow zastosowanych w budynku
Urzedu Gminy w Rymanowie.



SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIJA TECHNICZNA
INSTALACIE SIECI STRUKTURALNE]
CPV 45314320-0
CPV 45310000-3

1. CZESC OGOLNA

1.1.Przedmiot specyfikacji technicznej 32410000-0
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robdt zwigzanych z instalacjg okablowania elektrycznego oraz strukturalnego klasy Ea
w oparciu o kable S/FTP (PiMF) 1,2GHz, 4 pary 23AWG, LSZH i gniazda ekranowane 2GHz z
odpowiednimi wktadkami 1xR145 kat.6, w budynku Urzedu Gminy w Rymanowie.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych specyfikacjg techniczng 32424000-1
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace
i majace na celu wykonanie instalacji okablowania strukturalnego w budynku Urzedu Gminy w
Rymanowie.

Zakres robot obejmuje:
» budowe nowych tras kablowych
» budowe punktow dystrybucyjnych
» budowe gniazd uzytkownikéw
« ukiadanie kabli
« terminowanie kabli w osprzecie przytgczeniowym
« prace wykonczeniowe
« pomiary tras kablowych
1.4. Ogdlne wymagania dotyczace robdt
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacjg projektowa. Rodzaje (typy) urzadzen, osprzetu i materiatdbw pomocniczych
zastosowanych do wykonywania instalacji powinny by¢ zgodne
z podanymi w dokumentacji projektowej. Zastosowanie do wykonania instalacji innych rodzajow
(typow) urzadzen i osprzetu niz wymienione w projekcie dopuszczalne jest jedynie pod
warunkiem spetnienia parametrow technicznych urzadzen lub podwyzszenia wczesniej
przewidywanych.
1.5. Okreslenia podstawowe
Wszystkie okreSlenia i nazwy uzyte w niniejszej specyfikacji sa zgodne lub réwnowazne z
Polskimi Normami zawartymi w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrzesnia 2004r.,
a w przypadku ich braku z normami branzowymi, warunkami technicznymi wykonania i odbioru
wymienionymi indywidualnie, przy kazdej pozycji dodatkowo. Roboty muszg by¢ wykonane
zgodnie z wymaganiami obowigzujgcych przepisdw, norm i instrukcji. Nie wyszczegdlnienie
jakichkolwiek z obowigzujacych aktdw prawnych nie zwalnia wykonawcy od ich stosowania.
1.6. Prowadzenie robdt
Prowadzenie robdt w budynku Instytutu Agrofizyki PAN im. Bohdana Dobrzanskiego w Lublinie
przy ul. Doswiadczalnej 4 wymaga stosowania sie do warunkéw i wymagan podanych w
przepisach (normach) obowigzujgcych w zakresie w/w obiekcie oraz uzgodnien wykonania robdt
z jednostkami nadzorujgcymi dane obiekty.
1.7. Odbidr placu budowy
Przed rozpoczeciem robot instalacji okablowania strukturalnego wykonawca powinien zapoznac
sie z budynkiem Urzedu Gminy w Rymanowie, gdzie beda prowadzone roboty.
1.8 Koordynacja robdt instalacji okablowania strukturalnego z innymi robotami
Koordynacja robdt budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajow powinna by¢ dokonana
we wszystkich fazach procesu budowy. Koordynacjg nalezy objg¢ projekt organizacji budowy,
szczegdtowy harmonogram robét instalacji okablowania strukturalnego oraz pomocnicze roboty
ogodlnobudowlane zwigzane z robotami okablowania strukturalnego.



2. MATERIALY

Parametry techniczne materiatéw i wyrobdw powinny by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w
projekcie i powinny odpowiada¢ wymaganiom obowigzujgcych norm panstwowych (PN) oraz
przepisom dotyczacym instalacji okablowania strukturalnego.

2.1. Materiaty podstawowe 32422000-7

(0]

O O oo o

O O O0OO0OO0OO0oOOo

O O0OO0OO0OO0O0O0OO0OO0OO0OO0OO0OOo

O O oo

[0}
[0}

Kabel S/FTP (PiMF) 1.2 i 0,6 GHz kat.7A i kat.7, 4 pary 23AWG, LSZH, 1000m, 25 lat
gwarancji

Kabel XG/OM3 uniwersalny 12x50/125/250um, pasmo 1500/500, ttumienie 2.7/0.7dB, luzna
tuba, zel, ULSZH

Kabel U/UTP 25 i 50 par kat.3, drut 24AWG 100 Ohm, LSZH

Opaska welcro, kolor czarny (304,80x25,40)

Opaska kablowa, kolor naturalny ( 200x3.6)

Uniwersalne ekranowane gniazdo teleinformatyczne z mozliwosciami transmisyjnymi do 2GHz
(sktadajace sie z: puszki ekranowanej, ztagcza IDC 110 (modularnego), zaslepki ekranowanej
do tylnej pokrywy gniazda, ptyty czolowej adaptera mocujgcego 45mm, ztgcze np. typu
modularnego z mozliwoscig wymiany interfejsu korcowego
w postaci wkiadki)

Whkiadka ekranowana ACO PLUS 1xRJ45 kat.6A, T568A

Ikony do opisu portéw gniazd i paneli, czerwone, 16 x PHONE

Ikony do opisu portdw gniazd i paneli, zielone, 16 x DATA

Kabel krosowy ekranowany EMT PiMF 600 MHz, RJ45, 3m

Panel krosowy LC

Kabel krosowy LC/LC XG duplex 1,8mm 1m

Uniwersalny ekranowany panel krosowy 2GHz 24 port HD kpl. (wys. 2U) z miejscem na 24
wkiadki (sktadajacy sie z: puszki ekranowanej, ztgcza IDC (modularnego), zaslepki
ekranowanej do tylnej pokrywy gniazda, tylnej prowadnicy kabla, elementu maskujacego)
Zaslepka gniazda ACO

Ikony do opisu portéw gniazd i paneli, czerwone, 16 x PHONE

Ikony do opisu portéw gniazd i paneli, zielone, 16 x DATA

Kabel krosowy ekranowany EMT PiMF 600 MHz, RJ45, 1m

Kabel krosowy ekranowany EMT PiMF 600 MHz, RJ45, 1.5m

Kabel krosowy ekranowany EMT PiMF 600 MHz, RJ45, 2m

Panel telefoniczny 50 Port R1J45, UTP (50x2pary), PCB, 1U RAL7035

Kabel krosowy U/UTP kat.5+, RJ45, 1m

Kabel krosowy U/UTP kat.5+, RJ45, 1.5m

Kabel krosowy U/UTP kat.5+, R145, 2m

Wieszak poziomy 1U, 19" RAL7035

Prowadnica kabli pionowa (pierscien)

Szafa stojgca 42U 19” 800x1000, ustawiona na cokole o wysokosci 100mm. Szafa kablowa ma
mie¢ konstrukcje skrecang, i by¢ wykonana z blachy alucynkowo-krzemowej z katodowa
ochrong antykorozyjng. Wyposazenie: cztery listwy nosne, drzwi przednie oszklone, skrocone
drzwi tylne z przepustem szczotkowym
o wysokosci 3U, dwie ostony boczne, ostona gérng perforowana, zaslepke filtracyjna, cztery
regulowane stopki, szyna z kompletem linek uziemiajgcych, panel wentylacyjny z czteroma
wentylatorami oraz listwe zasilajaca do zasilania urzadzen
i wentylatora. Szafa, ostony boczne i tylna majg by¢ zamykane na zamki z kluczami

Zestaw montazowy (Sruba, podktadka, koszyczek z nakretkg) do osprzetu 19" kpl. 4szt
Whkiadka ekranowana ACO PLUS 2xRJ45 kat.6A, 100BaseT/100BaseT (1236/1236)

Whkiadka ekranowana ACO PLUS 2xRJ45 kat.6A, ISDN(TR)/100BaseT (3645/1236)

Whkiadka ekranowana ACO Plus ETH+Tel+TV, 2xR1J45 1xzigcze F, CATV (862 MHz), 75/100
Ohm

Wktadka ekranowana ACO PLUS 3xRJ45 (2x2 pary rownolegte piny 4536; 1x2pary piny 1236)
Wkiadka ekranowana ACO PLUS 4xRJ145 (4 x 1 para; piny 45)

2.2. Odbior materiatdw na budowie

« Dostarczone na miejsce budowy materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem ilosci,
kompletnosci i zgodnosci z danymi wytworcy. Kazdg dostawe towaru na budowe nalezy
potwierdzi¢ pisemnie.

» W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad lub nasuwajgcych sie watpliwo$ci mogacych
mie¢c  wplyw na  jako$¢  wykonania  robdt, nalezy  skontaktowa¢  sie
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z dostawcg i wyjasnic zaistniate watpliwosci, a materiaty przed ich zabudowaniem poddac
badaniom okreslonym przez dozdr techniczny ze strony producenta lub wykonawcy robét.

2.3. Sktadowanie materiatdow na budowie

Sktadowanie materiatow powinno odbywac sie w warunkach zapobiegajgcych zniszczeniu,
uszkodzeniu lub pogorszeniu sie wilasciwosci technicznych na skutek wptywu czynnikéw
atmosferycznych lub fizykochemicznych. Nalezy zachowa¢ wymagania wynikajgce ze
specjalnych wiasciwosci materiatow oraz wymagania
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego. Nalezy zastosowac sie do zalecen producenta w
w/w zakresie.

3. SPRZET

Urzadzenia pomocnicze, transportowe i ochronne stosowane przy robotach dotyczacych
okablowania strukturalnego powinny odpowiada¢ ogodlnie przyjetym wymaganiom, co do ich
jakosci oraz wytrzymatosci oraz bezpieczenstwa uzytkowania.

Maszyny, urzadzenia i sprzet zmechanizowany uzywane na budowie powinny mie¢ ustalone
parametry techniczne i powinny by¢ ustawione zgodnie z wymaganiami producenta oraz
stosowane zgodnie z ich przeznaczeniem.

Urzadzenia i sprzet zmechanizowany podlegajgce przepisom o dozorze technicznym,
eksploatowane na budowie, powinny mie¢ aktualnie wazne dokumenty uprawniajgce do ich
eksploatacji.

4. SRODKI TRANSPORTU

Srodki i urzadzenia transportowe powinny by¢ odpowiednio przystosowane do transportu
materiatow, elementdw, konstrukcji urzadzen itp. niezbednych do wykonywania danego rodzaju
robot elektrycznych.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przemieszczane przedmioty w sposob zapobiegajgcy
ich uszkodzeniu.

W czasie transportu, zatadunku i wyfadunku oraz sktadowania elementéw okablowania
strukturalnego i urzadzen nalezy przestrzegac zalecern wytwércow. Nalezy zastosowaé sie do
zalecen producenta.

Zaleca sie dostarczenie urzadzen i elementdéw okablowania strukturalnego bezposrednio przed
montazem, w celu unikniecia dodatkowego transportu z magazynu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT BUDOWLANYCH
5.1. Montaz poszczegdlnych elementéw okablowania strukturalnego w szafie kablowej.

Elementy okablowania strukturalnego montujemy na stelazu 19” w szafie dystrybucyjnej za
pomocg zestawu elementdw $rub mocujgcych (4x $ruba, podkiadka oraz nakretka). Instalacja
winna przebiega¢ zgodnie z kartg katalogowg danego urzadzenia.

5.2. Prowadzenie przewoddw (kabli).
5.2.1.Budowa tras kablowych.

5.2.2.

Trasy kablowe nalezy zbudowac z elementéow trwatych pozwalajgcych na zachowanie
odpowiednich promieni giecia wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni
giecia kabli Sg podane w kartach katalogowych kabli miedzianych
i Swiattowodowych.

Rozmiary (pojemnos¢) kanatow kablowych nalezy dobiera¢ w zaleznosci od maksymalnej liczby
kabli projektowanych w danym miejscu instalacji. Nalezy przyja¢ zapas 20% na potrzeby
ewentualnej rozbudowy systemu. Zajetos¢ Swiatta kanatow kablowych przez kable nalezy
oblicza¢ w miejscach zakretéw kanatéw kablowych. Przy catkowitym wypetnieniu $wiatta kanatu
kablami na zakrecie kanat bedzie wéwczas wypetniony w 40% na prostym odcinku.

Przy budowie tras kablowych pod potrzeby okablowania strukturalnego nalezy wzig¢ pod uwage
zapisy normy PN-EN 50174-2:2002 dotyczace rownolegtego prowadzenia réznych instalacji w
budynku, m.in. instalacji zasilajgcej, zachowujgc odpowiednie odlegtosci pomiedzy
okablowaniem zasilajgcym, a okablowaniem strukturalnym przy jednoczesnym uwzglednieniu
materiatu, z ktdrego zbudowane sg kanaty kablowe.

Ukfadanie kabli.

Przy ukfadaniu kabli, zaréwno miedzianych, jak i $wiattowodowych nalezy stosowac sie do
odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity i sposobu wciggania, itp.).
Symetryczne kable skretkowe nalezy uklada¢ w wybudowanych kanatach kablowych
w sposdb odpowiadajgcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia mechaniczne.
W szczegdlnosci nalezy wystrzega¢ sie nadmiernego Sciskania kabli, deptania po kablach
utozonych na podtodze oraz zatamywania kabli na elementach konstrukcji kanatow kablowych.
Przy odwijaniu kabla z bebna badZz wycigganiu kabla z pudetka nie nalezy przekraczac
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maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyty sie wezty ani
supty. Przyjety ogdlnie promien giecia podczas instalacji wynosi 8-krotno$¢ srednicy zewnetrznej
kabla skretkowego.
Kable $wiattowodowe przeznaczone do instalacji wewnatrz budynkéw sg szczegdlnie narazone
na Sciskanie, zgniatanie oraz zatamywanie. Dlatego podczas ukfadania czy wciggania kabli
Swiattowodowych nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na to by tych kabli nie deptaé, zagniatac i
zatamywac. Prawidtowy proces wciggania kabli $wiattowodowych wymaga chwytu za kevlar lub
inne elementy zabezpieczajgce widkna (np. witdkna aramidowe, prety GRP), a nie za
zewnetrzng ostone kabla, ktora uzyta do chwytu celem wciggania, moze ulec uszkodzeniu lub
ostabieniu. Przy prowadzeniu kabli w kanatach kablowych nalezy rézne rodzaje kabli uktada¢ w
oddzielnych przegrodach kanatu. Jesli brak takiej mozliwosci, kable $wiattowodowe powinny by¢
ukfadane na wierzchu.
5.3 Budowa punktow dystrybucyjnych
Elementy punktow dystrybucyjnych powinny by¢ umieszczane w stojakach badZz szafach
dystrybucyjnych stanowigcych zabezpieczenie pasywnych paneli krosowych, urzadzen
aktywnych, kabli elastycznych oraz innego sprzetu instalowanego w stelazu 19”. Z uwagi na
tatwos¢ pdzniejszego administrowania systemem zaleca sie stosowanie szaf o szerokosci 800
mm, co pozwala na wygospodarowanie miejsca na pionowe prowadzenie kabli elastycznych. Ma
to znaczenie szczegdlnie w sytuacjach, kiedy wypetnienie szafy osprzetem pasywnym i
aktywnym jest duze.
Szafe dystrybucyjng nalezy ustawi¢ na state w pomieszczeniu w ten sposdb, aby zapewni¢ petny
dostep do przodu i tytu (min. 120 cm od krawedzi szafy) przy petnym otwarciu drzwi. Minimalna
odlegto$¢ pomiedzy Sciang boczng szafy, a Sciang pomieszczenia powinna wynosi¢ 15 cm.
Zaleca sie prowadzenie oddzielnych wigzek kablowych do poszczegdinych paneli krosowych.
Nalezy stosowac zapas kabli wewnatrz szafy umozliwiajgcy umieszczenie panela w dowolnym
miejscu stelazu 19”. Do umocowania wigzek kablowych nalezy wykorzysta¢ elementy
montazowe szafy. Przy mocowaniu wigzek kablowych nalezy przestrzega¢ zasad maksymalnej
sity Sciskania kabla, zaleznej od jego konstrukcji, podawanej w kartach katalogowych
produktéw.
Wszystkie ekranowane panele krosowe wymagajgce doprowadzenia potencjatu uziomu budynku
sg wyposazone w odpowiedni zacisk. Nalezy doprowadzi¢ do nich przewod gietki (linke) w
izolacji 76Hto-zielonej 0 przekroju poprzecznym min. 4 mm?
i zakonczy¢ jg na wspdlnej szynie uziemiajacej szafy. Szyne uziemiajgcg szafy nalezy podigczyc
do instalacji uziemiajgcej budynku.
5.4. Budowa gniazd uzytkownikéw 32423000-4
Punkty dostepu do systemu sg zrealizowane w formie gniazd podtynkowych. Doprowadzenie
kabli do gniazd wigze sie z pozostawieniem zapasu kabla w obrebie gniazda badz tuz za nim w
sytuacjach, kiedy gabaryty gniazda nie pozwalajg na zorganizowanie zapasu. Instalacja gniazd
musi uwzglednia¢ tatwy dostep uzytkownikdéw do gniazd.
5.5 Terminowanie kabli w osprzecie przytgczeniowym.
Do terminowania koncowek kabli w osprzecie przytgczeniowym nalezy stosowac odpowiednie
narzedzia przygotowane do konkretnego rodzaju kabla.
W przypadku kabli skretkowych najbardziej popularnymi zigczami typu IDC (insulation
displacement connection) sg ztgcza typu 110Connect. Nalezy zastosowac narzedzie uderzeniowe
110, np. PN. 0-1583608-1 lub 0-1375308-1. Przed rozpoczeciem pracy nalezy sprawdzi¢, jakie
zlgcza zawiera osprzet przytgczeniowy i dobra¢ odpowiednie narzedzie. Nalezy tez zwrdci¢
uwage na nastawe sprezyny dociskajgcej. W wiekszosci przypadkéw narzedzie uderzeniowe
powinno by¢ ustawione w pozycji LOW (mniejsza sita docisku). Zastosowanie ustawienia HIGH
(wieksza sita docisku) moze spowodowac zniszczenie ztgcza.
Nalezy przestrzega¢ zapisy instrukcji montazu osprzetu potgczeniowego w odniesieniu do
zdejmowania koszulki zewnetrznej kabla, rozplotu elementéw ekranujacych oraz rozkrecania
poszczegblnych par. Dziatania te majg bezposredni wptyw na wydajnosc¢ toru transmisyjnego.
5.6 Zarabianie ekranowanego ztgcza modularnego
Ekranowane zlgcze (modularne) systemu zostato zaprojektowane do wspodtpracy
z drutem miedzianym o Srednicy 0,50 — 0,65 mm (24 — 22 AWG) i izolacji o Srednicy
maksymalnej 1,6 mm, bedacym elementem kabla 4-parowego podwdjnie ekranowanego
S/FTP (PiMF) o impedancji falowej 100 Q. Proces zarabiania kabla na zligczu wymaga
zastosowania:
- narzedzia uderzeniowego 110
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- uchwytu zfagcza (typu modularnego)
- wzornika dtugosci i rozmieszczenia par kabla
- opcjonalnie narzedzia ,U"” do otwierania tylnej pokrywy obudowy metalizowanej gniazda
uniwersalnego 2GHz.
Ekranowane zigcze (modularne) systemu uniwersalnego 2GHz wystepuje w kazdym elemencie
montazowym systemu: w metalizowanych obudowach ekranowanych paneli krosowych oraz
gniazd. Ich ksztalt, sposdb wprowadzenia i zamocowania kabla zalezy od rodzaju panela lub
giazda.

5.6.1 Przygotowanie kabla S/FTP.
Nalezy zdjg¢ izolacje zewnetrzng z kabla na dtugosci 70 mm i wywing¢ fragment oplotu
(S/FTP) na koszulke zewnetrzng kabla.

Instrukcja przygotowania kabla S/FTP (PiMF) dlaczha krawdziowego

Wyjscia kabla

Od lewei Od prawej

A B C
Oplot metalowy Pary w metalowej Odlegtosé pomigdzy
koszulce zewn. folig i blokiem IDC
10 mm Uzyj tej instrukciji! max. 2 mm

5.6.2 Umieszczenie poszczegdlnych par w ztagczu modularnym.
W celu utatwienia pracy narzedziem uderzeniowym nalezy umiesci¢ zlgcze (modularne) w
uchwycie ztgcza. Przy pomocy wzornika dtugosci i rozmieszczenia par kabla nalezy ustali¢
dtugosc folii ekranujacej na kazdej parze przygotowywanego kabla, skrdci¢ jg przy pomocy
ostrego narzedzia przez naciecie jej krawedzi
i oderwania folii prostopadle do osi pary. Nalezy zwrdci¢ przy tym uwage, by nie zdjgc¢ folii z
pary w miejscu, gdzie jest potrzebna oraz by nie uszkodzi¢ izolacji zyt. Nastepnie przy pomocy
narzedzia uderzeniowego nalezy umiesci¢ poszczegdlne zyly kabla w elementach IDC
(insulation displacement connection) ztacza (modularnego), usuwajac przy tym ich nadmiar.
5.6.3 Zamkniecie ztacza.
Nalezy zamknaC zlgcze modularne pokrywa w taki sposdb, aby indywidualne ekrany par
zetknely sie z metalizowang obudowa ztacza.
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5.6.4 Instalacja ztgcza modularnego w ekranowanej obudowie.
Ztacze (modularne) z rozszytym kablem S/FTP nalezy zainstalowa¢ w elemencie montazowym
systemu uniwersalnego ekranowanego 2GHz. Sposob montazu zalezy od rodzaju elementu
montazowego i moze roznic sie miejscem wprowadzenia
i sposobem mocowania kabla. Zigcze (modularne) nalezy wsung¢ i zatrzasngc
w odpowiadajgcej mu szczelinie elementu montazowego.
5.6.5 Instalacja wkiadki z interfejsem.
System uniwersalny ekranowany 2GHz umozliwia dowolne konfigurowanie tacza
w zakresie wyboru interfejsu uzytkownika sposrod wielu dostepnych wkiadek
z roznymi interfejsami. Wktadke nalezy wsung¢ w element montazowy w ten sposob, aby
ptytka drukowana z nadrukowanymi pinami zostata umieszczona w ztgczu krawedziowym, za$
wewnetrzna blacha ekranujaca wkiadki zetknela sie
z metalizowang obudowg elementu instalacyjnego.
5.6.6 Instalacja paneli $wiattowodowych
Panele krosowe $wiattowodowe montujemy w szafie dystrybucyjnej na stelazu 19” za pomoca
zestawu elementow Srub mocujgcych (4x sruba, podkiadka oraz nakretka).
5.6.7 Terminowanie wtdkien Swiattowodowych 31352000-8
Terminowanie wtokien Swiattowodowych ma odbywaé sie przy zastosowaniu technologii
mechanicznej LC z uwagi na krétki czas dziatania instalatora. Kazda koncéwka kabla
Swiattowodowego powinna by¢ wprowadzona do obudowy (panela krosowego, puszki
instalacyjnej z elementem zapasu widkien) stanowigcej ochrone widkien $wiattowodowych oraz
miejsce, w ktorym nalezy przygotowaC odpowiedni zapas widkien: w panelach
Swiattowodowych — ok. 2 m, w puszkach instalacyjnych — od 0,5 do 1m.
Nalezy zdja¢ koszulke zewnetrzng przy pomocy standardowych narzedzi, usung¢ elementy
wzmacniajace (kevlar — mozna go jednakze wykorzysta¢ do przymocowania koncédwki kabla do
panela badz prowadnicy widkien).
5.7. Trasowanie
Trasa instalacji okablowania  strukturalnego powinna  przebiegaé  bezkolizyjnie
z innymi instalacjami i urzadzeniami, powinna byC przejrzysta, prosta i dostepna dla
prawidtowej konserwacji oraz remontow. W przypadku dtugich traktdw, gdzie kable sieci
teleinformatycznej i zasilajgcej biegng rownolegle do siebie na odlegtosci wiekszej niz 35m,
nalezy zachowac¢ odlegtos¢ miedzy instalacjami, co najmniej 50mm lub stosowaé metalowe
przegrody. Minimalna odlegto$¢ miedzy kablami informatycznymi i lampami fluoroscencyjnymi,
neonowymi i prézniowo-tukowymi ( lub innymi o wysokim poziomie pradu roztadowania)
powinna wynosi¢ 130 mm. Kable stosowane w roznych celach (np. zasilajgce energig
elektryczna
i informatyczne) nie powinny by¢ umieszczane w tych samych wigzkach. Rdzne wigzki
powinny by¢ oddzielone elektromagnetycznie od siebie. Szczegdtowe informacje w normie PN-
EN 50174-1:2002
5.8. Montaz konstrukcji wsporczych oraz uchwytéw
Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji okablowania
strukturalnego bez wzgledu na rodzaj instalacji, powinny by¢ zamocowane do podioza w
sposdb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne
i technologiczne, w jakich dana instalacja bedzie pracowac, oraz sam rodzaj instalacji.
5.9. Przejscia przez Sciany i stropy
Przejscia przez Sciany i stropy powinny spetniaé nastepujgce wymagania:
« wszystkie przejécia obwodow instalacji okablowania strukturalnego przez Sciany i stropy
itp. muszg by¢ chronione przed uszkodzeniami,
« przejscia te nalezy wykonywac w przepustach rurowych
« obwody instalacji okablowania strukturalnego przechodzac przez podtogi muszg byc
chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami.
Jako ostony przed przypadkowymi uszkodzeniami mechanicznymi nalezy stosowac rury
stalowe, rury z tworzyw sztucznych, korytka blaszane itp.
5.10. Podejscia instalacji do urzadzen
Podejscia  instalacji okablowania strukturalnego do urzadzen nalezy wykonywac
w miejscach bezkolizyjnych, bezpiecznych oraz w sposdb estetyczny.
Podejscia do przewodow utozonych w podtodze nalezy wykonywa¢ w rurach stalowych,
zamocowanych pod powierzchnig podiogi, albo w specjalnie do tego celu przewidzianych
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kanatach. Rury i kanaly muszg spetnia¢ odpowiednie warunki wytrzymatosciowe i byc
wyprowadzone ponad podtoge do wysokosci koniecznej dla danego urzadzenia.

Podejscia zwieszakowe nalezy wykonywaé jako sztywne, lub elastyczne w zaleznosci od
warunkow technologicznych i rodzaju wykonywanej instalacji.

Do odbiornikéw zamocowanych na $cianach, stropach lub konstrukcjach podejécia nalezy
wykonywac przewodami utozonymi na tych Scianach, stropach lub konstrukcjach budowlanych,
a takze na innego rodzaju podiozach np. ksztattowniki, korytka itp.

5.11. Uziemienie i ekranowanie

Uziemienia i pofgczenia mas stosowane sg w ekranowanych systemach okablowania
strukturalnego. Ich podstawowym celem jest zapewnienie bezpieczenstwa, czyli ograniczenie
dotyku i zapewnienie Sciezki powrotnej w przypadku uszkodzenia uziemienia, a takze
zapewnienie EMC: zerowego potencjatu odniesienia i wyrownania napiec, efektu ekranowania.
W celu uzyskania najlepszych rezultatdw, system uziemiajgcy powinien by¢ potaczony w
trzech wymiarach, w szczegdlnosci w przypadku wielokondygnacyjnych budynkéw
wyposazonych w sieciowy system przesytania danych. Nalezy pamietaé, ze jednym z
najwiekszych niebezpieczenstw jest indukowanie sie przepieciowych pdl magnetycznych w
petlach zwarciowych do ziemi. Pole przepieciowe jest gtownie poziome i indukuje najgorsze
bfadzace napiecia w pionowych petlach.

Dtugos¢ potaczenia miedzy elementem strukturalnym i siecig masy nie powinna by¢ wieksza
niz 50 cm i powinno by¢ dodane dodatkowe roéwnolegte potgczenie w innym punkcie
znajdujacym sie w pewnej odlegtosci. Pofgczenie szyny uziemiajgcej tablicy przetgcznikéw
bloku sprzetu do sieci masy powinno by¢ wykonane z indukcyjno$cig mniejszg niz okoto 1pH
(0,5 pH, jesli jest to mozliwe). Mozliwe jest wykorzystanie pojedynczego przewodu o dtugosci
0,5 m lub dwdch réwnolegtych przewodéwo diugosci 1 m.

Idealna sie¢ masy jest ptaska lub stanowi cienkg siatke kratowa. Dla wiekszosci zaktdcen
elektrycznych jest wystarczajgca krata o dtugosci boku kwadratu okoto 3 m. Tworzy ona
kratowg sie¢ masy. Minimalna struktura sktada sie z przewodu (np. miedzianej tasmy lub
kabla) otaczajgcego pomieszczenie.

W specyfikacjach normy EN 50310 okres$lono optymalne warunki, jakie powinny spetniac
uziemienia i sieci masy w budynkach, gdzie dziatajg instalacje informatyczne. Norma EN 50310
winna by¢ stosowana w nowo powstajgcych budynkach jak réwniez juz istniejgcych.

W przypadku instalacji systemdéw ekranowanych nalezy zastosowac sie do nastepujgcych wskazowek:

(0]

(0]

(0]

(0]

(0]

wszystkie elementy systemu muszg by¢ ekranowane i pochodzi¢ od jednego producenta,
gwarantuje to niskg impedancje przejscia,

podigczenie ekrandw kabli w panelach i gniazdach musi gwarantowac ciggtosc
i skutecznos¢ ekranu,

ekran musi by¢ ciggty na calym kanale transmisyjnym - oznacza to, ze kable stacyjne
i krosowe muszg byc¢ rowniez ekranowane, nie wolno przerywac ekranu,

nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na montaz elementdw potgczeniowych. Kontakt ekranu
powinien wystepowac na catym obwodzie zgodnie z zasadq klatki Faradaya,

wszystkie ekrany kabli powinny by¢ zamontowane indywidualnie w szafach dystrybucyjnych,
a te z kolei uziemione do dedykowanej szyny uziemiajacej,

kazda szafa dystrybucyjna powinna by¢ indywidualnie podtgczona do szyny uziemiajgcej,
pofaczenie do ziemi powinno by¢ wykonane w sposob trwaty i gwarantujacy ciggtosc,

zaleca sie, aby szyna uziemien do ktdrej podtaczone sg szafy dystrybucyjne miata ten sam
punkt uziemienia co sie¢ elektryczna budynku,

wszystkie punkty uziemien réznych systemdw instalowanych w budynku powinny zostac
pofaczone razem w celu zredukowania rdznic potencjatow.

Podczas montazu okablowania powinny by¢ spetnione nastepujgce warunki:

1)

2)
3)

4)

powinna by¢ zachowana ciggtos¢ ekranu kabla od nadajnika do odbiornika.
W kazdym przypadku ekran kabla powinien by¢ dotgczony na dwdch koncach do zaciskow lub
gniazd;

ekran kabla powinien mie¢ niskg impedancje przejscia zgodnie z normg PN-EN 50173:2007;
ekran kabla powinien catkowicie otacza¢ kabel na catej dtugosci. Kontakt ekranu wykonany
punktowo za pomocg przewodu wyprowadzajgcego bedzie mato przydatny przy wysokich
czestotliwosciach;

ekranowanie powinno by¢ kontynuowane za pomocg odpowiednich potaczen miedzy
sgsiednimi ekranami;
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5) nalezy unikac¢ (nawet matych) nieciggtosci w ekranowaniu: np. otworéw w ekranie, splecen,
petli; nieciggtos¢ wymiardw rzedu od 1% do 5% dtugosci fali moze zmniejszy¢ catkowitg
efektywnos¢ ekranowania.

Zawarte w normie PN-EN 50174-2:2002 wymagania specyfikujg minimalne odlegtosci, jakie nalezy

zachowac przy instalacji, pomiedzy okablowaniem strukturalnym,

a energetycznym w zaleznosci od konstrukcji kabli (rozpatrywane Srodowisko elektromagnetyczne

moze zostaC scharakteryzowane wg EN 50081 i 50082; przy dlugosci potgczenia nie

przekraczajgcej 35m i uzyciu kabla skretkowego ekranowanego mozna zrezygnowac z przegrody).

5.12 Instalacja zasilania urzadzen komputerowych
Instalacje zasilania urzadzen komputerowych projektuje sie w oparciu o kabel zasilajgcy YDY zo
3x2,5 oraz jednofazowe zabezpieczenia réznicowo-pragdowe typu A.
W zwigzku z tym, ze w budynku istniejg juz Gtdwna rozdzielnia elektryczna, ktora posiada wolne
miejsce, projektuje sie jej wyposazenie bez potrzeby przebudowy rozdzielni.
Zaprojektowane zostaty gniazda wtykowe potrdjne z kluczem kodujgcym w uchwycie Mosaic
uniemozliwiajgcym podtaczenie innych odbiornikéw.
5.13 Instalacja ochrony przed dotykiem posrednim
Jako system ochrony przed dotykiem posrednim (ochrony przy uszkodzeniu) zastosowano
samoczynne wytgczenie zasilania. Samoczynne wylaczenie zasilania bedzie realizowane przy
pomocy wylgcznikow réznicowo-nadpradowych B16/30mA dla pradow impulsowych.
Cato$¢ prac wykonac zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.
5.14 Instalacja ochrony przed przepieciami
Rozdzielnia jest wyposazona w zabezpieczenia przed przepigciami.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Odbidér odbywa sie na czterech ptaszczyznach:
« weryfikacja struktury systemu okablowania
« weryfikacja doboru komponentow
« weryfikacja wydajnosci systemu okablowania
« weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
6.1 Weryfikacja struktury systemu okablowania.
Polega ona na sprawdzeniu rozplanowania elementéw okablowania w budynku badz budynkach
oraz dtugosci pofaczenn pomiedzy nimi. Muszg by¢ spetnione wymagania opisane w EN 50173-
1:2007.
6.2 Weryfikacja doboru komponentow.
Zgodnie z punktem 6.2.2.1 ,,Wybor komponentéw” normy PN-EN 50173-1:2007 wydajnosc¢
systemu okablowania definiujg komponenty sktadajace sie na poszczegodlne tory transmisyjne:

w Leee]
a) komponenty kategorii 5 zapewniajg wydajnosc¢ klasy D okablowania symetrycznego;
b) komponenty kategorii 6 zapewniajg wydajnosc¢ klasy E okablowania symetrycznego;
C) komponenty kategorii 7 zapewniajg wydajnosc¢ klasy F okablowania symetrycznego.

Kable i potaczenia réznych kategorii mogg by¢ mieszane ze sobg w kanale, jednakze
o wydajnosci kanatu bedzie decydowat element o najstabszej wydajnosci.”
W przypadku doboru komponentéw $wiattowodowych muszg by¢ spetnione zapisy tej samej
normy PN-EN 50173-1:2007.

6.3 Weryfikacja wydajnosci systemu okablowania.
Sprawdzenie wydajnosci systemu okablowania w rozumieniu poszczegdinych jego tgczy statych
badz kanatow polega na przeprowadzeniu badan wydajnosci zgodnie
z normg PN-EN 50346:2004 z zastosowaniem odpowiednich przyrzadow okreslonej doktadnosci.
Przy badaniu okablowania symetrycznego klasy E, nalezy postuzy¢ sie przyrzagdem pomiarowym
poziomu III.
Nalezy przeprowadzi¢ badania wydajnosci taczy statych okablowania poziomego
i szkieletowego w klasie wydajnosci, w jakiej projektowano i wykonywano system okablowania.
Wynik badan powinien by¢ pozytywny dla wszystkich tgczy statych systemu.

6.4. Pomiary dynamiczne
Pomiary wykonywane okreslajg parametry toru transmisyjnego. Parametry transmisyjne muszg
by¢ poddane analizie w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines
bezpieczenstwa) musi by¢ podany na raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru
transmisyjnego miedzianego lub kazdego oddzielnego wtdkna Swiattowodowego.
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Pomiary nalezy wykona¢ miernikiem dynamicznym (analizatorem), ktory posiada wgrane
oprogramowanie umozliwiajgce pomiar parametrow wedtug aktualnie obowigzujgcych
standardéw. Analizator pomiarow musi posiadaC aktualny certyfikat potwierdzajacy
doktadnosc¢ jego wskazan.

Analizator okablowania wykorzystany do pomiaréw sieci musi charakteryzowac sie minimum
III poziomem doktadnosci (proponowane urzadzenia to np. MICROTEST Omniscanner, FLUKE
DSP-4300 lub FLUKE DTX)

Do pomiarow czeSci miedzianej nalezy bezwzglednie uzy¢ uniwersalnych adapterow
pomiarowych. Wykorzystanie do pomiarow adapteréw pomiarowych specjalizowanych pod
konkretne rozwigzanie konkretnego producenta jest niedopuszczalne, gdyz nie gwarantuje
petnej zgodnosci ze wszystkimi wymaganiami normy (w szczegdlnosci z wymaganiem
dotyczacym zgodnosci komponentow
z metoda pomiarowg De-Embedded).

Pomiary nalezy wykona¢ w konfiguracji pomiarowej ,kanatu transmisyjnego” (ang.
»,Channel”) — przy wykorzystaniu uniwersalnych adapteréw pomiarowych do pomiaru kanatu
Kategorii 65/Klasy Ex (nie specjalizowanych pod zadnego konkretnego producenta ani zadne
konkretne rozwigzanie). Taka konfiguracja pomiarowa daje w wyniku analize catego facza,
ktéore znajduje sie ,w Scianie”, tgcznie z gniazdami koncowymi i kablami potgczeniowymi
zarowno w panelu krosowym, jak i gniezdzie uzytkownika.

Adaptery pomiarowe ,Channel Adapters” muszg by¢ wyposazone w koncowki pomiarowe,
oznaczone symbolem (pasujg do wyzej podanych typdw analizatoréw okablowania).

W celu weryfikacji zainstalowanego symetrycznego miedzianego okablowania strukturalnego
na zgodnos$¢ parametrow z normami nalezy przeprowadzi¢ pomiary odpowiednim miernikiem
przeznaczonym do certyfikacji sieci. Wszelkie limity mierzonych parametréow powinny by¢
zgodne z tymi, ktére sg zawarte w normie EN50173-1:2007/A1:2009 lub
ISO/IEC11801:2002/Am1:2008 dla odpowiedniej klasy. Przed dokonaniem pomiardéw nalezy
wybrac¢ typ nosnika, limit testu (klase) oraz wspotczynnik propagacji kabla. Powinny zostac
zmierzone (lub wyznaczone) i przyréwnane do limitu:

RL (tlumienie sygnatu odbitego) — parametr mierzony z dwdch stron dla kazdej z par, nie jest
specyfikowane dla klas A i B,

IL (strata wtragceniowa — ttumienie)- parametr mierzony dla kazdej z par, specyfikowane dla
wszystkich klas,

NEXT (strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwdch stron dla wszystkich
kombinacji par, dla klas A, B, C, D, E oraz F,

SNEXT (sumaryczna strata przestuchu zbliznego) — parametr mierzony z dwoch stron dla
kazdej z par, specyfikowane dla klas D, E oraz F,

ACR-N (wspotczynnik straty do przestuchu na bliskim koncu) — parametr wyznaczany z dwdch
stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

PSACR-N — parametr wyznaczany z dwoch stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

CR-F (wspdtczynnik straty do przestuchu na dalekim koricu) — parametr wyznaczany dla

kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla klasy D i wyzej,

PSACR-F — parametr wyznaczany dla kazdej z kombinacji par z obu stron, specyfikowane dla
klasy D i wyzej,

Rezystancja petli statoprgdowej, specyfikowana dla wszystkich klas,

poznienie propagdacji, specyfikowane dla wszystkich klas,

Rdznica opdznien propagacji, specyfikowane dla klasy C i wyzej.

Mapa potgczen — test przypisania zyt kabla do pinéw w gniazdach.

Dla klasy EA oraz wyzej nalezy wykonac testy przestuchu obcego chyba, ze ttumienie
sprzezenia jest dostatecznie wysokie (patrz uwagi dodatkowe):

PS AACR-F — parametr wyznaczony z obu stron.

Pomiary powyzszych parametréw oraz dokumentacje pomiarowg nalezy wykonac¢ zgodnie

z PN- EN50346:2004 + A1:2008.

Uwagi dodatkowe

Poprawno$¢ parametru PSANEXT oraz PSAACR-F dla klas E, lub F jest zapewniona przez odpowiedniag
budowe komponentdw jesli ttumienie sprzezenia kanatu jest o przynajmniej 10 dB lepsze niz limit dla
klasy Ex wynoszacy 80 — 20logf (limit dla Srodowiska elektromagnetycznego sklasyfikowany jako E1).

Pomiary czesci $wiattowodowej nalezy wykonac przy wykorzystaniu odpowiednich koncowek
pomiarowych lub oddzielnego miernika mocy. W przypadku wykorzystania koncowek
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pomiarowych do analizatoréw okablowania wymienionych powyzej nalezy dokona¢ pomiaru
przy ustawieniu miernika w konfiguracji ,OF-300"

« Pomiar toru transmisyjnego S$wiattowodowego powinien okresla¢ tlumienie tacza
w dwdch oknach transmisyjnych: 850nm i 1300nm

« Niezaleznie od rodzaju widkna Swiattowodowego kompletny pomiar ttumienia kazdego toru
transmisyjnego $wiattowodowego powinien byc¢ przeprowadzony
w dwie strony w dwdch oknach transmisyjnych:

- od punktu A do punktu B w oknie 850nm

- od punktu B do punktu A w oknie 850nm

- od punktu A do punktu B w oknie 1300nm

- od punktu B do punktu A w oknie 1300nm

» Na raportach pomiaréw powinna znalez¢ sie informacja opisujgca wysoko$¢ marginesu pracy
(inaczej zapasu lub marginesu bezpieczenstwa, tj. roznicy pomiedzy wymaganiem normy a
pomiarem, zazwyczaj wyrazana w jednostkach odpowiednich dla kazdej wielkosci mierzonej)
podanych przy najgorszych przypadkach. Parametry transmisyjne muszg by¢ poddane analizie
w catej wymaganej dziedzinie czestotliwosci. Zapasy (margines bezpieczenstwa) musi byc
podany na raporcie pomiarowym dla kazdego oddzielnego toru transmisyjnego miedzianego
lub kazdego oddzielnego wtdkna Swiattowodowego.
6.5 Weryfikacja jakosci wykonania prac wykonczeniowych.
Polega ona na wizualnym sprawdzeniu wszelkich prac wykonczeniowych, wiaczajac
w to sprawdzenie zgodnosci dokumentacji powykonawczej ze stanem rzeczywistym instalacji.
6.6. Prace wykonczeniowe.

Przez prace wykonczeniowe rozumie sie uzupetnienie natynkowych tras kablowych wykonanych

z listew z tworzywa ksztattkami katow ptaskich, wewnetrznych

i zewnetrznych, uzupetnienie tgczenia pokryw na prostych odcinkach facznikami, uzupetnienie

koncowek listew zaslepkami. Widoczne nieréwnosci Scian po zainstalowaniu listwy nalezy

uzupenic silikonem lub inng masg uszczelniajaca.

Jesli w instalacji wykorzystuje sie zamykane kanaly kablowe (np. kanaly metalowe

z pokrywg), nalezy je zamknac.

Nalezy zamkng¢ wszelkie otwory rewizyjne wykorzystywane podczas instalacji kabli.

Jesli wykorzystuje sie trase kablowa przechodzaca przez granice strefy pozarowej, Swiatto jej

otworu nalezy zamkna¢ odpowiednig masg uszczelniajgca, charakteryzujgcg sie wiasciwosciami

nie gorszymi niz granica strefy, zgodnie z przepisami p.poz.
i przymocowac w miejscu jej instalacji przywieszke z petng informacjg o tak zbudowanej granicy
strefy.

Nalezy oznaczy¢ wszystkie zainstalowane elementy zgodnie z zasadami administrowania
systemem okablowania, wykorzystujgc opracowany wczesniej otwarty system oznaczen,
pozwalajacy na pozniejszg rozbudowe instalacji. Elementami, ktore nalezy oznaczac sa:
«  pomieszczenia punktow dystrybucyjnych,
« szafy i stojaki zawierajgce elementy systemu okablowania,
« poszczegdlne panele krosowe,
« poszczegdlne porty tych paneli,
« wszystkie gniazda uzytkownikéw.
Oznaczenia powinny by¢ trwate, wyrazne i widoczne.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowa¢ dokumentacje powykonawczg zawierajaca
nastepujace elementy:
e podstawa opracowania
» informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy
rozpatrywanej instalacji
e opis wykonanej instalacji wraz z zainstalowanym opisem wybranej technologii
+ lista zainstalowanych komponentéw: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy
/ Nazwa elementu / Ilosc¢
+ schemat pofaczen elementdw instalacji
« podktady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji
« widoki szaf i stojakdow w punktach dystrybucyjnych
«  widoki wszystkich rodzajow punktow uzytkownikow
Nalezy podkresli¢, ze informacje zawarte w dokumentacji powykonawczej muszg zgadzac sie
Z rzeczywistoscia.
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7. OBMIAR ROBOT
Obmiar robdt polega na okresleniu faktycznego zakresu robét oraz podaniu rzeczywistych ilosci
zuzytych materiatow. Obmiar robot obejmuje roboty objete umowg oraz ewentualne dodatkowe
i nieprzewidziane, ktérych konieczno$¢ wykonania uzgodniona bedzie w trakcie trwania robot
pomiedzy wykonawca, a inspektorem nadzoru. Jednostkg obmiarowi dla przewodow
elektrycznych jest 1 m. Jednostkg obmiarowi dla osprzetu i urzadzen jest 1 sztuka (1 komplet).
Obmiaru robdt dokonuje wykonawca w sposob okreslony w warunkach kontraktu. Sporzadzony
obmiar robét wykonawca uzgadnia z inspektorem nadzoru w trybie ustalonym w umowie.
Wyniki obmiaru robdt nalezy poréwna¢ z dokumentacjg techniczno-kosztorysowg w celu
okreslenia ewentualnych rozbieznosci w ilosci robét.
8. ODBIOR ROBOT
W zaleznosci od ustalen odpowiednich specyfikacji technicznych, roboty podlegajg
nastepujgcym etapom odbioru:
« odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
» odbiorowi czeSciowemu,
e odbiorowi wstepnemu,
« odbiorowi koncowemu.
8.1. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiér robdt zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robot przed ich zanikiem lub zakryciem.
Odbiodr robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez wstrzymywania ogdlnego postepu robét.
Odbioru robét dokonuje Inwestor.
Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inwestora.
Odbidér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inwestora.
Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na podstawie dokumentow
zawierajgcych komplet wynikdw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary i
préby, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, specyfikacjami technicznymi i uprzednimi
ustaleniami.
8.2. Odbidr czesciowy
Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robét.
Odbioru czesciowego robot dokonuje sie wedlug zasad jak przy odbiorze wstepnym robot.
Odbioru czesciowego robot dokonuje Inwestor.
8.3. Odbidr wstepny robdt
Odbior  wstepny polega na finalnej ocenie  rzeczywistego  wykonania  robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do
odbioru wstepnego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Inwestora. Odbidr wstepny robot
nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach kontraktowych liczac od dnia potwierdzenia przez
Inwestora zakonczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o ktérych mowa w punkcie 5.4.
Odbioru wstepnego robdot dokona komisja wyznaczona przez Inwestora w obecnosci
Wykonawcy. Komisja odbierajgcg roboty dokona ich oceny jakosciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikow badan i pomiaréw, oceny wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektowg i specyfikacjami technicznymi.
W toku odbioru wstepnego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbiorow roboét zanikajacych i ulegajgcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robdt poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych
robot poprawkowych, robdt uzupetniajgcych lub robdt wykonczeniowych komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru wstepnego.
8.4. Dokumenty do odbioru wstepnego
Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru wstepnego robdt jest protokdt odbioru
wstepnego robdt sporzadzony wedtug wzoru ustalonego przez Inwestora. Do odbioru
wstepnego wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujgce dokumenty:
« Dokumentacje projektowg podstawowg z naniesionymi zmianami oraz dodatkowg, jesli
zostata sporzadzona w trakcie realizacji kontraktu,
« Specyfikacje techniczne (podstawowe z kontraktu i ewentualnie uzupetniajgce Iub
zamienne),
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» Ustalenia technologiczne,

+ Dokumenty zainstalowanego wyposazenia,

« Dziennik budowy,

« Oswiadczenia Kierownika Budowy zgodnie z Prawem Budowlanym,

»  Rejestry obmiardw (oryginaty),

«  Wyniki pomiaréw kontrolnych, préb oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
specyfikacjami technicznymi,

» Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatdw zgodnie
z specyfikacjami technicznymi,

« Opinie technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan
i pomiaréw zatgczonych do dokumentdéw odbioru, wykonanych zgodnie ze specyfikacjami
technicznymi,

* Rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych oraz protokoty odbioru
i przekazania tych robot wiascicielom urzadzen,

« Instrukcje eksploatacyjne,

« Protokoty sprawdzen i odbiordw instalacji i urzadzen sieci zewnetrznych
elektroenergetycznych wraz z uktadami pomiarowymi,

»  Protokoty sprawdzen i odbioréw przewoddéw wentylacyjnych oraz skutecznosci wentylacji
mechanicznej.

W przypadku, gdy wedtug komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru wstepnego, komisja w porozumieniu
z Wykonawcg, wyznaczy ponowny termin odbioru wstepnego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupetniajgce beda zestawione
wedtug wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajgcych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr koncowy
Odbior koncowy - pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych
z usunieciem wad stwierdzonych przy odbiorze wstepnym i zaistniatych w okresie
gwarancyjnym. Odbidr koncowy — pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny
wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbidér wstepny robdt".
Wykonawca przedstawi Inwestorowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty instalacyjne, jak réwniez
terminu realizacji.
9. ROZLICZENIE ROBOT
Rozliczanie robdt okresla umowa.
10. DOKUMENTY ODNIESIENIA
10.1. Normy
ANSI/TIA/EIA-568-B.2-1: June 2002
Part 2: Balanced Twisted Pair Cabling Components
Addendum 1 — Transmission Performance Specifications for 4-pair 100 Category 6 Cabling.
Uzupetnienie normy amerykanskiej ANSI/TIA/EIA-568-B z roku 2001 ustanowione przez TR-42.7,
opisujgce wymagania odnoszgce sie do miedzianych systemdw okablowania strukturalnego
kategorii 6. Obejmuje szczeg6towy opis weryfikacji komponentdw kategorii 6 metodg De-
Embedded Testing.
EN 50173-1: 2007
Technika informatyczna Systemy okablowania strukturalnego Cze$¢ 1: Wymagania ogdline i strefy
biurowe.
Opisuje systemy okablowania strukturalnego z przeznaczeniem gtéwnie do budynkdow biurowych,
m. in. klasy D, E i F z zastosowaniem komponentow.
ANSI/TIA/EIA 569-A
Commercial Building Standard for Telecommunications Pathways and Spaces
Norma amerykanska opisujgca wykonanie tras kablowych, umiejscowienie i budowe punktow
dystrybucyjnych, rozmieszczenie i montaz punktéw uzytkownika w obszarach roboczych.
PN-EN 50174-1:2002
PN-EN 50174-1:2002 Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Cze$¢ 1: Specyfikacja i
zapewnienie jakosci
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Norma z roku 2002 na podstawie normy europejskiej z roku 2000, w ktdrej przedstawione sa
podstawowe wytyczne specyfikacji systeméw okablowania strukturalnego, wymagania dotyczace
dokumentacji i administrowania okablowaniem oraz zalecenia konserwacji okablowania.
PN-EN 50174-2:2009
Technika informatyczna — Instalacja okablowania. Cze$¢ 2: Planowanie i wykonywanie instalacji
wewnatrz budynkow
Norma z roku 2009 na podstawie normy europejskiej z roku 2002 opisujgca podstawowe
wymagania dotyczace planowania, implementacji i obstugi okablowania strukturalnego.
Przeznaczona jest dla osob zajmujgcych sie zlecaniem wykonania, wykonywaniem oraz nadzorem
nad instalacjg okablowania.
PN-EN 50310:2006
Stosowanie potgczen wyréwnawczych i uziemiajgcych w budynkach z zainstalowanym sprzetem
informatycznym
Polska norma opracowana na podstawie normy PN-EN 50310:2002. Zagadnienia uziemiania i
potgczen wyréwnawczych dla sprzetu informatycznego w budynkach omawiane sg pod katem
spetnienia  wymagan  bezpieczenstwa, niezawodnosci  dziatania i kompatybilnoSci
elektromagnetycznej.
PN-IEC 60364
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
PN-87/E-90056
Przewody elektroenergetyczne ogolnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody o
izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.
PN-87/E-90054
Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do ukfadania na state. Przewody
jedno zylowe o izolacji polwinitowej.
PN-76/E-90301
Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i
powfoce polwinitowej na napiecie znamionowe 0.6/1 kV.
PN-76/E-05125
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
PN-84/E-02033
Oswietlenie wnetrz $wiattem elektrycznym.
PN-IEC 61024
Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych.
PN-IEC 60364
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych
N SEP-002
Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Instalacje elektryczne w obiektach
mieszkalnych. Podstawy planowania.
Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89 z 25.08.1994r, poz. 414) z pozniejszymi
zmianami (Tekst jednolity Dz. U. Nr 106 z 2000 r., poz. 1126)
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19 grudnia 1994 r. w sprawie
aprobat i kryteriow technicznych dotyczacych wyrobéw budowlanych (Dz. U. Nr. 10 z 1995 r. poz. 48)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie warunkdw technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (Dz. U. Nr 75 z 2002 r. poz. 690) ( wraz z
pozniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie
rodzaju i zakresu opracowan geodezyjno - kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych
obowigzujacych w budownictwie. (Dz. U. Nr. 25 z 1995 r. poz. 133)
Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatéw Budowlanych z dnia 28 marca 1972 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano - montazowych i
rozbiérkowych. (Dz. U. Nr 13 2 1972 r.)
Warunki techniczne wykonania i odbioru robét budowlano-montazowych — Instalacje elektryczne

Uwaga:

Wszystkie roboty opisane w Specyfikacjach Technicznych powinny by¢ wykonywane zgodnie z
przepisami i normami obowigzujgcymi w dniu ich realizacji.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIA TECHNICZNA
INSTALACIE SYSTEMU SYGNALIZACJI POZARU
CPV 31625200-5

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji sygnalizacji pozaru w budynku Urzedu Gminy w Rymanowie

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem oraz
uzytkowaniem instalacji sygnalizacji pozaru.

Zakres ten obejmuje:

S.03.04.1. Instalowanie centrali sygnalizacji pozaru

S.03.04.2. Instalowanie gniazd standardowych

S.03.04.3. Instalowanie przyciskow pozarowych

S.03.04.4. Instalowanie optycznych czujek dymu

S.03.04.5. Montaz obudowy akumulatora

S.03.04.6. Montaz akumulatora

S.03.04.7. Programowanie alarmow

S.03.04.8. Sprawdzenie i uruchomienie linii dozorowych

S.03.04.9. Uktadanie przewodu typu YnTKSYekw

S.03.04.10. Uktadanie przewodu typu HTKSH

S.03.04.11. Zarobienie i podigczenie przewodow

S.03.04.12. Przygotowanie podfoza pod osprzet instalacyjny

S.03.04.13. Montaz korytek przykrecanie do gotowych otwordw

S.03.04.14. Programowanie centrali sygnalizacji pozaru

S.03.04.15. Sprawdzenie algorytmu sterowania urzadzen zabezpieczajgcych sygnalizacji pozaru

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Alarm:

Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub Srodowiska.

1.4.2. System alarmowy:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazujgcych na
istnienie niebezpieczenstwa ( np. zagrozenie pozarem).

1.4.3. Zaktad instalacji alarmowych:

Instytucja , ktora dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.

1.4.4. Centrala alarmowa:

Zespot srodkow sprzetowych i programowych, dziatajacy wedtug okreslonego algorytmu i realizujacy
co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym.

1.4.4.1. Dane obiektowe:

Zmienne dane , niezbedne do pracy CSP(centrala sygnalizacji pozaru) w okreslonej konfiguracji
systemu, dotyczace konkretnego obiektu.

1.4.4.2. Doziemienie:

Niepozadane potgczenie pomiedzy elektrycznym potencjatem ziemi a jakakolwiek czescig CSP, torami
transmisji do CSP lub torami transmisji pomiedzy czesciami CSP.

1.4.4.3. Kasowanie:

Czynno$¢ umozliwiajgca wyjscie CSP ze stanu alarmowania pozarowego i /lub ze stanu uszkodzenia.
1.4.4.4. Linia dozorowa:

Tor transmisji faczacy ostrzegacze z CSP.

1.4.4.5. Obowigzkowe:

Przymiotnik uzywany do opisania funkgcji, ktdre powinny by¢ spetniane przez wszystkie CSP i wymagan
dotyczacych tych funkcji , oraz wymagan dotyczacych konkretnych funkgji fakultatywnych, jezeli sg
takie przewidziane w danej CSP.

1.4.4.6. Okno:
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Czes¢ lub cato$¢ wyswietlacza alfanumerycznego, przeznaczona do informowania o jednym stanie
pracy w danym czasie ; podziat wySwietlacza moze by¢ zrealizowany przez oddzielenie mechaniczne
albo sterowanie programowe.

1.4.5. Czujka (detektor):

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujgcych
na wystgpienie niebezpieczenstwa.

1.4.6. Czujnik (sensor):

Czes¢ czujki reagujgca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie sie
niebezpieczenstwa.

1.4.7. Ostrzegacz:

Urzadzenie uruchamiane recznie lub noznie, wytwarzajgce stan alarmowania.

1.4.8. Ukfad decyzyjny:

Uktad, ktory przetwarza sygnat wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga, czy
powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania.

1.4.9. Ostrzegacz pozarowy:

Element przytaczony do linii dozorowej, zdolny do nadawania lub odbierania informacji zwigzanej z
wykrywaniem pozaru.

1.4.10. Ostrzegacz pozarowy adresowalny:

Ostrzegacz pozarowy, ktéry moze by¢ indywidualnie identyfikowany w CSP.

1.4.11. Strefa dozorowa:

Geograficzna cze$¢ chronionego obiektu, w ktdrej zainstalowano jeden lub wiecej ostrzegaczy i dla
ktérych przewidziano wspdlng sygnalizacje strefowa.

1.4.12. Sygnalizacja:

Informacja przekazywana za pomoca elementu sygnalizacyjnego.

1.4.13. Tor transmisji:

Potaczenie fizyczne, znajdujace sie na zewnatrz obudowy CSP, stuzace do transmisji informacji i /lub
zasilania pomiedzy CSP i innymi czeSciami systemu sygnalizacji pozarowej i /lub czesciami CSP
znajdujgcymi sie w oddzielnych obudowach.

1.4.14. Wyswietlacz alfanumeryczny:

Wskaznik zdolny do podania informacji przez wyswietlenie komunikatdw z uzyciem liter i cyfr.
1.4.15. Wskaznik:

Element sygnalizacyjny, stuzacy do przekazywania informacji przez zmiane swego stanu.

1.4.16. Urzadzenie sterujace:

Czesc¢ systemu alarmowego do wigczania, wytgczania, blokowania, odblokowywania systemu
alarmowego lub jego czesci przez zmiane stanu centrali alarmowej

1.4.17. Sygnalizator:

Urzadzenie wytwarzajgce sygnat alarmu lub pogotowia.

1.4.18. Urzadzenie zasilajace:

Czes¢ systemu alarmowego, dostarczajgca energii o okreslonych parametrach, niezbednej do dziatania
systemu lub jego czesci.

1.4.19. Linia:

Zespot potaczen pomiedzy centralg a czujka lub grupg czujek (linia dozorowa), centralg a
sygnalizatorem lub przekaznikiem alarmu (linia alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub
bezprzewodowa.

1.4.20. Uzytkownik:

Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.

1.4.21. Adresowalna linia dozorowa:

Linia dozorowa umozliwiajgca identyfikacje numerdw elementow adresowalnych w nig wigczonych.
1.4.22. Konwencjonalna linia dozorowa:

Dwuprzewodowa linia dozorowa za adapterem, pracujgca z dwustanowymi czujkami lub recznymi
ostrzegaczami bez identyfikacji ich numerdw, zakonczona rezystorem koncowym

1.4.23. Linia dozorowa boczna:

Tréjprzewodowa linia dozorowa za gniazdami adresowalnymi, pracujgca z dwustanowymi czujkami
bez identyfikacji ich numerdw.

1.4.24. Element adresowalny

Urzadzenie pracujgce w adresowalnej linii dozorowej, majgce swoj numer identyfikacyjny, zdolne do
przestania informacji o swoim stanie.

1.4.25. Element liniowy
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Element adresowalny, czujka lub reczny ostrzegacz w linii konwencjonalnej, czujka w linii bocznej,
izolator zward.
1.4.26. Ostrzegacz pozarowy
Czujka pozarowa lub reczny ostrzegacz pozarowy.
1.4.27. Adapter czujek
Element adresowalny nadzorujacy linie konwencjonalng z pracujgcymi w niej czujkami lub recznymi
ostrzegaczami konwencjonalnymi.
1.4.28. Reczny ostrzegasz adresowalny
Element adresowalny, ktory po zbiciu szybki przesyta do centrali kryterium alarmu pozarowego.
1.4.29. Reczny ostrzegacz nieadresowalny
Element nieadresowalny, ktdry po zbiciu szybki przesyta do centrali kryterium alarmu pozarowego.
1.4.30. Gniazda adresowalne
Elementy adresowalne do wspodtpracy z czujkami.
1.4.31. Izolator zwar¢
Element instalowany w adresowalnej linii dozorowej, w czujce lub gniezdzie czujki, stuzgcy do
odfgczenia fragmentu zwartej linii.
1.4.32. Pole sygnalizacji strefowej
Zbior elementdw sygnalizacji optycznej, przeznaczonych do sygnalizowania alarmu i uszkodzenia w
strefach dozorowych.
1.4.33. Rejestrator zdarzen RZ (drukarka)
Miniaturowa drukarka rejestrujgca na papierowej tasmie sygnalizowane przez centrale alarmy,
uszkodzenia, wyfgczenia stref i inne zdarzenia z podaniem daty i czasu.
1.4.34. Tekst uzytkownika
Zbior komunikatow na wyswietlaczu alfanumerycznym (tekstow stownych o dtugosci nie
przekraczajacych 20 znakéw kazdy), przypisanych podczas programowania do stref dozorowych,
wykorzystujgcych przez uzytkownika do identyfikacji miejsca pozaru lub uszkodzenia.
1.4.35. Linia sygnatowa
Dwuprzewodowa, potencjatowa linia tgczaca centrale z zewnetrznymi urzadzeniami sygnalizacyjnymi i
wykonawczymi. Linie sygnatowe nazywane sg réwniez zamiennie liniami sterujgcymi.
1.4.36. Wyjscie do monitoringu
Wyjscie centrali z ich zaciskami i ztgczami, umozliwiajgce przekazywanie sygnatéw pozarowych i
uszkodzeniowych do stacji monitorowania lub strazy pozarnej.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robédt oraz za ich
zgodnosc z rysunkami, specyfikacjg oraz zaleceniami Managera Projektu.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatéw, ich pozyskania i sktadowania podano w $.00.00.00
~Wymagania ogdlne”. W dokumentaciji technicznej przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastgpic
innymi spetniajgcymi opisany standard i parametry techniczne.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet do wykonania roboét
Sprzet powinien odpowiadac¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien byC¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jako$¢ robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkdw (reczne)

- lutownice

- rusztowania
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- mierniki
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.
4.2. Transport materiatéw
Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie materiatdbw do wykonania warstw ochronnych
powinny odbywac sie tak aby zachowac ich dobry stan techniczny. Materiaty mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczonej przed uszkodzeniem, spadaniem, badz przesuwaniem.
4.2.1. Transport czujek
Transport czujek w opakowaniu transportowym, powinien odbywac sie dowolnym S$rodkiem
transportu, przy uwzglednieniu wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz
zabezpieczeniu przed mozliwoscig mechanicznego uszkodzenia i oddziatywaniem temperatur nizszych
niz -40°C i wyzszych niz +70°C oraz wilgotnosci wzglednej wiekszej niz 93%.
4.2.2. Transport recznych ostrzegaczy pozarowych
Reczne ostrzegacze pozarowe ROP w opakowaniu fabrycznym nalezy transportowa¢ w zamknietych
przestrzeniach normalnych $rodkéw transportu lgdowego lub morskiego. Ostrzegacze w opakowaniach
jednostkowych powinny by¢ umieszczone w pojemnikach uniemozliwiajgcych ich swobodne
przemieszczanie sie oraz zabezpieczone przed oddziatywaniem gwattownych wstrzagséw i temperatur
otoczenia nizszych od -40°C i wyzszych od +70°C. Wilgotnos¢ wzgledna powinna by¢ nie wieksza niz
93% przy +45°C lub 80% przy +70°C.
4.2.3. Przepisy transportu central sygnalizacji pozaru
Centrale w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowal w przestrzeni zamknietej normalnych
$rodkow transportu lgdowego, z uwzglednieniem wskazan transportowych podanych na opakowaniu,
oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych wstrzgséw i temperatur otoczenia nizszych od -
25°C i wyzszych od +55°C.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Montaz urzadzen oraz central sygnalizacji pozaru
5.2.1. Montaz czujek
Czujki  montuje sie w gniazdach standardowych oraz z izolatorem zwar¢, ktére pracujg w
adresowalnych liniach dozorowych/petlach centrali.
Sposob rozmieszczenia czujek w obiekcie oraz wielkoS¢ dozorowanej powierzchni, w zaleznosci od
rodzaju pomieszczen, powinny by¢ zgodne z wytycznymi okreSlonymi przez Centrum Naukowo-
Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej w Jézefowie i PN.
5.2.2. Instalowanie gniazd.
5.2.2.1.Instalowanie gniazd standardowych
W celu podtgczenia gniazda nalezy odkreci¢ podstawe od gniazda zasadniczego wprowadzi¢ przewody
i zamontowa¢ na suficie. Wystajgce z podstawy przewody (dtugosci ok. 20 cm) podtaczy¢ do
odpowiednich zaciskdbw w gniezdzie zasadniczym. Do podtaczenia ekranu z obu koncow linii stuza
zaciski w podstawie gniazda. Po podtgczeniu przewoddw przykreci¢ gniazdo zasadnicze do podstawy.
5.2.3. Instalowanie recznych ostrzegaczy pozarowych
Reczne ostrzegacze pozarowe instaluje sie wewnatrz budynku, w miejscach tatwo dostepnych, dobrze
widocznych, najlepiej w poblizu drég transportowych, na wysokosci 1200-1600 mm, zgodnie z
wytycznymi, opracowanymi przez Centrum Naukowo-Badawcze Ochrony Przeciwpozarowej.
5.2.4. Instalowanie central
5.2.4.1. Miejsce zainstalowania central
Centrale CSP nalezy z reguty instalowa¢ w pomieszczeniach, w ktorych istnieje dyzur catodobowy. W
przypadku, gdy w miejscu zainstalowania centrali brak jest dozoru przez catg dobe, nalezy zapewnic
przekazywanie sygnatow z centrali do miejsca ze statym dyzurem personelu, wykorzystujgc system
monitoringu lub zestyki przekaznikdéw do sygnalizacji dodatkowe;j.
Centrale nalezy instalowa¢ w widocznym, fatwo dostepnym miejscu, nieoswietlonym bezposrednio
padajgcymi promieniami stonca, z dala od Zrddet ciepta. Temperatura pomieszczenia nie powinna by¢
nizsza niz O°C i wyzsza niz +40°C. W pomieszczeniach o duzym hatasie nalezy stosowac zewnetrzne
sygnalizatory akustyczne, sterowane wyjsciami sygnatowymi lub wyjatkowo programowalnymi
przekaznikami monitoringu.
Mozna zawiesi¢ centrale bezposrednio do Sciany lub w przygotowanym otworze (powierzchniowo lub z
obudowa wpuszczang).
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5.2.4.2. Dotgczanie przewoddw instalacyjnych
Po umocowaniu centrali nalezy do niej podtgczy¢é przewody linii dozorowych, sygnatowych i
monitoringu. Przewody powinny wchodzi¢ ze Sciany lub leze¢ na $cianie. Nalezy je wyprowadzi¢ na
ptyte tylng gorg oraz przez szczeline i podtgczy¢ do odpowiednich zaciskdéw. Przed dofgczeniem
przewodow, nalezy doktadnie zapoznac sie z wyprowadzeniem poszczegdlnych obwodéw na zaciski
taczéwek wyjsciowych centrali. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na polaryzacje przewodow linii
dozorowych i petli. Odwrotna polaryzacja napiecia w linii dozorowej, moze spowodowac zniszczenie
elementéw w niej zainstalowanych. Przed dotgczeniem przewoddw linii dozorowych lub sygnatowych
oraz przekaznikdow monitoringu, nalezy upewnic sie, czy rezystancje przewodoéw, a w przypadku linii
dozorowych réwniez ich pojemnosc i rezystancja izolacji, miesci sie w dopuszczalnych granicach.
5.2.4.3. Dotgczanie zrodet zasilajgcych
Centrala powinna by¢ eksploatowana z dotgczong baterig akumulatoréw kwasowych Pb "szczelnych".
Bateria akumulatorow powinna by¢ zabezpieczona bezpiecznikiem, umieszczonym na ptycie zasilacza.
Przed wiaczeniem baterii do pracy, akumulatory powinny by¢ natadowane zgodnie z instrukcjg
producenta. Baterie akumulatoréw nalezy dotgczy¢ do zaciskow tgczdwki, (przy wykreconym
bezpieczniku  BATERIA), zwracajagc uwage na wiasciwg polaryzacje. Przewody sieci
elektroenergetycznej ~230V/50Hz nalezy wprowadziC przez osobny, okragly przepust gumowy i
dotgczy¢ do zaciskéw sieciowych. Zasilanie sieciowe powinno by¢ doprowadzone z tablicy rozdzielczej,
oddzielng linig w sposdb nieroztgczny, zabezpieczong osobnym bezpiecznikiem. Centrala moze byc
uzytkowana tylko w przypadku zastosowania dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej w postaci
zerowania lub uziemienia ochronnego. Ze wzgledu na wiekszg odporno$¢ catej instalacji na zaktocenia,
zaleca sie stosowanie uziemienia.
5.2.5. Przygotowanie podioza pod osprzet instalacyjny mocowanie osprzetu na zaprawie cementowej
lub gipsowej. Mechaniczne wykonywanie Slepych otwordw.

Wyszczegolnienie robdt:

- trasowanie,

- wykonanie $lepych otworéw mechanicznie.
5.2.6. Uktadanie przewodu kabelkowego typu YNTKSYEKW podtynkowo.
Wyszczegolnienie robdt:

- rozwiniecie przewodu

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg gwozdzi, drutu wigzatkowego, zaprawy

gipsowej lub klejenia,

- otwieranie i zamykanie puszek.
5.2.7. Zarobienie i podtgczenie przewodu kabelkowego YNTKSYEKW
Wyszczegolnienie robdt:

- rozwiniecie przewodu

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- zarobienie koncow kabla w ekranie,

- podiaczenie zyt kablowych pod zaciski,
5.2.8. Uktadanie przewodu typu HTKSH
Wyszczegolnienie robdt:

- rozwiniecie przewodu

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- podfaczenie zyt kablowych pod zaciski,
5.2.9. przebijanie otwordw w Scianach i stropach betonowych
Wyszczegolnienie robot:

- trasowanie otworu

- montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,

- przebicie otworu,

- sprawdzanie wymiarow.
5.2.10. Osadzenie w podtozu kotkéw plastikowych rozporowych w Scianie lub stropie
Wyszczegolnienie robdt:

- trasowanie,

- osadzenie kotkdw w gotowych otworach.
5.2.11. Mechaniczne wykonanie $lepych otworéw w cegle, gteboko$¢ otworéw do 8cm $rednicy do

10mm

Wyszczegolnienie robot:

- trasowanie,
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- montaz i demontaz zasilania sprzetu,

- wykonanie otworu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w rozdziale ,Wymagania ogdéine”.
6.2. Zasady kontroli jakosci robét
Nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow wykonania robot z warunkami okreslonymi w
specyfikacji oraz pomiardw charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika
budowy. Przy kazdym odbiorze robdt zanikajacych nalezy stwierdzic¢ ich jakos¢ w formie protokotow
odbioru robét lub wpiséw do dziennika budowy.
6.3. Badania przy wykonywaniu i przy odbiorze
Przeprowadzenie wszystkich badan materiatow i jakosci robdt zwigzanych z instalacjg urzadzen
sygnalizacji pozaru nalezy do Wykonawcy. Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych
wynikow badan z wymaganiami zawartymi w niniejszej specyfikacji. Gdy jakos$¢ zastosowanego
materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu
badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane
obcigzaja Wykonawce.
6.3.1. Uruchomienie instalacji centRali CSP
Przed przystgpieniem do uruchomienia nalezy dokfadnie sprawdzi¢ prawidtowos¢ wykonania instalacji.
W celu uruchomienia instalacji nalezy wykona¢ czynnosci wg kolejnosci podanej w DTR centrali.
6.3.2. Programowanie centrali
Centrala powinna realizowa¢ operacje alarmowania, monitorowania, sterowania i sygnalizacji
uszkodzen. Sygnalizacja wizualna powinna by¢ realizowana poprzez panele sterownikow/wyswietlaczy
z wbudowanymi LED. Sygnalizacja standw czujek pozarowych jest przekazywana poprzez panel
operatora. Przyciski funkcyjne sterownikdw oraz LED zamontowane na panelach stuzg do sterowania i
sygnalizacji tych urzadzen. W trybie czuwania systemu operacje wewnetrzne sg nadzorowane w
sposdb ciggty. System monitoruje wszystkie zadania, czynnosci kontrolne, sprawdza zasoby oraz
kontroluje doktadnos¢ tabel i baz danych. Operacje alarmowania sg wyzwalane automatycznie bez
udziatu operatora. Zapewnia to bezpieczenstwo osob przebywajgcych w budynku nawet wtedy, gdy
system nie jest nadzorowany przez obstuge. Oprogramowanie systemu pracujgce w Srodowisku
Windows pomaga programiscie w szybkim przygotowaniu oprogramowania systemowego, nawet w
miejscu instalacji. Za pomoca tego oprogramowania definiowane sg panele sieciowe, obiekty (strefy),
grupy i programy sieciowe. Program jest uzywany do ustalenia zwigzkéw pomiedzy wejsciami i
wyjéciami, wigcznie z kodami odpowiedzi systemu. Oprogramowanie znacznie skraca czas
konfigurowania, programowania i przygotowania dokumentacji.
6.3.3. Sprawdzenie dziatania centrali
W celu sprawdzenia dziatania centrali nalezy wykona¢ badania wg podanej nizej kolejnosci. Wyniki
badan powinny by¢ zgodne z opisem dziatania DTR centrali.
6.3.3.1. Sygnalizowanie uszkodzen
Sprawdzenie sygnalizacji uszkodzen nalezy dokona¢ przez kolejne symulacje poszczegdinych
uszkodzen:

odfgczenie baterii rezerwowej przez wykrecenie bezpiecznika ,
przerwa w obwodach poszczegdlnych linii sterujgcych,
- zwarcie lub przerwa przewoddw linii dozorowych,
- wyjecie czujki z gniazda.
6.3.3.2. Sprawdzenie elementow liniowych
Sprawdzenie dziatania elementdw liniowych zainstalowanych w adresowalnych liniach dozorowych,
nalezy wykona¢ przetgczajac centrale na testowanie i powodujac zadziatanie czujek odpowiednimi
imitatorami.
6.3.3.3. SPRAWDZENIE I URUCHOMIENIE LINII DOZOROWYCH
Wyszczegolnienie robdt:
- sprawdzenie dziatania czujek i przyciskdw z centralkg sygnalizacji pozaru — probny
rozruch,
- kontrola pracy uktadu przy sztucznych imitatorach dymu, temperatury i ptomienia,
- nadzor i sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu oraz przekazanie do eksploatadiji,
- instruktaz w zakresie dziatania uktadu, obstugi urzadzen.
6.3.3.4. Sprawdzenie alarmowania
W celu sprawdzenia alarmowania centrali, nalezy spowodowa¢ zadziatanie ( odpowiednimi
imitatorami) dowolnych elementdw liniowych w kazdej linii dozorowej. Podczas sprawdzania nalezy
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stwierdzi¢, czy wszystkie linie sygnatowe i wyjscia monitoringu dziatajg zgodnie z zaprogramowanymi
wariantami.

6.4. Kontrola materiatow

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkgcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu
opakowan oraz wiasciwego przechowywania materiatow. Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub
wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu badaniu w
pelnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg
Wykonawce.

6.5. Eksploatacja i konserwacja centrali sygnalizacji pozaru.

6.5.1. Przepisy wtasciwego uzytkowania

Niezawodno$¢ dziatania central uwarunkowana jest zachowaniem wiasciwych warunkéw pracy,
napiecia zasilania, stanem akumulatoréow oraz przeprowadzaniem badan okresowych. Badania
okresowe powinny by¢ przeprowadzane przez Zaktad Serwisowy , ktoremu uzytkownik zlecit
konserwacje instalacji. Zaistniate uszkodzenia powinny by¢ bezzwlocznie zgtaszane Serwisowi. Przy
wymianie bezpiecznikdw nalezy zwrdci¢ uwage na ich wartosci nominalne. Nie wolno w migjsce
przepalonego bezpiecznika wstawiaC zapasowego o wyzszej wartosci nominalnej, ze wzgledu na
mozliwos¢ uszkodzenia urzadzenia.

6.5.2. Badania okresowe i przepisy konserwacji

Badania okresowe central nalezy przeprowadzac przynajmniej raz na pot roku. Raz na pét roku nalezy
sprawdzi¢ stan potgczenia przewodu ochronnego, uziemiajgcego lub zerujgcego, z obudowa centrali
oraz oczysci¢ zaciski baterii akumulatorow.

Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢ stan natadowania baterii akumulatorow. W tym celu, nalezy
wytgczy¢ napiecie sieci na okoto 2h i po ponownym wiaczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie diuzszym
niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje baterie akumulatoréw. Sprawnie dziatajgca centrala, poddawana
regularnie badaniom okresowym, nie wymaga specjalnych zabiegdw konserwacyjnych. Wskazane jest
co pewien czas odkurzanie powierzchni zewnetrznej centrali. Podczas sprawdzania centrali, na liniach
sygnatowych nalezy wtgczy¢ BLOKADY (dla zapobiezenia przekazywania sygnatow na zewnatrz - o ile
takie jest przewidziane) i sprawdzi¢ dziatanie optycznej i akustycznej sygnalizacji pozarowej, a
nastepnie catej pozostatej sygnalizacji centrali. Podczas sprawdzania obwoddéw zewnetrznych nalezy
przedsiewzig¢ $rodki, aby sygnaty wychodzace nie wyrzadzity szkdd, szczegdlnie w instalacjach
samoczynnego gaszenia. Odbiorcow zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢ o
zamiarze przeprowadzania prob. Jezeli zauwazono usterki w dziataniu pakietow, to nalezy je wymienic
na rezerwowe, a te

przekaza¢ producentowi do naprawy; Akumulatory sg bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez
centrale i nie wymagaja

konserwacji. Nalezy jednak pamieta¢, ze producent gwarantuje poprawng ich prace tylko w
ewentualnej wymianie.

Konserwatorem powinna by¢ osoba z wyksztatceniem technicznym. Konserwator powinien dokfadnie
zapoznac sie z treScig instrukcji. Zalecane jest przeszkolenie u producenta w zakresie instalacji i
eksploatacji urzadzen przeciwpozarowych. Jezeli w instalacjach sg stosowane jonizacyjne czujki dymu,
to konserwator musi mie¢ zezwolenie na prowadzenie instalacji i konserwacji jonizacyjnych czujek
dymu wydawane przez Panstwowy Inspektorat Bezpieczenstwa Jadrowego i Ochrony Radiologicznej w
Warszawie. Konserwator powinien zna¢ zasade dziatania centrali, recznych i automatycznych
ostrzegaczy pozarowych oraz innych wspdtpracujacych urzadzen. Powinien znac tez teren obiektu, w
ktérym znajduje sie instalacja, przebieg linii dozorowych, rozmieszczenie czujek i recznych ostrzegaczy
oraz warunki $rodowiskowe pracy tych urzadzen.

Konserwator powinien mie¢ tgcznos¢ telefoniczng z osobg dyzurujacg przy centrali tak, aby w czasie
awarii még’f,w ustalonym czasie Zjawic sie w chronionym obiekcie.

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady dotyczace odbioru robdt podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.

Odbidér kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Komisja na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajgcych i ulegajacych ukryciu (odbidr czesciowy) oraz odbidr
koncowy.

Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Komisja na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.1.1. Odbidr czesciowy

Przedmiotem odbioru czesciowego sa:
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- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
- inne fragmenty instalacji , ktore bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia
po zakonczeniu robot montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze czesciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robdt (budowy).
7.1.2. Odbidr koncowy
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
- sprawdzenie zgodnosSci robot z umowg, dokumentacjg, warunkami, normami,
przepisami
- sprawdzenie udokumentowania jakosci wykonania robot odpowiednimi protokotami
préb montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie
protokotu z odbioru z podaniem wnioskow i ustalen.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ i wykaza¢, Ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem i spetnia
wymagania projektu wykonawczego. Powinny zosta¢ przeprowadzone proby funkcjonalne prawidtowej
pracy kazdego z systemow oraz ich wspotdziatania poprzez préby uruchamiania. Wykonawca
potwierdzi dziatanie urzadzen odbiorami czeSciowymi.
Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
- przedstawiciel Inwestora;
- inspektor nadzoru;
- projektant;
- przedstawiciel wykonawcy;
- specjalista ochrony przeciwpozarowej;
- przyszty konserwator;
- osoby, ktorych obecno$¢ w czasie odbioru jest z réznych wzgledéw niezbedna (np.
wynikfa z systemu pracy w obiekcie).
Czynnosci odbiorcze
W czasie préb odbiorczych nalezy wykonac:
- sprawdzenie materiatow w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi unormowaniami i
projektem;
- sprawdzenie wykonania systemu w zakresie zgodnosci z Projektem, ze szczegdlnym
uwzglednieniem:
- wykonania potgczen;
- zamocowania urzadzen stacyjnych i osprzetu;
- zainstalowania wtasciwych elementow (czujek i przyciskow);
- wiasciwej numeracji, adreséw tekstowych i oznakowania (w CSP), linii dozorowych,
czujek i przyciskow.
- proby okablowania na przerwy i zwarcia miedzy zylami danego kabla, pomiar
rezystancji petli dozorowych;
- sprawdzenie sprawnosci elementow poprzez ich uruchomienie;
Dokumentacja
Przed przekazaniem systemow do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ inwestorowi
dokumentacje powykonawcza:
- zaktualizowany projekt techniczny;
- protokoty z prob pomontazowych;
- dokumentacje prawng montazu:
- dziennik budowy;
- ksiege obmiarow;
- protokoty pomiardw elektrycznych;
- protokoty odbioréw czesciowych i prac ukrytych.
Odbidr techniczny powinien by¢ potgczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacji i jednoczesnym
przyjeciem do konserwacji. Na dzien odbioru powinna by¢ sporzgdzona umowa na konserwacje.
Urzadzenia zostajg przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych nie zostang stwierdzone
zadne usterki i nieprawidtowosci rzutujgce na jego prawidtowag prace. Na te okolicznos¢ Komisja
odbiorcza sporzadza protokot, w liczbie egzemplarzy wiasciwej dla zainteresowanych stron.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawac w ciggtym ruchu i pod statym nadzorem
konserwatora. i
8. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ,Wymaganiach Ogdlnych”
Jednostki obmiarowe:
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- m — montaz rur, przewoddéw, kabli

- szt.

montaz gniazd, czujek, recznych ostrzegaczy pozarowych, modutow
monitorujgcych i sterujgcych
- kpl — montaz central
Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie faktyczng dtugos¢ linii kablowych oraz ilo$¢  zuzytych

materiatow.

9. PRZEPISY ZWIAZANE

9.1. Normy:
PN — E — 08350-2

Centrale sygnalizacji pozarowej.

PN-92/M-511004/09 CzeSci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej. Badania
przydatnosci w warunkach pozaréw testowych.

PN-93/E-08390/51
systemow.
PN-93/E-08390/52
urzadzen.
PN-93/E-08390/56

PN-93/E-08390/54
PN-93/E-08390/55

PN — E — 08390/1
PN-94/E-01221/11
PN-92/M-51004/01
oznaczenie.
PN-82/M-51006
PN-93/E-08390/11
PN-93/E-08390/12
metody badan.
PN-93/E-08390/13
PN-93/E-08390/14

PN-E-08350-14:2002

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace
Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Ogdlne wymagania dotyczace

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy fgcznosci akustycznej
wykorzystujgce telefoniczng sie¢ komutowana.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu
wykorzystujace specjalizowane tory transmisji.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tgcznosci cyfrowej
wykorzystujace telefoniczng publiczng siec komutowana.

Systemy alarmowe. Terminologia.

Materiaty do projektowania elektrycznych instalacji alarmowo - pozarowe;j.
Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Czujki pozarowe-podziat,

Urzadzenia elektrycznej sygnalizacji pozarowej. Technologia
Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdine
Systemy alarmowe. Wymagania ogolne. Zasilacze — Parametry funkcjonalne i

Systemy alarmowe. Wymagania ogodlne. Proby Srodowiskowe.
Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasady stosowania.

Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie odbidr,

eksploatacja i konserwacja instalacji.

PN-ISO-6790:1996

PN-E-05125:1976.

Sprzet i urzadzenia do zabezpieczen przeciwpozarowych i zwalczania pozarow.
Symbole graficzne stosowane na planach ochrony przeciwpozarowe;j.
Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.

9.2. Ustawy i rozporzadzenia:

Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. o ochronie przeciwpozarowej (Dz. U. 1991 nr 81, poz. 351).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 15 czerwca 2002r. w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiadac budynki i ich usytuowanie (Dz. U. 2002 nr 75, poz. 690).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewnetrznych z dnia 16 czerwca 2003r. w sprawie ochrony
przeciwpozarowej budynkéw, innych obiektéw budowlanych i terenéw (Dz. U. nr 121, poz. 1138).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACIJA TECHNICZNA
INSTALACIE SYSTEMU WLAMANIA I NAPADU
CPV 45312200 - 9

1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej specyfikacji s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji sygnalizacji wtamania w budynku Urzedu Gminy w Rymanowie..

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem oraz
uzytkowaniem instalacji sygnalizacji wkamania.

Zakres ten obejmuje:

S.03.04.16. Montaz centrali w obudowie z zasilaczem

S.03.04.17. Zainstalowanie klawiatury z wyswietlaczem ze sprawdzeniem poprawnosci dziatania
S.03.04.18. Montaz akumulatora zelowego 12Vze sprawdzeniem natadowania akumulatora
S.03.04.19. Zainstalowanie oprogramowania do serwisowania systemu

S.03.04.20. Zainstalowanie sygnalizatora optyczno-akustycznego

S.03.04.21. Zainstalowanie czujki pasywnej poczerwieni

S.03.04.22. Uruchomienie czujek alarmowych

S.03.04.23. Programowanie linii dozorowych

S.03.04.24. Mechaniczne wykonanie Slepych otworéw w betonie gteb.do 8cm i $r.do 10mm
S.03.04.25. Montaz dtawika gumowego z zadtawieniem przewodu

S.03.04.26. Odgatezniki bryzgoszczelne z tworzywa sztucznego o 4 wylotach przykrecane
S.03.04.27. Sprawdzanie obwodu sygnalizacyjnego

S.03.04.28. Przewody kabelkowe YTDY

S.03.04.29. Przedzwanianie przewoddéw kabelkowych 6 zytowych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Alarm:

Ostrzezenie o istnieniu niebezpieczenstwa dla zycia, mienia lub $rodowiska.

1.4.2. System alarmowy:

Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania nienormalnych warunkéw, wskazujgcych na
istnienie niebezpieczenstwa ( np. zagrozenie pozarem).

1.4.3. Zakfad instalacji alarmowych:

Instytucja , ktora dostarcza i /lub instaluje i /lub konserwuje systemy alarmowe.

1.4.4. Centrala alarmowa:

Zespot srodkow sprzetowych i programowych, dziatajgcy wedtug okreslonego algorytmu i realizujacy
co najmniej funkcje decyzyjne oraz sterujgce w systemie alarmowym.

1.4.5. Czujka (detektor):

Urzadzenie do wytwarzania stanu alarmowania po wykryciu nienormalnych warunkéw wskazujgcych
na wystgpienie niebezpieczenstwa.

1.4.6. Czujnik (sensor):

Czes¢ czujki reagujgca na zmiany wielkosci fizycznych, mogace wskazywac na pojawienie sie
niebezpieczenstwa.

1.4.7. Ostrzegacz:

Urzadzenie uruchamiane recznie lub noznie, wytwarzajgce stan alarmowania.

1.4.8. Uktad decyzyjny:

Uktad, ktory przetwarza sygnat wejsciowy z jednego lub wiecej zrodet sygnatu i rozstrzyga, czy
powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania.

1.4.9. Urzadzenie sterujgce:

Czesc¢ systemu alarmowego do wigczania, wytgczania, blokowania, odblokowywania systemu
alarmowego lub jego czesci przez zmiane stanu centrali alarmowego.

1.4.10. Sygnalizator:

Urzadzenie wytwarzajace sygnat alarmu lub pogotowia.

1.4.11. Urzadzenie zasilajgce:

Czesc¢ systemu alarmowego, dostarczajgca energii o okreslonych parametrach, niezbednej do dziatania
systemu lub jego czesci.
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1.4.12. Linia:

Zespot potaczen pomiedzy centralg a czujka lub grupg czujek (linia dozorowa), centralg a
sygnalizatorem lub przekaznikiem alarmu (linia alarmowa) itp. Moze by¢ przewodowa lub
bezprzewodowa.

1.4.13. Strefa:

Okreslony obszar, w ktdrym mogg zosta¢ wykryte nienormalne warunki wskazujgce na mozliwosc¢
zaistnienia niebezpieczenstwa.

1.4.14. kacze:

Zespot srodkow sprzetowych i programowych do przesyfanie informacji w systemie alarmowym.
1.4.15. Interfejs:

Zespot srodkow sprzetowych i programowych, zapewniajgcy poprawny przeptyw informacji pomiedzy
urzadzeniem systemu alarmowego a tgczem.

1.4.16. Komunikat:

Sygnat przesytany w sieci, zawierajgcy dane identyfikacyjne, dane funkcjonalne oraz niezbedne do
utrzymania wlasnej spojnosci, odpornosci oraz wiasciwego odbioru.

1.4.17. Zaktécenia:

Zdarzenia odpowiedzialne za btedy w przysytaniu lub przetwarzaniu danych wystepujgce na drodze
transmisji albo w urzadzeniach.

1.4.18. Odpornos¢ na zaktocenia:

Zdolno$¢ systemu lub jego czesci do utrzymywania wtasciwego stanu pomimo wptywu zewnetrznych
zakidcen.

1.4.19. Transmisja:

Przekazywanie fgczem informacji w okreslonym standardzie.

1.4.20. Adres:

Uporzadkowany zbidr znakoéw, okreslajgcy potozenie obiektu fizycznego w systemie.

1.4.21. Sygnat:

Wielkos¢ fizyczna zawierajgca okreslong informacje.

1.4.22. Urzadzenie transmisyjne:

Wyposazenie uzywane w systemach transmisji alarmu.

1.4.23. Tor transmisji:

Zespot srodkow sprzetowych i programowych stuzacy do transmisji pomiedzy systemem alarmowym a
zwigzanym z nim alarmowym centrum odbiorczym.

1.4.24. Droga transmisji:

Potaczenie pomiedzy indywidualnym systemem alarmowym a zwigzanym z nim alarmowym centrum
odbiorczym.

1.4.25. Zgtoszenie alarmu:

Przestanie stanu alarmowania do sygnalizatoréw albo/ i do systemu transmisji alarmu.

1.4.26. Kasowanie alarmu:

Proces wylgczenia stanu alarmowania, przywracajacy poprzedni stan systemu alarmowego.
1.4.27. Stan:

Stabilny i rozny od innych rodzaj dziatania systemu opisany zbiorem informacji pozwalajgcych na jego
jednoznaczng identyfikacje.

1.4.28. Stan stabilny:

Stan potaczenia albo wskazania, trwajgcy do celowego przejscia w inny stan.

1.4.29. Sabotaz:

Celowe zaktocenie albo uszkodzenie systemu alarmowego lub jego czesci.

1.4.30. Ochrona przeciwsabotazowa:

Zastosowanie $srodkow elektrycznych lub mechanicznych, zapobiegajgcych celowym zaktdceniom
dziatania systemu alarmowego lub jego czesci.

1.4.31. Ostona:

Ochrona mechaniczna czesci skladowej systemu alarmowego przed uszkodzeniem.

1.4.32. Odpowiedzialne wtadze:

Wyznaczone wiadze (stuzby), odpowiedzialne za zajmowanie sie dozorowymi obiektami po
wystgpieniu stanu alarmowania jak réwniez podejmowanie odpowiedniego dziatania.

1.4.33. Obiekt dozorowany:

Czes¢ budynku lub obszaru, objeta dziataniem systemu alarmowego.

1.4.34. Uzytkownik;

Osoba, uprawniona do obstugi systemu alarmowego.

1.4.35. System alarmowy wiamania:
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Instalacja elektryczna do wykrywania i sygnalizowania obecnosci, wejscia lub proby wejscia osoby
nieuprawnionej do obiektu dozorowanego.

1.4.36. Podsystem:

Strefa albo grupa stref tworzacych wydzielony system alarmowy w celu ochrony wydzielonego
obiektu. Centrala alarmowa moze obstugiwac jeden lub wiecej podsystemow.

1.4.37. Wykrywanie sabotazu:

Wykrywanie celowego zaktdcenia dziatania systemu alarmowego lub jego czesci.

1.4.38. Stan dozoru:

Stan systemu alarmowego, z ktdrego system moze bezposrednio przejs¢ do stanu alarmowania po
przyjeciu sygnatu alarmu z dowolnego wejscia systemu.

1.4.39. Stan testowania:

Stan systemu alarmowego, w ktérym dziatajg procedury sprawdzania sprawnosci technicznej systemu
1.4.40. Stan uszkodzenia:

Stan systemu alarmowego, ktory umozliwia poprawne dziatanie tego systemu.

1.4.41. Stan zataczenia:

Stan systemu alarmowego lub jego czesci, w ktdrym moze by¢ wytworzony stan alarmowania.

1.4.42. Stan wylaczenia:

Wytworzony celowo nienormalny stan systemu alarmowego lub jego czesci, z ktérego system nie
moze bezposrednio przej$¢ w stan alarmowania po przyjeciu sygnatu alarmu z wejscia systemu.
1.4.43. Stan blokady:

Normalny, stabilny stan catosci lub jego czesci systemu alarmowego, podczas ktérego nie moze by¢
wytworzony stan alarmowania. Blokada jest wprowadzana i kasowana celowym dziataniem.

1.4.44. Stan blokady czasowej:

Normalny, stabilny stan catosci lub jego czesci systemu alarmowego, podczas ktorego nie moze byé
wytworzony stan alarmowania. Blokada jest wprowadzana i kasowana automatycznie.

1.4.45. Stan sabotazu:

Stan alarmowania wywotany przez uktad przeciwsabotazowy.

1.4.46. Sygnat alarmu:

Sygnat wytwarzany przez system alarmowy lub jego czesci w stanie alarmowania.

1.4.47. Sygnat uszkodzenia:

Sygnat wytwarzany przez system alarmowy w stanie uszkodzenia w celu poinformowania o mozliwosci
utraty przez system sprawnosci technicznej.

1.4.48. Alarm fatszywy:

Btedny sygnat alarmu, spowodowany przypadkowym uruchomieniem recznego przycisku alarmowego,
zadziatania automatycznego urzadzenia pod wptywem warunkiem pracy innych niz te, do wykrywania
ktorych jest ono przeznaczone, uszkodzonego elementu lub btedem operatora.

1.4.49. Alarm sabotazowy:

Alarm wytworzony przez system w stanie sabotazu.

1.4.50. Licznik pobudzen:

Czesc¢ urzadzenia, generujgca stan alarmowania po okreslonej ilosci pobudzen na wejsciu w
okreslonym czasie.

1.4.51. Pamiec stanu:

Czes¢ urzadzenia, pamietajgca pobudzenie np. linii (pamie¢ stanu linii) lub czujki (pamie¢ stanu
czujki), zwykle sygnalizujgca swdj stan pobudzenia Swieceniem wskaznika optycznego.

1.4.52. Parametryzacja:

Okreélenie jednego lub wiecej parametréw elektrycznych linii, odchytka od ktérych powoduje
wywotanie sygnatu alarmowego.

1.4.53. Opornos¢ charakterystyczna:

Wartos¢ rezystanciji linii parametryzowanej, przy ktérej linia jest w stanie normalnym i jej odpornosc
na zakltdcenie jest najwieksza.

1.4.54. Pasywna czujka podczerwieni:

Czujka wykorzystujgca zjawisko wykrywania zmian natezenia promieniowania podczerwonego
wywotanych przez intruza.

1.4.55. Aktywna czujka podczerwieni:

Czujka dziatajgca w oparciu o zjawisko zmian natezenia wigzki promieniowania podczerwonego,
przesytanej od nadajnika do odbiornika, wywotanych przez intruza.

1.4.56. Czujka stykowa:

Czujka wykorzystujgca zmiane stanu styku elektrycznego, wywotanego dziataniem intruza.

1.4.57. Czujka kontaktronowa:
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Czujka stykowa, w ktorej elementem stykowym jest kontaktron.
1.4.58. Czujka otwarcia :
Czujka, najczesciej stykowa, wykrywajaca otwarcie drzwi, okien, pokryw itp.
1.4.59. Czujka ci$nieniowa:
Czujka wykrywajgca zmiane ci$nienia powietrza w pomieszczeniu chronionym, wywotang otwarciem
drzwi, okien itp.
1.4.60. Czujka dualna:
Czujka, wykorzystujgca dwa zjawiska oddzielnie wykrywanie i przetwarzanie, a nastepnie tacznie
analizowane przez procesor czujki.
1.4.61. Czujka kurtynowa:
Czujka przeznaczona do wykrywania intruza w waskim , pionowym obszarze przestrzeni.
1.4.62. Czujka kurtynowa pozioma:
Czujka przeznaczona do wykrywania intruza w waskim , poziomym obszarze przestrzeni.
1.4.63. Granica wykrywania:
Kraniec obszaru , w ktérym spetnione sg wymagania wykrywalnosci.
1.4.64. Obszar chroniony:
Przestrzen objeta dziataniem systemu alarmowego.
1.4.65. Ochrona obwodowa:
Wykrywanie naruszenia przez intruza granicy obszaru chronionego.
1.4.66. Procesor czujki
Czes¢ czujki przetwarzajgca sygnat wyjsciowy od jednego lub wiecej czujnikéw w celu stwierdzenia,
czy nalezy wytworzy¢ stan alarmowania.
1.4.67. Obiekt standardowy:
Osoba: wzrostem pomiedzy 160 a 180 cm, waga pomiedzy 60 a 85 kg, catkowicie ubrana, majaca
wspotczynnik emisyjnosci >80% w pasmie dtugosci fali pomiedzy 8 a 15 -m.
1.4.68. Centrala programowalna:
Centrala, ktorej algorytm dziatania okresla sie przez wprowadzenie programu do procesora centrali.
1.4.69. Programowanie zdalne:
Programowanie centrali metodg wprowadzania programu do procesora centrali tgczem
telekomunikacyjnym.
1.4.70. Linia dozorowa:
Potaczenie pomiedzy jedng lub wieloma czujkami a centralg dozorowa.
1.4.71. Linia sterujgca:
Linia tgczaca centrale alarmowg z urzadzeniami sterujgcymi jej praca.
1.4.72. Linia uniwersalna:
Linia, ktorej funkcja zalezy od zaprogramowania centrali.
1.4.73. Strefa 24-godzinna:
Strefa ciggle zdolna do wytworzenia stanu alarmowania.
1.4.74. Wyjscie przekaznikowe:
Wyjscie sterowane stykami przekaznika.
1.4.75. Wyjscie tranzystorowe:
Wyjscie sterowane stanem tranzystora. Zwykle jest typu OC.
1.4.76. Wyswietlacz alfanumeryczny:
Wskaznik stanu systemu podajacy komunikaty w kodzie alfanumerycznym, umieszczony zwykle w
centrali lub klawiaturze zdalnej.
1.4.77. Rejestrator zdarzen:
Urzadzenie do rejestrowania uprzednio okreslonych zdarzen, wystepujgcych w systemie alarmowym.
1.4.78. Rejestr zdarzen:
Obszar pamieci rejestratora zdarzen, stuzacy do przechowywania komunikatéow o zdarzeniach.
1.4.79. Klawiatura (szyfrator, koder cyfrowy):
Urzadzenie sterujgce, stosowane do zmiany stanu systemu alarmowego drogg wprowadzania kodu. W
szczegolnosci umozliwia wigczenie i wylgczenie systemu alarmowego, moze tez umozliwiac
programowanie centrali.
1.4.80. Zdalne urzadzenie sterujgce:
Wydzielona cze$¢ systemu alarmowego, przeznaczona do wigczania, wytgczania, blokowania, i
odblokowywania systemu alarmowego lub jego czesci. Moze wspotpracowac ze ,,zdalnym
sygnalizatorem stanu systemu”
1.4.81. Pilot:
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Zdalne urzadzenie sterujgce, stosowane do zmiany stanu systemu alarmowego tgczem radiowym lub
optycznym. W szczegdlnosci umozliwia wigczanie i wytgczanie systemu alarmowego.
1.4.82. Antyskaning:
Zespot srodkow sprzetowych i programowych, niedopuszczajgcy do zmiany stanu systemu
alarmowego droga generowania i nadawania ciggu kodéw prébnych, odbieranych i akceptowanych
przez centrale.
1.4.83. Zasilanie automatyczne:
Posiadanie przez urzadzenie wtasnych zrédet energii.
1.4.84. Nadajnik/ odbiornik systemu alarmowego:
Urzadzenie transmisji alarmu z obszaru chronionego stanowigce ztgcze systemu alarmowego.
1.4.85. Sygnalizator akustyczny:
Urzadzenie, wytwarzajgce dzwiekowy sygnat alarmowy o wymaganych parametrach.
1.4.86. Sygnalizator optyczny:
Urzadzenie, wytwarzajgce Swietlny sygnat alarmowy o wymaganych parametrach.
1.4.87. Cyfrowy przekaznik alarmu:
Urzadzenie, przekazujgce sygnat alarmowy tgczem cyfrowym.
1.4.88. Automat wybierajacy:
Urzadzenie automatycznie zestawiajgce pofaczenie telefoniczne z uprzednio zaprogramowanym
numerem abonenta.
Dwuprzewodowy system alarmowy
System alarmowy, ktdrego linie sg dwuprzewodowe.
1.4.89. Zdalny sygnalizator stanu systemu:
Wydzielona cze$¢ systemu alarmowego, sygnalizujgca aktualny stan systemu . Moze wspdtpracowac z
,urzadzeniem zdalnego sterowania”.
1.4.90. Cyfrowy system alarmowy:
System alarmowy, przesytajacy informacje w liniach w formie cyfrowej (kodowanej).

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ stosowanych materiatow i wykonywanych robédt oraz za ich
zgodnos¢ z rysunkami, specyfikacjg oraz zaleceniami Managera Projektu.
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w S.00.00.00
~Wymagania ogdlne”. W dokumentaciji technicznej przyktadowe rozwigzania, ktére mozna zastgpic¢
innymi spetniajgcymi opisany standard i parametry techniczne.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w rozdziale ,Wymagania ogdine”.
3.2. Sprzet do wykonania robaét
Sprzet powinien odpowiadac ogodlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujgcy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykazac sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakos$¢ robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochdd dostawczy

- wiertarki

- lutownice

- rusztowania

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.
4.2 TRANSPORT MATERIALOW
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Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatdw do wykonania warstw ochronnych
powinny odbywac sie tak aby zachowa¢ ich dobry stan techniczny. Materiaty mogg by¢ przewozone
dowolnymi Srodkami transportu rozmieszczone rownomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczonej przed uszkodzeniem , spadaniem, badz przesuwaniem.
4.1.1. Transport czujek do sygnalizacji antywtamaniowej
Transport czujek w opakowaniu transportowym, powinien odbywac sie dowolnym S$rodkiem
transportu, przy uwzglednieniu wskazan transportowych podanych na opakowaniu oraz
zabezpieczeniu przed mozliwoscig mechanicznego uszkodzenia i oddziatywaniem temperatur nizszych
niz -40°C i wyzszych niz +70°C oraz wilgotnosci wzglednej wiekszej niz 95%.
4.1.2. Przepisy transportu centrali sygnalizacji wikamania
Centrale w fabrycznym opakowaniu, nalezy transportowac w przestrzeni zamknietej
normalnych $rodkéw transportu lagdowego, z uwzglednieniem wskazan transportowych
podanych na opakowaniu, oraz chronigc przed oddziatywaniem gwattownych wstrzasow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w rozdziale ,,Wymagania ogdine”.
5.1.1. Montaz i zasialanie central systemowych
Centralke zasili¢ energig elektryczna 230V AC wg projektu instalacji elektrycznych. Jest to zasilanie
podstawowe. Zasilaniem awaryjnym jest bateria ztozona z akumulatoréw zelowych, bezobstugowych.
Akumulatory umiesci¢ w centralce. Sie¢ i akumulatory pracujg buforowo.
5.1.2. Montaz podcentralek alarmowych
Montaz podcentralek alarmowych wykona¢ sygnalizatorow przestrzeni miedzystropowej w
pomieszczeniach wskazanych na rysunkach. Podcentrale alarmowe zasili¢ energig elektryczng 230V AC
wg projektu instalacji elektrycznych. Jest to zasilanie podstawowe. Zasilaniem awaryjnym jest bateria
ztozona sygnalizatorow akumulatorow  Zelowych, bezobstugowych. Akumulatory — umiesci¢
sygnalizatorow podcentralkach. Sie¢ sygnalizatoréw akumulatory pracujg buforowo.
5.1.3. Montaz klawiatur
Klawiatury montowa¢ we wskazanych na projekcie miejscach na wysokosci 140 cm w rzedzie z innymi
urzagdzeniami w odlegtosci 10 cm od ostatniego urzadzenia.
5.1.4. Montaz sygnalizatorow
Wewnetrzny sygnalizator alarmu zamontowac na Scianie na wysokosci 240 cm.
Zewnetrzne sygnalizatory alarmu zamontowa¢ na frontowych $cianach na wysokosci 400 cm.
Sygnalizatory nalezy zamontowa¢ w odlegtosci wiekszej niz 200 cm od przewodow instalacji
odgromowej.
5.1.5. Ukfadanie przewodu kabelkowego podtynkowo.
Wyszczegolnienie robdt:

- rozwiniecie przewodu

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg gwozdzi, drutu wigzatkowego, zaprawy

gipsowej lub klejenia,

- otwieranie i zamykanie puszek.
5.1.6. Ukfadanie przewodu kabelkowego na korytkach kablowych.
Wyszczegolnienie robdt:

- rozwiniecie

- sprawdzenie, odmierzenie i uciecie,

- wprowadzenie koncéw przewodu do puszek i odgateznikéw
5.1.7. Zarobienie i podtgczenie przewodu kabelkowego YTDY
Wyszczegolnienie robot:

- zarobienie koncow kabla w ekranie,

- pocynkowanie koncow zyt kablowych,

- podtaczenie zyt kablowych pod zaciski.

- mocowanie przewodu do podtoza przy pomocg specjalnych uchwytéw,
5.1.8. Mechaniczne przebijanie otworéw w Scianach i stropach betonowych
Wyszczegolnienie robot:

- trasowanie otworu

- montaz i demontaz zasilania sprzetu mechanicznego,

- przebicie otworu,

- sprawdzanie wymiarow.
5.1.9. Montaz czujek podczerwieni
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Szerokokatng pasywna czujke podczerwieni, pasywng czujke podczerwieni z antymaskingiem, czujke
dualng montowac na wysokosci 220cm w rogu pomieszczenia chronionego
5.1.10. Osadzenie w podtozu kotkoéw plastikowych rozporowych w Scianie lub stropie
Wyszczegolnienie robdt:

- trasowanie,

- osadzenie kotkdw w gotowych otworach.
5.1.11. Mechaniczne wykonanie Slepych otwordow w cegle, gtebokos¢ otwordw do 8cm $rednicy do
10mm
Wyszczegolnienie robot:

- trasowanie,

- montaz i demontaz zasilania sprzetu,

- wykonanie otworu.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci robét podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.
6.2. Zasady kontroli jakosci robot
Nalezy sprawdzi¢ zgodnosc¢ rzeczywistych warunkow wykonania robot z warunkami okreslonymi w
Specyfikacji z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika budowy. Przy kazdym odbiorze robdt
zanikajgcych nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotdéw odbioru robdt lub wpiséw do dziennika
budowy.
6.3. Badania przy wykonywaniu i przy odbiorze
Przeprowadzenie wszystkich badan materiatdw i jakosci robdt zwigzanych z instalacjg urzadzen
sygnalizacji pozaru nalezy do Wykonawcy.
Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy poréwnanie uzyskanych wynikow badan z wymaganiami
zawartymi w niniejszej specyfikacji.
Gdy jakos$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze
poddac je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania,
koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.
6.3.1. Sprawdzenie dziatania centrali
W celu sprawdzenia dziatania centrali nalezy wykonac badania i pomiary zgodnie wymogami
okreslonymi przez producenta. Wyniki badan i pomiaréw powinny by¢ zgodne ze specyfikacjg i opisem
zawartym w DTR urzadzenia. .
6.3.1.1. SPRAWDZENIE I URUCHOMIENIE LINII DOZOROWYCH O LICZBIE PUNKTOW 10
Wyszczegolnienie robot:

- sprawdzenie dziatania czujek z centralka sygnalizacji wkamania,

- kontrola pracy uktadu,

- nadzor i sprawdzenie poprawnosci dziatania uktadu oraz przekazanie do eksploatadiji,

- instruktaz w zakresie dziatania uktadu, obstugi urzadzen.
6.3.1.2. Sprawdzenie alarmowania
W celu sprawdzenia alarmowania centrali, nalezy spowodowac zadziatanie czujnikow w kazdej linii.
Podczas sprawdzania nalezy stwierdzi¢, czy wszystkie linie sygnatowe i wyjécia monitoringu dziatajg
zgodnie z zaprogramowanymi wariantami.
6.3.2. Kontrola materiatow
Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkgji, daty przydatnosci do stosowania, stanu
opakowan oraz whasciwego przechowywania materiatéw. Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub
wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze poddac je kontrolnemu badaniu w
pelnym zakresie. W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg
Wykonawce.
6.3.3. Badania pasywnych czujek podczerwieni
Do badan funkcjonalnych czujka powinna by¢ zamocowana na wysokosci zalecanej przez producenta
oraz zgodnie z jego instrukcjami. Uktad optyczny powinien by¢ nastawiony na optymalne wtasciwosci
wedtug wskazdwek producenta. Jesli jest podany zakres wysokosci , na ktdrej czujka moze by¢
zamontowana, to badania nalezy wykonac po zamocowaniu czujki na gérnej i dolnej pozyciji. Jesli
istniejg elementy nastawienia czestotliwosci impulsdw lub czutosci czujki, proby powinny by¢
wykonane przy nastawieniach na gorng i dolng granice, zakresu nastawienia. Obiekt probierczy
powinien by¢ montowany tak, aby jego o$ gtéwna skierowana byfa pionowo i dolna krawedz byty w
odlegtosci od podtogi nie wiekszej niz 100 mm.
6.3.3.1. Badania funkcjonalne
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Badania mogg by¢ wykonywane przy zamocowanej nieruchomo czujce i przesuwanym obiekcie
probierczym lub przy zamocowanym nieruchomo obiekcie probierczym i obracanej czujce. W obu
przypadkach odlegto$¢ promieniowa nie powinna sie zmienia¢ wiecej niz o 5%. Obiekt probierczy
powinien by¢ umieszczony w odlegtosci rdwnej maksymalnemu zasiegowi wykrywania, do ktérego
czujka zostata dostosowana i nastawiona.

Obiekt probierczy powinien by¢ przesuwany lub czujka powinna by¢ obracana w celu uzyskania efektu
ruchu jednokierunkowego, przy statej odlegtosci pomiedzy obiektem probierczym a czujka. Ruch
powinien odpowiada¢ predkosci poprzecznej 0,3 m/s

Stan alarmowania powinien by¢ wywotany przez odpowiedni ruch na drodze 3 m.

6.3.3.2. Regeneracja po stanie alarmowania

Nalezy wykonac prébe zanotowac rownowazng odlegtos¢ przesuniecia niezbedng do wytworzenia
stanu alarmowania. Obiekt probierczy powinien zostac przesuniety do jego poczatkowego potozenia.
Nastepnie powinien nastgpic¢ ruch osoby lub obiektu, innego niz obiekt probierczy , wystarczajacy do
wytworzenia stanu alarmu, po wystgpieniu ktdrego ruch powinien zosta¢ zatrzymany. Po uptywie
dalszych 10 s nalezy powtorzy¢ probe wg 6.4.1.2 a rbwnowazna odlegto$¢ przesuniecia wykonanego
do wytworzenia stanu alarmowania, nie powinna roznic sie od wartosci zmierzonej w pierwszej czesci
niniejszego badania o wiecej niz 10%.

6.3.3.3. Odporno$¢ na mate obiekty

Badanie nalezy wykona¢ w warunkach wg 6.4.1 z tym wyjatkiem, ze uzyty obiekt powinien by¢
wtornym obiektem probierczym. Obiekt ten powinien by¢ umieszczony na wysokosci nie wiekszej niz
100 mm od podtogi, przy czym jego gtéwna o$ powinna by¢ styczna do czujki i rownolegta do podtogi.
W celu uzyskania maksymalnego efektu potozenie tarczy powinno by¢ wybrane z uwzglednieniem
geometrii sektorow wykrywania. W celu uzyskania efektu ruchu poprzecznego wtdrnego obiektu
probierczego wzgledem czujki wtdrny obiekt probierczy powinien by¢ przesuwany lub czujka powinna
by¢ obracana. Ruch powinien by¢ réwnowazny predkosci poprzecznej 1,0 m/s. Nie powinien zostac¢
wytworzony stan alarmowania.

6.3.3.4. Odporno$¢ na zmiany temperatury tta

Czujka powinna by¢ ustawiona tak, aby "widziata" tto, ktérego réwnomiernie roztozona temperatura
powinna wynosi¢ 25°C, z odchytkami na catej jej powierzchni nie przekraczajacej 0,5°C. W czasie catej
préby temperatura czujki powinna pozostawac stata. Temperature tta nalezy podnosi¢ z szybkoscig 1
°C /min az do osiagniecia 40°C.

Nie powinien zosta¢ wytworzony stan alarmowania. Proba ta moze by¢ symulowana przez wzrost
temperatury tta tylko w jednym sektorze wykrywania. Symulacja powinna by¢ taka, azeby zmiana
strumienia promieniowania w otworze czujki byta taka sama jak przy badaniu w petnym wymiarze.
6.3.3.5. Odporno$¢ na turbulentne powietrze

Czujka powinna by¢ umieszczona na odpowiedniej wysokosci, tak aby widziata jednolite tlo, a wszelkie
elementy manipulacyjne powinny by¢ tak nastawione aby zapewniona byta czuto$¢ czujki. Wentylator
z grzejnikiem o mocy 1000 W o przekroju otworu wylotowego 55 mm X 180 mm powinien by¢
umieszczony 1m ponizej i 1 m przed czujka i tak ustawiony, aby spowodowac przeptyw powietrza w
kierunku czujki pod katem 12° wzgledem poziomu. Grzejnik powinien by¢ wtgczony na okres 5 min.
Nie powinien by¢ wywotany stan alarmowania.

6.3.3.6. Przepisy wtasciwego uzytkowania

Niezawodnos¢ dziatania central uwarunkowana jest zachowaniem wtasciwych warunkéw pracy,
napiecia zasilania, stanem akumulatoréw oraz przeprowadzaniem badan okresowych.

Badania okresowe powinny by¢ przeprowadzane przez Zaktad Serwisowy , ktéremu uzytkownik zlecit
konserwacje instalacji. Zaistniate uszkodzenia powinny by¢ bezzwtocznie zgtaszane Serwisowi. Przy
wymianie bezpiecznikow nalezy zwrdci¢ uwage na ich wartosci nominalne. Nie wolno w miejsce
przepalonego bezpiecznika wstawia¢ zapasowego o wyzszej wartosci nominalnej, ze wzgledu na
mozliwos¢ uszkodzenia urzadzenia. Badania okresowe central nalezy przeprowadzac¢ przynajmniej raz
na pot roku. Nalezy sprawdzi¢ stan potaczenia przewodu ochronnego, uziemiajgcego lub zerujacego, z
obudowg centrali oraz oczysci¢ zaciski baterii akumulatoréw. Przynajmniej raz w roku nalezy sprawdzi¢
stan natadowania baterii akumulatoréw. W tym celu, nalezy wylgczy¢ napiecie sieci na okoto 2h i po
ponownym wigczeniu sprawdzi¢, czy w czasie nie dtuzszym niz 5h zasilacz sieciowy dotaduje baterie
akumulatoréw. Sprawnie dziatajgca centrala, poddawana regularnie badaniom okresowym, nie
wymaga specjalnych zabiegéw konserwacyjnych. Wskazane jest co pewien czas odkurzanie
powierzchni zewnetrznej centrali.

Odbiorcow zewnetrznej sygnalizacji i monitoringu nalezy uprzedzi¢ o zamiarze przeprowadzania prdb.
Jezeli zauwazono usterki w dziataniu pakietow, to nalezy je wymienic¢ na rezerwowe, a te przekazac

37



producentowi do naprawy. Akumulatory sg bezobstugowe, samoczynnie kontrolowane przez centrale i
nie wymagajg konserwacji. Nalezy jednak pamietaé, ze producent gwarantuje poprawng ich prace
tylko w ewentualnej wymianie. Konserwatorem powinna by¢ osoba z wyksztatceniem technicznym.
Konserwator powinien doktadnie zapoznac sie z trescig niniejszej instrukcji. Zalecane jest
przeszkolenie u producenta w zakresie instalacji i eksploatacji urzadzen. Konserwator powinien miec¢
tacznosc telefoniczng z osobg dyzurujaca przy centrali tak, aby w czasie awarii mogt w ustalonym
czasie zjawic sie w chronionym obiekcie.
6.4. BHP i ochrona srodowiska
W miejscach roboczych, jak rowniez w miejscach sktadowania, muszg by¢ umieszczone napisy
ostrzegawcze p.poz. Robotnicy powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i
papieroséw,w poblizg wykonywanych prac
7. ODBIOR ROBOT
7.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady dotyczace odbioru robdt podano w rozdziale ,Wymagania ogolne”.
Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Komisja na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.
Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajgcych i ulegajacych ukryciu (odbidr czeSciowy) oraz odbidr
koncowy.
Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Komisja na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.
7.1.1. Odbidr czeSciowy
Przedmiotem odbioru czesciowego sa:
- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,
- inne fragmenty instalacji , ktdre beda niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia
po zakonczeniu rob6t montazowych.
Usterki wykryte przy odbiorze czeSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robdt (budowy).
7.1.2.  Odbidr koncowy
Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:
- sprawdzenie zgodnosci robét z umowg, dokumentacjg, warunkami, normami,
przepisami
- sprawdzenie udokumentowania jakosci wykonania robdt odpowiednimi protokotami
préb montazowych
- sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatacji - sporzadzenie
protokotu z odbioru z podaniem wnioskdw i ustalen.
Wykonawca powinien sprawdzi¢ i wykazaé, ze instalacja pracuje zgodnie z przeznaczeniem i spetnia
wymagania projektu wykonawczego. Powinny zosta¢ przeprowadzone proby funkcjonalne prawidtowej
pracy kazdego z systemdw oraz ich wspotdziatania poprzez proby uruchamiania. Wykonawca
potwierdzi dziatanie urzadzen odbiorami czeSciowymi.
Skfad komisji
Czynnosci odbioru systemu wykonuje komisja w sktadzie:
- przedstawiciel Inwestora;
- inspektor nadzoru;
- projektant;
- przedstawiciel wykonawcy;
- specjalista ochrony przeciwpozarowej;
- przyszty konserwator;
- osoby, ktdrych obecnos¢ w czasie odbioru jest z roznych wzgledow niezbedna (np.
wynikfa z systemu pracy w obiekcie).
Czynnosci odbiorcze
W czasie préb odbiorczych nalezy wykonac:
- sprawdzenie materiatow w zakresie zgodnosci z obowigzujgcymi unormowaniami i
projektem;
- sprawdzenie wykonania systemu w zakresie zgodnosSci z Projektem, ze szczegdlnym
uwzglednieniem:
- wykonania potgczen;
- zamocowania urzgdzen stacyjnych i osprzetu;
- zainstalowania wiasciwych elementdow (czujek i przyciskow);
- wiasciwej numeracji, adreséw tekstowych i oznakowania (w CSP), linii dozorowych,
czujek i przyciskow.
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- proby okablowania na przerwy i zwarcia miedzy Zzylami danego kabla, pomiar
rezystancji petli dozorowych;

- sprawdzenie sprawnosci elementow poprzez ich uruchomienie;
Dokumentacja
Przed przekazaniem systeméw do odbioru Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢ inwestorowi
dokumentacje powykonawczg:

- zaktualizowany projekt techniczny;

- protokoty z prob pomontazowych;

- dokumentacje prawng montazu:

- dziennik budowy;

- ksiege obmiardow;

- protokoty pomiaréw elektrycznych;

- protokoty odbiorow czesciowych i prac ukrytych.
Odbidr techniczny powinien by¢ potgczony z przekazaniem urzadzenia do eksploatacji i jednoczesnym
przyjeciem do konserwacji. Na dzien odbioru powinna by¢ sporzadzona umowa na konserwacje.
Urzadzenia zostajg przekazane do eksploatacji, jesli podczas prac odbiorczych nie zostang stwierdzone
zadne usterki i nieprawidtowosci rzutujgce na jego prawidtowa prace. Na te okolicznos¢ Komisja
odbiorcza sporzadza protokdt, w liczbie egzemplarzy wtasciwej dla zainteresowanych stron.
Systemy przekazane do eksploatacji powinny pozostawac¢ w ciggtym ruchu i pod statym nadzorem
konserwatora. .
8. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ,Wymaganiach Ogdlnych”
Jednostki obmiarowe:

- m — montaz rur, przewoddw, kabli

- szt. — montaz czujek, klawiatur

- kpl — montaz central, modutdw rozszerzen
Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie faktyczng dtugos¢ linii kablowych oraz ilos¢
materiatow.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
PN — E — 08390/1 Systemy alarmowe. Terminologia.
PN-93/E — 08390/22  Wiamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne wymagania i badania
dotyczace czujek.
Wilamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania pasywnych czujek

zuzytych

PN- 93/E — 08390/26
podczerwieni.
PN-93/E-08390/11
PN-93/E-08390/12
metody badan.

Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Postanowienia ogdine
Systemy alarmowe. Wymagania ogdlne. Zasilacze — Parametry funkcjonalne i

PN-93/E-08390/13
PN-93/E-08390/14
PN-93/E-08390/22
badania czujek.

PN-93/E-08390/24

PN-93/E-08390/25
PN-93/E-08390/56
PN-93/E-08390/54

PN-63/E-01001
PN-E 08390-3:1998

Systemy alarmowe. Wymagania ogodlne. Préby Srodowiskowe.
Systemy alarmowe. Wymagania ogodlne. Zasady stosowania.
Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Ogdlne wymagania i

Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
ultradzwiekowych czujek Dopplera.

Systemy alarmowe. Wilamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
mikrofalowych czujek Dopplera.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy tgcznosci akustycznej
wykorzystujgce telefoniczng sie¢ komutowana.

Systemy alarmowe. Systemy transmisji alarmu. Systemy transmisji alarmu
wykorzystujace specjalizowane tory transmisji.

Przewody elektryczne. Podziat i oznaczenia.

Wymagania i badania central.

PN — E- 08390 —5:2000 Wymaganie i badanie sygnalizatorow.

PN-EN 50131-6:2000
PN-EN 50133-1:2000
PN-EN 50134-7:1999
PN-IEC 839-2-7:1996

Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Zasilacze.

Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.
Systemy alarmowe. Systemy alarmowe osobiste. Wytyczne stosowania.
Systemy alarmowe. Wiamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania
pasywnych czujek sttuczenia szyby.

Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu. Wymagania systemowe.
Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Zasilacze.

PN-EN 50133-1
PN-EN 50131-6
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
INSTALACIE SYSTEMU TELEWIZJI DOZOROWEJ]
CPV 121000-8

1. WSTEP
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej specyfikacji s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z
wykonaniem instalacji telewizji przemystowej w budynku Urzedu Gminy w Rymanowie.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Specyfikacja jest stosowana jako dokument kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych
w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem oraz
uzytkowaniem telewizyjnego systemu nadzoru.
Zakres ten obejmuje:
S.03.04.30. Zarabianie i podtgczanie kabli F/UTP,
S.03.04.31. Montaz wtykdw na kablach kabli F/UTP,
S.03.04.32. Montaz kamer
S.03.04.33. Proby dziatania systemu telewizji przemystowej
S5.03.04.34. Przewody kabelkowe o tacznym przekroju zyt do 7.5 mm? uktadane w listwach i kanatach
elektroinstalacyjnych
S.03.04.35. Przedzwonienie przewodéw kablowych koncentrycznych
S.03.04.36. Mechaniczne przebijanie otworéw w Scianach lub stropach
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i skladowania podano w S.00.00.00
~Wymagania ogdlne”. W niniejszym rozdziale podano przyktadowe rozwigzania, ktdre mozna zastgpic¢
innymi spetniajgcymi opisany standard i parametry techniczne.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do wykonania robot
Sprzet powinien odpowiadac¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do ich jakosci jak i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien byC¢ ustawiony zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z ich przeznaczeniem. Maszyny mozna uruchomic
dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je zabezpieczy¢ przed
mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.
Wykonawca przystepujacy do wykonania instalacji sygnalizacji wtamania winien wykaza¢ sie
mozliwoscig korzystania z nastepujgcych maszyn i sprzetu gwarantujgcych wiasciwg jakos$¢ robot.
Sprzet uzywany do realizacji musi by¢ zaakceptowany przez Managera Projektu.
Do realizacji stuzg :

- samochody dostawcze

- wiertarki

- wkretarki mechaniczne do kotkéw (reczne)

- rusztowania

- specjalistyczny sprzet pomiarowy
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
4.2. Transport materiatow
Zatadunek, transport, roztadunek i skladowanie materiatdbw do wykonania warstw ochronnych
powinny odbywac sie tak aby zachowa¢ ich dobry stan techniczny. Materiaty mogg by¢ przewozone
dowolnymi $rodkami transportu rozmieszczone réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i
zabezpieczonej przed uszkodzeniem, spadaniem, badz przesuwaniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania robot podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
5.2. Sposdob prowadzenie instalacji
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Przewody prowadzi¢ zgodnie z trasami kablowymi zamieszczonymi na projekcie w rurach
elektroinstalacyjnych umieszczonych wtynkowo. Dla wypustéw kablowych nalezy zostawi¢ zapasy
przewodow 20 cm. Kable wprowadza¢ bezposrednio do urzadzen przed ich podtgczeniem. Nie
stosowac zadnych puszek posredniczacych. W przypadku kamer kable wprowadza¢ bezposrednio ze
$ciany do wysiegnika kamery, w taki sposdb, zeby wysiegnik kamery przykrywat catkowicie wypust
kablowy.

Przy uktadaniu okablowania kablem s$wiattowodowym zachowaé szczegdlng ostrozno$¢ i zwracaé
uwage na nieprzekroczenie granicznej wartosci promienia giecia kabla $wiattowodowego.

5.3. Montaz kamer Zewnetrznych

Kamere zewnetrzng montowa¢ w obudowie zewnetrznej na $cianie w miejscach wskazanych w
projekcie.

5.4. Montaz kamer sciennych dla przej$¢ kontrolowanych

Kamere $cienng dla przej$¢ kontrolowanych montowaé we wskazanych w projekcie miejscach na
wysokosci gornej, poziomej czesci oscieznicy drzwiowej w odlegtosci 30cm od oscieznicy.

5.5. Montaz kamer zewnetrznych

Kamere zewnetrzng montowa¢ w obudowie hermetycznej IP67 na Scianie lub stupie w miejscach
wskazanych w projekcie.

Kamery zasili¢ napigciem 230V AC z tablicy TA wedtug projektu instalacji elektrycznej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ rzeczywistych warunkdw wykonania robdt z warunkami okreslonymi w
specyfikacji oraz pomiaréw charakterystycznych z potwierdzeniem ich w formie wpisu do dziennika
budowy. Przy kazdym odbiorze robdt zanikajgcych nalezy stwierdzi¢ ich jako$¢ w formie protokotéw
odbioru robét lub wpiséw do dziennika budowy.

6.3. Badania przy wykonywaniu i przy odbiorze

Przeprowadzenie wszystkich badan materiatow i jakosci robdt zwigzanych z instalacjg okablowania
strukturalnego i telekomunikacyjnego nalezy do Wykonawcy.

Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy pordwnanie uzyskanych wynikdw badan z wymaganiami
zawartymi w niniejszej specyfikacji.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze
poddac je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.4. Kontrola materiatow

Wykonawca obowigzany jest do sprawdzenia daty produkgcji, daty przydatnosci do stosowania, stanu
opakowan oraz whasciwego przechowywania materiatow.

Gdy jako$¢ zastosowanego materiatu lub wykonanej roboty budzi watpliwosci, Manager Projektu moze
poddac¢ je kontrolnemu badaniu w petnym zakresie.

W przypadku negatywnego wyniku tego badania, koszty z tym zwigzane obcigzajg Wykonawce.

6.5. BHP i ochrona srodowiska

W miejscach roboczych, jak réwniez w miejscach skladowania, muszg by¢ umieszczone napisy
ostrzegawcze p.poz. Robotnicy powinni by¢ poinstruowani o niebezpieczenstwie palenia ognia i
papieroséw,w poblizu wykonywanych

7. ODBIOR ROBOT

7.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogdlne zasady dotyczace odbioru robdt podano w S.00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Manager Projektu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

Odbiorom podlegajg prace robdt zanikajgcych i ulegajacych ukryciu (odbidr czesciowy) oraz odbidr
koncowy.

Odbidr kazdego etapu powinien by¢ potwierdzony wpisem do dziennika budowy. Odbioru dokonuje
Manager Projektu na podstawie zgtoszenia Wykonawcy.

7.2. Odbior czesciowy

Przedmiotem odbioru czeSciowego sa:

- instalacje podtynkowe przed tynkowaniem,

- inne fragmenty instalacji , ktore bedg niewidoczne lub bardzo trudne do sprawdzenia po
zakonczeniu robot montazowych.

- Usterki wykryte przy odbiorze czeSciowym powinny by¢ wpisane do dziennika robdt (budowy).
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8. OBMIAR ROBOT
Ogdlne zasady obmiaru robdt podano w ,Wymaganiach Ogélnych”
Jednostki obmiarowe:

- m — montaz rur, przewoddéw, kabli

- szt. — montaz monitoréw,

- kpl montaz kamer,
Do obliczenia naleznosci przyjmuje sie faktyczng dtugosc linii kablowych oraz ilo$¢  zuzytych
materiatow.
9. PRZEPISY ZWIAZANE
9.1. Normy
Rozporzadzenie ministra administracji, gospodarki terenowej i ochrony $rodowiska z 3 lipca 1980r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki.(Dz. U. nr 17 poz. 62 z
pozniejszymi zmianami)
Polska Norma PN-82 M-51006 Urzadzenia elektronicznej sygnalizacji pozarowej. Terminologia.
Polska Norma PN-93 E-08390 Systemy Alarmowe.
Polska Norma PN-91 E-05009 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Polska Norma PN-92/E-05009 Ochrona przeciwporazeniowa.
Polska Norma PN-92/E-05009/54 Uziemienia i przewody ochronne.
Polska Norma PN-93 E-08390 SYSTEMY ALARMOWE.
Wymagania techniczne na okablowanie strukturalne, Ministerstwo tgcznosci, Warszawa 19997.
Zatacznik nr 23 do rozporzadzenia Ministra tacznosci z dn. 04.09.1997 r.
PN-86/E-05003/01: Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Wymagania ogodlne.
PN-86/E-05003/02: Ochrona odgromowa obiektéw budowlanych. Ochrona podstawowa.
PN-91/E-08109: Koordynacja izolacji w instalacjach niskiego napiecia z uwzglednieniem odstepow
izolacyjnych powietrznych i powierzchniowych dla urzadzen.
PN-93/E-05009/443: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona zapewniajgca
bezpieczenstwo. Ochrona przed przepieciami. Ochrona przed przepieciami atmosferycznymi lub
taczeniowymi.
PN-93/E-05009/54: Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne.
ENV 61024-1-1 European Prestandard 1995-01: Protection of Structure against Lightning. Part 1:
General Principles, Section 1.
IEC 1312-1 International Standard 1995-02: Protection against Lightning Electromagnetic Impulse.
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