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1. PODSTAWA OPRACOWANIA

Podstawa opracowania jest umowa nr RIN.7011.7.2017/2 zawarta w dniu 25.01.2017 r. w Rymanowie,
pomigdzy Gming Rymanow z siedziba w Rymanowie ul. Mitkowskiego 4A, a firma “Doradztwo techniczne -
Ochrona $rodowiska Leszek Wroblewski” z siedzibg przy ul. Baczynskiego 20/16, 05-092 Lomianki, na
opracowanie dokumentacji technicznej (w tym specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych)
pn. ,,Przebudowa istniejacej stacji odwadniania i higienizacji osadu na instalacj¢ do koncowego przeksztatcania
osadow w granulowany nawoz”.

2. CEL | ZAKRES OPRACOWANIA

Celem opracowania specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych jest
uszczegdlowienie opisu zamoOwienia na roboty budowlane zwiazane z przebudowa instalacji technologicznych i
elektrycznych na terenie Oczyszczalni Sciekéw w Rymanowie. Opracowanie zawiera W szczegdlnosci zbiory
wymagan, ktore sa niezbedne do okreslenia standardu i jako$ci wykonania robot, w zakresie sposobu wykonania
rob6t budowlanych, wlasciwosci wyroboéw budowlanych oraz oceny prawidlowosci wykonania poszczegodlnych
robot. Oprécz omowienia wymagan ogoélnych zwiazanych z realizacja przedsigwzigcia, niniejsze opracowanie
zawiera szczegotowe specyfikacje techniczne, tzn.:

e ROBOTY BUDOWLANE (SST nr 1)
e WEWNETRZNE ROBOTY INSTALACYJNE | TECHNOLOGICZNE (SST nr 2)
e INSTALACJE ELEKTRYCZNE (SST nr 3)

3. PRZEDMIOT ZAMOWIENIA

Przedmiotem zamdwienia jest opracowanie dokumentacji projektowo — kosztorysowej przebudowy
istniejacej stacji odwadniania i higienizacji osadu na instalacj¢ do koncowego przeksztalcania osadéw w
granulowany nawoz na terenie Oczyszczalni Sciekow w Rymanowie.

Zamawiajacym jest Gmina Rymanow, ul. Mitkowskiego 14a, 38-480 Rymanow.

4. PRZEDMIOT | ZAKRES ROBOT BUDOWLANYCH

Przedmiotem robot budowlanych bedzie wykonanie przebudowy istniejacej stacji odwadniania i
higienizacji osadu na instalacj¢ do koncowego przeksztatcania osadow w granulowany nawoz.

Zakres prac obejmuje wykonanie robot budowlano-montazowych, umozliwiajacych przebudowe i
modernizacj¢ istniejacej oczyszczalni w zakresie przebudowy czgs¢ instalacji technologicznych oczyszczalni
sciekow: napowietrzajacej bioreaktorow oraz instalacji odwadniania i higienizacji osadu.

5. WYMAGANIA OGOLNE
5.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robot
w obiektach budowlanych.

5.2 Zakres robo6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspdlne dla wszystkich robot
niezbg¢dnych do wykonania inwestycji, obejmujacych wszystkie branze.

5.3 Okreslenia podstawowe

Ilekro¢ w ST jest mowa o:



5.3.1. Obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢:

a) budynek wraz z instalacjami i urzadzeniami technicznymi,

b) budowlg stanowiaca cato$¢ techniczno-uzytkowa wraz z instalacjami i urzadzeniami,

c) obiekt matej architektury;

5.3.2. Budynku — nalezy przez to rozumie¢ taki obickt budowlany, ktory jest trwale zwigzany z gruntem,
wydzielony z przestrzeni za pomoca przegrod budowlanych oraz posiada fundamenty i dach.

5.3.3. Budowli — nalezy przez to rozumie¢ kazdy obiekt budowlany nie bedacy budynkiem lub obiektem mate;j
architektury, jak: drogi, sieci techniczne, budowle ziemne, a takze czgsci budowlane urzadzen technicznych.
5.3.4. Obiekcie malej architektury — nalezy przez to rozumie¢ niewielkie obiekty, np.

uzytkowe stuzace utrzymaniu porzadku, takie jak §mietniki.

5.3.5. Tymczasowym obiekcie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ obiekt budowlany przeznaczony do
czasowego uzytkowania w okresie krotszym od jego trwatosci technicznej, przewidziany do przeniesienia w inne
miejsce lub rozbiorki, a takze obiekt budowlany nie potaczony trwale z gruntem, jak barakowozy lub obiekty
kontenerowe.

5.3.6. Budowie — nalezy przez to rozumie¢ wykonanie obiektu budowlanego w okre$lonym miejscu, a takze
odbudowe, rozbudowg, nadbudowe obiektu budowlanego.

5.3.7. Robotach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ budowe, a takze prace polegajace na przebudowie,
montazu, remoncie lub rozbidrce obiektu budowlanego.

5.3.8. Remoncie — nalezy przez to rozumie¢ wykonywanie w istniejacym obiekcie budowlanym robot
budowlanych polegajacych na odtworzeniu stanu pierwotnego, a nie stanowiacych biezacej konserwacji.

5.3.9. Urzadzeniach budowlanych — nalezy przez to rozumie¢ urzadzenia techniczne zwiazane z obiektem
budowlanym zapewniajace mozliwo$¢ uzytkowania obiektu zgodnie z jego przeznaczeniem, jak przytacza i
urzadzenia instalacyjne, a takze przejazdy, ogrodzenia, place postojowe i place pod $mietniki.

5.3.10. Terenie budowy — nalezy przez to rozumie¢ przestrzen, w ktorej prowadzone sa roboty budowlane
wraz z przestrzenia zajmowana przez urzadzenia zaplecza budowy.

5.3.11. Prawie do dysponowania nieruchomoscia na cele budowlane — nalezy przez to rozumiec¢ tytut
prawny wynikajacy z prawa whasnos$ci, uzytkowania wieczystego, zarzadu, ograniczonego prawa rzeczowego
albo stosunku zobowiazaniowego, przewidujacego uprawnienia do wykonywania robot budowlanych.

5.3.12. Pozwoleniu na budowe¢ — nalezy przez to rozumie¢ decyzj¢ administracyjng zezwalajaca na
rozpoczecie i prowadzenie budowy lub wykonywanie robdt budowlanych innych niz budowa obiektu
budowlanego.

5.3.13. Dokumentacji budowy — nalezy przez to rozumie¢ pozwolenie na budowe wraz z zataczonym
projektem budowlanym, dziennik budowy, protokoty odbiorow czgSciowych i koncowych, w miarg potrzeby,
rysunki i opisy stuzace realizacji obiektu, operaty geodezyjne i ksiazkg obmiardw, a w przypadku realizacji
obiektow metoda montazu — takze dziennik montazu.

5.3.14. Dokumentacji powykonawczej — nalezy przez to rozumie¢ dokumentacj¢ budowy z naniesionymi
zmianami dokonanymi w toku wykonywania rob6t oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

5.3.15. Terenie zamknigtym — nalezy przez to rozumie¢ teren zamknigty, o ktorym mowa w przepisach prawa
geodezyjnego i kartograficznego:

a) obronnosci lub bezpieczenstwa panstwa, bedacy w dyspozycji jednostek organizacyjnych podlegtych
Ministrowi Obrony Narodowej, Ministrowi Spraw Wewngtrznych i Administracji oraz Ministrowi Spraw
Zagranicznych.

b) bezposredniego wydobywania kopaliny ze ztoza, bedacy w dyspozycji zaktadu gorniczego.

5.3.16. Aprobacie technicznej — nalezy przez to rozumie¢ pozytywna oceng techniczna wyrobu, stwierdzajaca
jego przydatno$¢ do stosowania w budownictwie.

5.3.17. Wlasciwym organie — nalezy przez to rozumie¢ organ nadzoru architektoniczno- budowlanego lub
organ specjalistycznego nadzoru budowlanego.

5.3.18. Wyrobie budowlanym — nalezy przez to rozumie¢ wyrdb w rozumieniu przepiséw o ocenie zgodnosci.
Wytworzony w celu wbhudowania, wmontowania, zainstalowania lub zastosowania w sposob trwaty w obiekcie
budowlanym, wprowadzany do obrotu jako wyrdb pojedynczy lub jako zestaw wyrobow do stosowania we
wzajemnym potaczeniu stanowiacym integralng catos$¢ uzytkowa.

5.3.19. Organie samorzadu zawodowego — nalezy przez to rozumie¢ organy okre$lone w ustawie z dnia 15
grudnia 2000 r. o samorzadach zawodowych architektow, inzynierow budownictwa oraz urbanistow (Dz. U. Z
2001 r. Nr 5, poz. 42 z p6zn. zm.).

5.3.20. Obszarze oddzialywania obiektu — nalezy przez to rozumie¢ teren wyznaczony w otoczeniu
budowlanym na podstawie przepisow odrgbnych, wprowadzajacych zwiazane z tym obiektem ograniczenia w
zagospodarowaniu tego terenu.

5.3.21. Oplacie — nalezy przez to rozumie¢ kwotg nalezno$ci wnoszona przez zobowigzanego za okreslone



ustawa obowiazkowe kontrole dokonywane przez wtasciwy organ.

5.3.22. Drodze tymczasowej (montazowej) — nalezy przez to rozumieé drogg specjalnie przygotowana,
przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych roboty budowlane na czas ich wykonywania, przewidziana do
usunigcia po ich zakonczeniu.

5.3.23. Dzienniku budowy — nalezy przez to rozumie¢ dziennik wydany przez wlasciwy organ zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w czasie wykonywania robot.

5.3.24. Kierowniku budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce robét, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, ponoszaca ustawowa
odpowiedzialno$¢ za prowadzona budowe.

5.3.25. Ksiedze obmiaréw — nalezy przez to rozumie¢ — akceptowana przez Inspektora nadzoru ksiazke z
ponumerowanymi stronami, shuzaca do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonanych robdot w formie
wyliczen, szkicow i ewentualnie dodatkowych zatacznikow. Wpisy w ksigdze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu
przez Inspektora nadzoru budowlanego.

5.3.26. Laboratorium — nalezy przez to rozumie¢ laboratorium jednostki naukowej, zamawiajacego,
wykonawcy lub inne laboratorium badawcze zaakceptowane przez Zamawiajacego. niezbedne do
przeprowadzania niezb¢dnych badan i prob zwiazanych z ocena jako$ci stosowanych wyrobow budowlanych
oraz rodzajow prowadzonych robét.

5.3.27. Materialach — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie materiaty naturalne i wytwarzane jak réwniez rozne
tworzywa i wyroby niezbgdne do wykonania robét, zgodnie z dokumentacja projektowa i specyfikacjami
technicznymi zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

5.3.28. Odpowiedniej zgodnosci — nalezy przez to rozumie¢ zgodno$¢ wykonanych robo6t dopuszczalnymi
tolerancjami, a jesli granice tolerancji nie zostaly okreslone — z przecigtnymi tolerancjami przyjmowanymi
zwyczajowo dla danego rodzaju rob6t budowlanych.

5.3.29. Poleceniu Inspektora nadzoru — nalezy przez to rozumie¢ wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru w formie pisemnej dotyczace sposobu realizacji rob6t lub innych spraw zwiazanych z
prowadzeniem budowy.

5.3.30. Projektancie — nalezy przez to rozumie¢ uprawniong osobe prawna lub fizyczng bedaca autorem
dokumentacji projektowe;j.

5.3.31. Rekultywacji — nalezy przez to rozumie¢ roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie
pierwotnych funkcji terenu naruszonego w czasie realizacji budowy lub rob6t budowlanych.

5.3.32. Przedmiarze robét — nalezy przez to rozumie¢ zestawienie przewidzianych do wykonania robot wedlug
technologicznej kolejnosci ich wykonania wraz z obliczeniem i podaniem iloéci rob6t w ustalonych jednostkach
przedmiarowych.

5.3.33. Czgsci obiektu lub etapie wykonania — nalezy przez to rozumie¢ czg$¢ obiektu budowlanego zdolna
do spehiania przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych i mozliwa do odebrania i przekazania do
eksploataciji.

5.3.34. Ustaleniach technicznych — nalezy przez to rozumie¢ ustalenia podane w normach, aprobatach
technicznych i specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.

5.4 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, SST (szczegdlnymi specyfikacjami technicznymi) i poleceniami Inspektora nadzoru.

5.4.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacjg i wspotrzgdne punktow
glownych obiektow oraz reperow, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacji projektowej i dwa
komplety ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych
do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wlasny koszt.

5.4.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ opis, rysunki i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegotowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa:



- Zamawiajacego,
- Sporzadzona przez Wykonawce.

5.4.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Zamawiajacego stanowia czgS$¢
umowy, a wymagania wyszczegolnione w cho¢by jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy, tak jakby
zawarte byly w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejno§é ich waznosci
wymieniona w “Ogo6lnych warunkach umowy".

Wykonawca nie moze wykorzystywac btgdéw lub opuszczen w dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Zamawiajacego, ktory dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbiezno$ci opis wymiarow wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i ST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w ST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych
dopuszczalne sa odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatéw i elementéw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekraczaé dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektowa lub SST i wplynie
to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostana zastapione innymi, a roboty rozebrane
i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

5.4.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy - w robotach modernizacyjnych i remontowych (“pod ruchem").

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w sposob okreslony w
wymaganiach ogoélnych, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.
Przed przystagpieniem do robot Wykonawca przedstawi Zamawiajacemu i  Inspektorowi nadzoru do
zatwierdzenia uzgodniony z organem zarzadzajacym oczyszczalnia projekt organizacji i zabezpieczenia robot w
okresie trwania budowy. W zalezno$ci od potrzeb i postgpu robdt projekt organizacji robot powinien byé
aktualizowany przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace zapewniajace bezpieczenstwo pracownikow obstugi oczyszczalni §ciekow.
Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inspektora nadzoru.

O przystapieniu do robot Wykonawca poinformuje przed ich rozpoczegciem w sposob uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne beda
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywac tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w rym:
ogrodzenia, porgcze, o$wietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcow, wszelkie inne $rodki niezbgdne do
ochrony robot, wygody spotecznosci i innych.

O przystapieniu do robot Wykonawca poinformuje przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z Inspektorem
nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i iloSciach okreslonych przez Inspektora nadzoru, tablic
informacyjnych, ktorych tre§¢ bedzie zatwierdzona przez Inspektora nadzoru. Tablice informacyjne begda
utrzymywane przez Wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sig, ze jest wlaczony w ceng
umowna.

¢) Wykonawca musi zapewni¢ ciagto$¢ prowadzenia procesu odbioru osadu przefermentowanego do jednego z
dwu zbiornikow osadu przefermentowanego. W ramach oferty nalezy uwzgledni¢ wszystkie tymczasowe



instalacje, uktady, urzadzenia i obej$cia, niezbedne do prowadzenia wszystkich proceséw przerobki sciekow i
osadow oraz utrzymania ruchu oczyszczalni.

5.4.5. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania montazu instalacji i robot towarzyszacych Wykonawca bedzie:

1) Utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j.

2) Podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych
ochrony $rodowiska na terenie i wokoét terenu budowy oraz bgdzie unikac¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob
lub wiasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

A) lokalizacjg¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, wykopow i drog dojazdowych,

B) srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikoéw i ciekdw wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscig powstania pozaru.

5.4.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostepem os6b trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat
realizacji robdt albo przez personel Wykonawcy.

5.4.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialtdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczna wydana przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materialow na srodowisko.

Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robét ich szkodliwo$é zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy, Zamawiajacy powinien otrzymaé zgode na uzycie tych materiatow
od whasciwych organéw administracji panstwowe;j.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesic Zamawiajacy.

5.4.8. Ochrona wlasnoSci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni
wilasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot,
ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Zamawiajacego, Inspektora nadzoru i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie
przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora nadzoru i
zainteresowane wiladze oraz bedzie z nimi wspolpracowal, dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych
mu przez Zamawiajacego.



5.4.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Wykonawca stosowaé si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na 0§ przy transporcie materialow i
wyposazenia na i z terenu robdt. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inspektora
nadzoru. Pojazdy i tadunki powodujace nadmiernie obciazenie osiowe nie beda dopuszczone na teren budowy i
Wykonawca bgdzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora nadzoru.

5.4.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny
pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz zapewniat sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowa os6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja odregbnej
zaplacie 1 sa uwzglednione w cenie umowne;.

5.4.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot i za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét od
daty rozpoczecia do daty zakonczenia robdt (do wydania potwierdzenia zakonczenia przez Zamawiajacego).
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby obiekty i instalacje byly w zadowalajacym stanie do momentu odbioru ostatecznego.

5.4.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez organy administracji panstwowej i
samorzadowej, ktore sa w jakikolwiek zwiazane z robotami i bedzie w petlni odpowiedzialny za przestrzeganie
tych praw, przepiséw i wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetienie wszelkich
wymagan prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie
informowac¢ Zamawiajacego o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

5.4.13. Roboty demontazowe i prace rozruchowe.

Wykonawca zobowiazany jest wykona¢ wszystkie roboty zwiazane z demontazami urzadzen i elementow
opisanych w projekcie technicznym oraz z demontazami niezbg¢dnymi do realizacji robdt budowlano-
montazowych.

Wykonawca musi przeprowadzi¢ rozruch wszystkich zmodernizowanych i nowych urzadzen, uktadow i instalacji
— W sposob potwierdzajacy uzyskanie wymaganych umowa parametréw oraz jednoznacznie wykazujac
prawidlowos$¢ dziatania catej oczyszczalni jako jednej instalacji.

5.5 Materiaty

5.5.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatdéw przeznaczonych
do robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego zrddla wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatbw z danego zrodla nie oznacza
automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrdédta uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca zobowiazany jest do
prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrddta w sposob ciagly
spetniaja wymagania ST w czasie postgpu robot.



5.5.2. Inspekcja wytworni materialow

Wytwornie materiatdéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod
wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inspektor nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastgpujace
warunki:

a) Inspektor nadzoru bgdzie miat zapewniona wspotpracg i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatow w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inspektor nadzoru bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie odbywa sig
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji umowy.

5.5.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawcg wywiezione z terenu budowy, badz
ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora nadzoru. Jesli Inspektor nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
tych materialdw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych materiatlow zostanie
przewartosciowany przez Inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj roboét, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na
wlasne ryzyko, liczac si¢ z ich nieprzyjgciem i niezaptaceniem.

5.5.4. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one potrzebne do robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jako$¢ i wiasciwos¢ do robdt i byly dostepne do
kontroli przez Inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania materialow begda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawcg.

5.5.5. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju materialu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie
przed uzyciem materiatu albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez zgody
Inspektora nadzoru.

5.6 Sprzet

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jako$¢ wykonywanych robot. Sprz¢t uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie zapewnienia jako$ci lub
projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach
sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzgtu bgdzie gwarantowa przeprowadzenie robodt, zgodnie z zasadami okre§lonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umows.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i
gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony S$rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentdéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu przy wykonywanych
robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed
uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akceptacji Inspektora nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow umowy, zostana
przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.



5.7 Transport

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materialow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bgda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie
odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5.8 Wykonanie robot

Wykonaweca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowa oraz za jakos$¢ zastosowanych
materiatdéw 1 wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, programem
zapewnienia jakos$ci, projektem organizacji robot oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inspektora nadzoru.

Nastgpstwa jakiegokolwiek btedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robot
zostana, jesli wymagac tego bedzie Inspektor nadzoru, poprawione przez Wykonawce na wlasny koszt.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialno$ci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i
wytycznych.

Polecenia Inspektora nadzoru dotyczace realizacji robot beda wykonywane przez Wykonawce nie pdzniej niz w
czasie przez niego wyznaczonym, pod grozba wstrzymania rob6t. Skutki finansowe z tytutu wstrzymania robot w
takiej sytuacji ponosi Wykonawca.

5.9 Kontrola jakosci robét

5.9.1. Program zapewnienia jakosci ( PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do zaakceptowania przez Inspektora nadzoru
programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonania robot, mozliwosci
techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.
Program zapewnienia jakos$ci winien zawierac:

- organizacj¢ wykonania robot, w tym termin i sposob prowadzenia robot,

- organizacjg ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

- plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

- wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych elementow robot,

- system (sposéb i procedurg) proponowanej kontroli i sterowanie jakoscia wykonywanych robot,

- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i1 kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium,
ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

- sposéb oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiardéw, a takze wyciaganych
wnioskow 1 zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania
tych informacji Inspektorowi nadzoru,

- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilo§¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,

- sposéb i procedure pomiarow i badan (rodzaj i czestotliwos$é, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie
urzadzen itp.) prowadzonych podczas dostaw materialdéw, wytwarzania mieszanek 1 wykonywania
poszczegblnych elementdw robot.
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5.9.2. Zasady kontroli jakoSci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiagnac zatozona jako$é¢
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole roboét i jakosci materiatoéw. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca begdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwo$¢ sa okre§lone w ST, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inspektor nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robot zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i sprzgt badawczy
posiadaja wazng legalizacjg, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okreslajacych
procedury badan.

Inspektor nadzoru begdzie mieé nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.
Inspektor nadzoru bedzie przekazywaé¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnigciach
dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub metod
badawczych. Jezeli niedociagnigeia te bgda tak powazne, ze moga wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inspektor
nadzoru natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zostana usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako$é¢
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

5.9.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki
do akceptacji Inspektorowi nadzoru.

5.9.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej, nie
p6zniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na formularzach wedtug dostarczonego przez
niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

5.9.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania probek i badania materiatow u zrodta ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta materiatow.

Inspektor nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawcg, bgdzie
ocenia¢ zgodno§¢ materialow i robot z wymaganiami ST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj
koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci
Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnosci materiatéw i robot z dokumentacja projektowa
i ST. W takim przypadku calkowite koszty powtornych lub dodatkowych badan i1 pobierania probek poniesione
zostana przez Wykonawcg.
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5.9.6. Certyfikaty i deklaracje

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. Certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos¢ z kryteriami technicznymi
okres$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentow
technicznych,

2. Deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polska Norma lub

- aprobatg techniczna, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa objgte
certyfikacja okreslona w pkt 1 i ktore spetniaja wymogi SST.

3. Znajduja si¢ w wykazie wyrobow, o ktorym mowa w rozporzadzeniu MSWiA z 1998 r. (Dz. U. 98/99).

W przypadku materiatow, dla ktorych ww. dokumenty sa wymagane przez ST, kazda ich partia dostarczona do
robo6t bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby poparte
wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez Wykonawce
Inspektorowi nadzoru.

Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

5.9.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowiazujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w
okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z § 45 ustawy Prawo budowlane spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa
ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata
zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwata
technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inspektora nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdlnosci:

- datg przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

- uzgodnienie przez Inspektora nadzoru programu zapewnienia jakosci i harmonogramow robot,

- terminy rozpoczegcia i zakonczenia poszezegolnych elementow robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,

- uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, cz¢§ciowych i ostatecznych odbiorow
robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub
wymaganiom szczegélnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowe;,

- dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto
je przeprowadzat,

- wyniki prob poszczegodlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przedtozone Inspektorowi
nadzoru do ustosunkowania sie.

Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjgcia
lub zajgciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig. Projektant nie jest
jednak strona umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

(2) Ksigga obmiarow
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Ksigga obmiardéw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementow
rob6t. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie lub
ST i wpisuje do ksiggi obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatéw, orzeczenia o jako$ci
materiatéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowiq zataczniki do odbioru robét. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Inspektor nadzoru.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:

a) pozwolenie na budowg (jezeli jest wymagane),

b) protokoty przekazania terenu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) operaty geodezyjne,

g) plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

h) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inspektora nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

5.10 Obmiar robét

5.10.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja projektowa i ST,
w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora hadzoru o zakresie obmierzanych
rob6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do ksiggi obmiarow.

Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie indziej w
SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukonczenia wszystkich robdt. Btedne dane zostana poprawione wg
instrukcji Inspektora nadzoru na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoScia wymagana do celu miesigcznej platnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajacego.

5.10..2. Zasady okreslania ilosci rob6t i materialéw

Zasady okreslania iloéci robot podane sa w odpowiednich KNR-ach i KNNR-ach lub ST. Jednostki obmiaru
powinny by¢ zgodne z jednostkami okreslonymi w dokumentacji projektowej i kosztorysowe;.

5.10.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdt beda zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarow zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja
badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.

5.10.4. Wagi i zasady wazenia
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odno$nym wymaganiom ST Bgdzie
utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadno$ci wg norm zatwierdzonych

przez Inspektora nadzoru.
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5.10.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkow robot, a takze w
przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiggi obmiarow. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi
obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem nadzoru.

5.11 Odbioér robét

5.11.1. Rodzaje odbiorow robot

W zaleznosci od ustalen w ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b) odbiorowi czg¢sciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

5.11.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidér robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inspektor nadzoru.

Gotowos¢ danej czegsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inspektora nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w
ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektor nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja
projektowa, ST i1 uprzednimi ustaleniami.

5.11.3. Odbior czesciowy

Odbiodr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru czgsciowego robot
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

5.11.4. Odbiér ostateczny ( koncowy)
5.11.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i
warto$ci.

Catkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inspektora nadzoru.
Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora nadzoru zakonczenia roboét i przyjecia dokumentoéw, o ktorych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inspektora nadzoru i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jakoSciowej na podstawie przedtozonych
dokumentow, wynikéw badan i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja
projektowa i ST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sig z realizacjq ustalen przyjgtych w trakcie odbiorow robot
zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot
poprawkowych.
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W przypadkach nie wykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub robdt uzupetniajacych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jako$¢ wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacji projektowej i ST z uwzglgdnieniem tolerancji i nie ma
wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos¢
wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

5.11.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokét odbioru ostatecznego robot,
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastepujace dokumenty.

1) Dokumentacje powykonawcza, tj. dokumentacje budowy z naniesionymi zmianami dokonanymi w toku
wykonywania robot oraz geodezyjnymi pomiarami powykonawczymi.

2) Specyfikacjeg techniczna z dokumentéw umowy z ewentualnymi zmianami i uzupetnieniami.

3) Recepty i ustalenia technologiczne.

4) Dzienniki budowy i ksiggi obmiardéw (oryginaty).

5) Wyniki pomiaroéw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z ST i programem zapewnienia
jakosci.

6) Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatow zgodnie z ST.

7) Geodezyjna inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu.

8) Kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

9) Dokumentacj¢ rozruchowa i porozruchowa (wg. ST), w tym wszystkie wymagane instrukcje, operaty,
sprawozdania, itp.

10) Wykona¢ aktualizacje map w skali 1:500 i 1:250 bedacych w posiadaniu Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do
odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajace bgda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzupelniajacych wyznaczy komisja i stwierdzi ich wykonanie.

5.11.5. Odbior pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwiazanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym i regkojmi.

Odbidr pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 5.11.4 “Odbiér ostateczny robot".

5.12 Podstawa ptatnosci

5.12.1. Ustalenia ogolne

Wszelkie ptatnosci realizowane begda zgodnie z Umowa.
Podstawa ptatnosci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce.

Ceny ryczattowe uwzglednia¢ bgda wszystkie czynnosci, wymagania, sprawdzenia i badania okreslone
dla tego elementu w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny ryczattowe podane przez Oferenta musza pokrywac wszystkie koszty wykonania Robot i koszty
zwigzane z:

e  Wypehieniem obowiazkéw wynikajacych z Umowy i wszystkich innych zobowiazan i wymagan
zwigzanych z prowadzeniem Robdt wyspecyfikowanych w Umowie lub wynikajacych z Umowy

e Kosztami analiz laboratoryjnych i kosztami zwigzanymi.

e Kosztami dostawy, magazynowania, zabezpieczenia, ubezpieczenia materialow 1 urzadzen oraz
wszelkimi kosztami zwigzanymi.
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e Sprzgtem, jego dostawa, utrzymaniem, zasilaniem, zuzyciem mediéw dla potrzeb wykonania Robot
objetych Kontraktem.

e  Wszelkimi pracami i materialami pomocniczymi, w tym kosztami wykonania i utrzymania instalacji
tymczasowych, niezbgdnych do utrzymania funkcjonowania calego zakladu (utrzymania wszystkich
procesOw oczyszczalni oraz dziatania zaplecza administracyjno-socjalnego)

e  Kosztami ogélnymi, zyskiem, podatkami itd.

Roboty winny by¢ wykonywane w sposob kompletny opisany w Dokumentacji Technicznej i
Specyfikacjach Technicznych, z zachowaniem jakosci i zgodnie z wymaganiami kontraktu. W taki sposob
Roboty beda odbierane. Cena ryczattowa pokrywa wszystkie wymogi kompletnego wykonania prac.

Wszystkie podatki (tacznie z podatkiem VAT, clami, optatami importowymi, itp.) wynikajace z Umowy
beda wliczone w ceng ryczaltowe.

Przyjmuje sig, ze ceny ryczaltowe obejmuja wszystkie potrzeby i zobowiazania wynikajace z Umowy, a
w szczegolnoscei:

. koszty uzyskania gwarancji bankowych
) koszty uzyskania wymaganych ubezpieczen
. koszty organizacji, utrzymania, zabezpieczenia Tereny Budowy, zaplecza, ochrony, ochrony

p-poz, zabezpieczenia BHP, utrzymania tablic informacyjnych itp.

Zaktada sig, ze Wykonawca znajac zakres Robot uwzgledni w cenach ryczattowych wszystkie elementy,
ktérych wykonanie jest konieczne do wypetnienia Umowy.

5.13 Przepisy zwigzane

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U.2006 r. nr 156 poz. 1118 z p6zn. zmianami)

2. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz. u. z 2002 r. Nr 108 poz. 953).

3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. z 2003 r. Nr 48 poz.401).
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6. ROBOTY BUDOWLANE (SST nr 1)
6.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa uszczegdtowione wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt uzupetniajacych zwiazanych z przebudowe instalacji technologicznych w stacji odwadniania i
higienizacji osadu..

6.2 Zakres roboét objetych ST

Zakres rob6t objetych ST obejmuje wykonanie uzupetiajacych robot budowlanych zwiazanych z przebudowa
instalacji technologicznych w stacji odwadniania i higienizacji osadu na instalacj¢ do koncowego przeksztatcania
osadow w granulowany nawodz. i obejmuje czynnosci zwiazane z uzupetnieniem ubytkow pokrycia Scian, otworow
drzwiowych i okiennych oraz utwardzeniem terenu.

6.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre§leniami podanymi w
“Wymaganiach ogdlnych”.

6.4 Materiaty

Ogolne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w “Wymaganiach og6lnych”
niniejszej ST.

Rodzaj i typ materiatow niezbgdnych do wykonania robot budowlanych opisano w projekcie budowlano-
wykonawczym i w przedmiarach robot.

6.5 Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w “Wymaganiach ogolnych” niniejszej specyfikacji. Roboty
mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzetu zaakceptowanego przez Inspektora nadzoru.

6.6 Transport
Ogoblne wymagania dotyczace $rodkow transportu podano w “Wymaganiach ogolnych” niniejszej specyfikacji.
6.7 Wykonywanie robot

Ogoélne zasady wykonania rtobot podano w “Wymaganiach og6lnych” niniejszej specyfikacji.
Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdt
uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty budowlane.

6.7.1. Tynki

Przed przystapieniem do wykonywania roboét tynkowych powinny by¢ zakonczone wszystkie roboty stanu
surowego, roboty instalacyjne podtynkowe, zamurowani przebicia i bruzdy, osadzone o$cieznice drzwiowe i
okienni oraz wbudowane meble o ile sa wstawiane w nie otynkowane wngki. Zaleca si¢ przystgpowanie do
wykonywania tynkéw po okresie osiadania i skurczu muréw lub skurczu $cian betonowych. tj. po uplywie 4-6
miesigcy po zakonczeniu robot stanu surowego.

Tynki nalezy wykonywaé¢ w temperaturze nie nizszej niz -5°C i pod warunkiem, ze w ciagu doby nie nastapi
spadek ponizej 0°C. W nizszych temperaturach mozna wykonywaé tynki jedynie przy zastosowaniu
odpowiednich srodkow zabezpieczajacych zgodnie z ITB.

Zaleca si¢ chroni¢ $wiezo wykonane tynki zewngtrzne w ciagu pierwszych dwoch dni przed nastonecznieniem
dhuzszym niz 2 godziny dzienne. Nalezy je ostania¢ matami, daszkami lub w inny odpowiedni sposob.
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W murze ceglanym spoiny powinny by¢ nie zapelione zaprawa na glgbokos¢ 10-15 mm od lica muru. Jezeli mur

jest wykonany na spoiny petne, nalezy je wyskroba¢ na gleboko$¢ jak wyzej lub zastosowa¢ specjalne $rodki
zapewniajace nalezyta przyczepnos¢ tynku do podloza.

Bezposrednio przed tynkowaniem podioze nalezy oczysci¢ z kurzu szczotkami oraz usunaé plamy z rdzy i
substancji ttustych. Plamy z substancji tlustych mozna usuna¢ przez zmycie 10% roztworem szarego mydla lub
przez wypalenie lampa benzenowa. Nadmiernie sucha powierzchni¢ muru nalezy zwilzy¢ woda.

Elementy metalowe (ksztattowniki, blachy) powinny by¢ na catej powierzchni  owinigte siatka stalowa lub
druciano-ceramiczng przewiazang drutem lub w inny sposob zamocowana trwale do podtoza.

Elementy i siatke nalezy uprzednio oczy$ci¢ z tuszczacej sig rdzy i innych zanieczyszczen (zwlaszcza thustych).
Dla wszystkich odmian tynkéw sa niedopuszczalne nastgpujace wady:

wykwity w postaci nalotu wykrystalizowanych na powierzchni tynkéw roztwordéw soli, przenikajacych z podtoza,
plesni itp.,

trwate $lady zaciekow na powierzchni,

odstawanie, odparzenia i pgcherze wskutek niedostatecznej przyczepno$ci pytku do podtoza.

6.7.2. Okladziny

Oktadziny wewngtrzne nalezy wykonaé e z ptytek ceramicznych szkliwionych. Do wykonczenia otworéw nalezy
stosowa¢ ceramiczne ksztaltki podokienne bez spadku. Za pomoca kleju mozna mocowac cienkie ptytki, np.
plytki szkliwione na doktadnie wyré6wnanym podktadzie, na réwnej i gladkiej powierzchni betonowych $cian
monolitycznych lub z prefabrykatéw wielkowymiarowych oraz na nieskorodowanej powierzchni istniejacego
tynku o dostatecznej wytrzymatosci. Powierzchnie te pod wzgledem ich rownosci i gladkos$ci powinny co
najmniej spelnia¢ wymagania dla tynku dwuwarstwowego kat. III. Klej nalezy naktada¢ na podloze za pomoca
zabkowanej metalowej szpachli warstwa o grubosci ok. 2 mm, wykonanie fragmentu oktadziny na natozonej
kazdorazowo warstwie kleju powinno nastapi¢ w ciagu 15 minut. Przyktadajac ptytke do podloza, nalezy ja
przesuna¢ o 10-15 mm po powierzchni powleczonej klejem do pozycji, jaka ma zaja¢ ptytka w ukltadanej
warstwie; przesunigcie to nie powinno powodowac¢ zgarnigcia kleju na podtozu. Wszelkie zabrudzenia i resztki
kleju nalezy natychmiast usuna¢ szmatka zwilzona w czystej wodzie. Temperatura powietrza wewngtrznego w
czasie uktadania ptytek powinna wynosi¢ co najmniej +5°C. Odchylenie krawedzi ptytek od kierunku poziomego
lub pionowego nie powinno by¢ wigksze niz 2 mm/m., odchylenie powierzchni oktadziny od plaszczyzny nie
wigksze niz 2 mm na dlugosci taty dwumetrowej. Badanie materiatéw oktadzinowych i klejow nalezy
przeprowadza¢ posrednio na podstawie certyfikatow. Bezposrednio nalezy sprawdzaé¢ dobor kolorystyczny
plytek, brak rys lub odpryskow itp.

Badanie gotowej oktadziny powinno polega¢ na sprawdzeniu:

- nalezytego przylegania do podktadu przez lekkie opukiwanie oktadziny w kilku dowolnie wybranych

miejscach: ghuchy dzwigk wskazuje na nieprzyleganie oktadziny do podktadu,

- prawidlowosci przebiegu spoin przez naciagniecie cienkiego sznura wzdtuz dowolnie wybranych spoin
poziomych i pionowych i pomiar odchylen z doktadnos$cia do 1 mm (sprawdzenie za pomoca poziomnicy i pionu
murarskiego),

- prawidlowosci uksztattowania powierzchni oktadziny przez przylozenie w prostopadtych do siebie kierunkach
taty kontrolnej o dtugosci 2 m. w dowolnych miejscach powierzchni oktadziny i pomiar wielko$ci przeswitu za
pomoca szczelinomierza z doktadnoscia do 1 mm,

- wizualnym szeroko$ci stykow i prawidtowosci ich wypelnienia, a w przypadkach budzacych watpliwosci -

przez pomiar z doktadnoscia do 0,5 mm,

- jednolitosci barwy ptytek.

6.8 Kontrola jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot podano w “Wymaganiach ogodlnych” niniejszej ST.
6.9 Obmiar roboét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ‘Wymaganiach ogoélnych” niniejszej ST.

6.10 Odbiér robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w ‘Wymaganiach ogélnych” niniejszej ST.
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6.10.1 Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa i ST oraz pisemnymi poleceniami
Inspektora nadzoru.

6.10.2 Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Podstawa odbioru robdt zanikajacych lub ulegajacych zakryciu sa:

— pisemne stwierdzenie Inspektora nadzoru w dzienniku budowy o wykonaniu robot zgodnie z dokumentacja
projektowa i ST.

— inne pisemne stwierdzenia Inspektora nadzoru o wykonaniu robot.

6.11 Podstawa ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w “Wymaganiach ogdlnych” niniejszej ST.

6.12 Przepisy zwigzane
6.12.1 Normy

Nalezy stosowa¢ normy techniczne zwigzane z robotami i materiatami opisanymi w dokumentacji technicznej i
niniejszej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru rob6t budowlanych.
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7. WEWNETRZNE ROBOTY INSTALACYJNE | TECHNOLOGICZNE
(SST nr 2)

7.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czgsci specyfikacji technicznej (ST) sa szczegdtowe wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem wewngtrznych instalacji technologicznych (szczegétowa specyfikacja
techniczna nr 2).

7.2 Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
wewngtrznych instalacji technologicznych.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie robot
zwigzanych z:

a) montazem urzadzen technologicznych,

b) kontrola jakoséci robdt i materiatow.

7.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okresleniami podanymi w
“Wymaganiach ogdlnych”.

7.4 Materiaty

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskania i sktadowania podano w “Wymaganiach ogélnych”
niniejszej ST.

Odstepstwa od dokumentacji technicznej sa dopuszczalne jedynie pod warunkiem zapewnienia co najmniej
takich samych parametrow technicznych i uzytkowych, na zasadach opisanych w “Wymaganiach ogélnych”. W
przypadku zamiaru zamiany urzadzen technologicznych Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia
odpowiednich obliczen technicznych i technologicznych, atestow, aprobat i referencji potwierdzajacych
mozliwo$¢ zastosowania zamiennych urzadzen. Bezwzglednie konieczne jest poza tym uzyskanie zgody (na taka
zamiang) Projektanta i autora technologii, pod rygorem utraty gwarancji technologicznych.

7.4.1. Instalacje i urzadzenia technologiczne

Materiaty uzyte do wykonania instalacji i urzadzen technologicznych opisano w dokumentacji projektowej, z
podaniem ich charakterystyki technicznej, parametrow, typow oraz przyktadowych renomowanych producentow
specjalizujacych sie w wyposazeniu oczyszczalni $ciekow. Wszystkie maszyny i urzadzenia wchodzace w sktad
instalacji technologicznych przeznaczone do zainstalowania w ramach prowadzonej inwestycji beda maszynami i
urzadzeniami w najwyzszym stopniu nadajacymi si¢ do niniejszych robdt zgodnie z Dokumentacja projektowa.
Beda one fabrycznie nowe, pierwszej klasy jakosci, wolne od wad fabrycznych i o diugiej zywotnosci oraz
wymagajace minimum obstugi. Maszyny i urzadzenia winny by¢ dostarczone kompletne z wyposazeniem i
osprzetem do zamontowania jako indywidualne jednostki funkcjonalne. W ramach kontraktu wszystkie
dostarczone maszyny i urzadzenia podlaczone zostang do systemow i instalacji elektrycznych, automatyki i
sterowania.

7.4.2. Wykaz maszyn i urzadzen do zainstalowania w reaktorach biologicznych i stacji przeksztalcania
osadu na nawéz

W reaktorach biologicznych nalezy przebudowac instalacje napowietrzajaca z wykorzystaniem nastepujacych
urzadzen:
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1) Montaz 4 rusztow po 29 dyfuzoréw kazdy ze zmiang kolektora zasilajacego oraz dwu kolektorow
odwadniajacych (jako jeden komplet), z dyfuzorami membranowymi, gumowymi typu PIK300 (lub
réwnowazne) do pracy nieciagtej — 4 kpl.

2) Wymiana membran typu HIK300 (lub rownowazne) na nowe (do istniejacych dyfuzorow PIK300).

W stacji odwadniania i higienizacji osadu przebudowanej na stacje przeksztatcenia osadu na nawo6z nalezy
zamontowac nast¢pujace urzadzenia:

3) Wyporowa pompa rotacyjna z podajnikiem $rubowym z lejem.

4) Reaktor do granulacji osadu z wapnem z kominem wentylacyjnym.

5) Przeptywomierz elektromagnetyczny osadu.

6) Zasobnik posredni wapna z uktadem dozujacym wapno.

7) Przeno$nik tasmowy granulatu, zabudowany, L= 4,3 m.

8) Przenos$nik tasmowy granulatu, zabudowany, L= 6,5 m.

9) Zasuwa nozowa kotierzowa DN100.

10) Zawor kulowy DNS50.

11) Wentylator oddymiajacy.

12) Silos na wapno o poj. V=30 m*

13) Podajnik wapna z silosa na wapno do zasobnika posredniego.

14) Tablica kontrolna pracy urzadzen zwiazanych z przeksztatcaniem osadow w granulat nawozowy.
15) Wentylator dachowy DN160

Ponizej opisano parametry techniczne powyzszych urzadzen:

Ad 1) Uzupehienie systemu napowietrzania - 4 ruszty po 29 dyfuzoréw kazdy ze zmiana kolektora zasilajacego
oraz dwu kolektoréw odwadniajacych (jako jeden komplet), z dyfuzorami membranowymi, gumowymi typu
PIK300 (lub rownowazne) do pracy nieciagtej — 4 kpl.

Kompletne dyfuzory zamocowane na przewodach uPVC. Nie ma wigc potrzeby spawania, zgrzewania,
klejenia ani innego taczenia dyfuzoréw z orurowaniem na miejscu instalacji.

Dyfuzory o $rednicy nie mniejszej niz 300 mm wyposazone w specjalny pierscien §lizgowy wyrownujacy
napr¢zenia mechaniczne membrany i wydluzajacy okres eksploatacji membran. Zakres wydajnosci
pojedynczego dyfuzora : (0) 1,5 = 8 m*h ( + 20°C, 101,3 kPa ). Dopuszcza si¢ krotkotrwale przeciazenia
dyfuzora do 10 m%h, jednak ze wzgledu na Zywotno$¢ membran nie powinno si¢ pracowaé przy takim
obcigzeniu. Dyfuzory standardowo wyposazone w zaworki zwrotne, niezalezne od membrany dysku,
zapobiegajace przed wnikaniem $ciekow i osadow do wnetrza systemu nawet w przypadku ewentualnej
awarii membrany.

Dyfuzory sa montowane na przewodach uPVC o $rednicy do 90 mm i grubosci $ciany min 3,5 mm.

Przewody sa faczone na mufy potaczeniowe z dwustronnymi pierScieniowymi uszczelkami i pierScieniem
blokujacym. Nie wolno stosowac potaczen sztywnych (klejonych lub zgrzewanych) oraz kielichowych, ktore
moga si¢ rozszczelnien na skutek wibracji systemu i ekspansji termicznej.

Kazda sekcja rusztow wykonana w postaci zamknigtej petli z kolektorem zasilajacym oraz kolektorem
poprzecznym odwodnieniowym z kro¢cem do odprowadzenia skroplin.

System fabrycznie przystosowany do czyszczenia kwasem mrowkowym instalacja producenta i posiadajacy
stosowne dokumenty oraz referencje.

Elementy kotwiace system do dna komory umozliwiajace doktadne wypoziomowane systemu (niezwykle
wazne dla rownomiernosci dystrybucji powietrza i uniknigcia powstawania sil mogacych rozszczelni¢
system).

Dyfuzory zamontowane na kolektorach przy pomocy obejm klinowych bez potaczen gwintowanych
majacych tendencje do odkrecania pod wptywem drgan i zmiany temperatury.

Charakterystyka techniczna dyfuzora dyskowego membranowego:
—  $rednica dysku: > 330 mm,

—  powierzchnia dysku: min. 0,06 m?,

—  grubo$¢ membrany 8 mm do 2,45 mm

—  twardo$¢ wg Shore A = 60

—  ilo$¢ nacie¢ 8,5 naciecia/cm®

—  ksztalt nacie¢ — podtuzna, bez peknieé na koncach
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— rozmiar pgcherzykow powietrza: 1 do 3 mm,

— wydajnosé robocza: 0,5 do 8,0 m*/h (przeciazeniowo 10 m*/h )

—  straty ci$nienia: 2 do 5 kPa,

— rodzaj materialtu EPDM ze zmienna gruboscia, tak by zachowa¢ réwnomierna pracg dla roznych
obciazen powietrzem.

Ad 2) Membrany typu HIK300 (lub réwnowazne) — 696 szt.

e Srednica - 305,5+/-1,5mm

grubo$¢ przy brzegu (krawedz) - 7,8 +/- 0,2 mm

grubo$¢ na $rodku membrany - 3,0 +/- 0,4 mm

grubo$¢ membrany przy krawedzi przed O-ringiem - 1,9 +/- 0,4 mm
sposob mocowania - O-ring zintegrowany z membrang

uktad nacig¢ - 8 sektoréw z ozebrowaniem promieniowym wzmacniajacym
srednica powierzchni perforowanej — 270 mm

ksztatt naci¢¢ - proste

dtugos¢ nacigé - 1,0 mm

gestosé nacigé - 9 cm?

odlegtos¢ pomigdzy nacigciami - 3,2 mm

odlegtos¢ liniowa pomigdzy nacigciami - 3,2 mm

ilo$¢ nacie¢ - 5300 szt.

materiat - EPDM

twardo$¢ - Shore A, 60 +/-5, ASTM D 2240

wytrzymato$¢ na rozcigganie - <12 MPa, 1SO 37/1

wydluzenie przy peknigciu - > 300%, 1SO 37/1

starzenie cieplne 1000h/100 °C

- zmiana twardos$ci - maks. 5 Shore A

- zmiana rozciagliwosci - maks. -20 %
- zmiana wydtuzenia przy rozerwaniu - maks. —30 %
e odpornos¢ temperaturowa
- temperatura powietrza - 100°C
- temperatura wody - 80°C
e odporno$é na ozon (50 pphm/40 °C/ 96H) - min. 80 %, ISO 1431/1

Ad 3) Wyporowa pompa rotacyjna z podajnikiem $rubowym z lejem - 1 kpl.

wydajnosé 0,5— 3,0 mh,
wysokos¢ podnoszenia 60,0 m H,0,
przyrost ci$nienia 6,0 bar,
moc silnika 5,5 kW,
obudowa czg$ci pompowej zeliwa szarego GG25 z wymiennym przednim i tylnym osiowym elementem
ochronnym ze stali utwardzanej,
obudowa czg$ci pompowej 1 przektadniowej w konstrukcji blokowej (jednoczesciowe;),
szybko demontowalna pokrywa,
catkowite wytozenie korpusu wymiennymi elementami ochronnymi — wktadki obwodowe i osiowe,
jednostronne utozyskowanie watow,
fatwo wymienne tloki rotacyjne i uszczelnienia,
uszczelnienie waldw — bezobstugowe uszczelnienie mechaniczne z komora smarujaco-zabezpieczajaca,
ttoki rotacyjne — trojskrzydtowe srubowe dla bezpulsacyjnej pracy, ttoki catkowicie powleczone
elastomerem NBR, wat oraz rdzen tloka bez kontaktu z pompowanym medium,
wewn. rdzenie watow bez kontaktu z pompowanym medium ,
niewrazliwo$¢ na pracg "na sucho" ,
motoreduktor (silnik zintegrowany z walcowa przektadnig zebata):
- moc 5, 5 kW
- ochrona IP 55
- klasa izolacji F
elastyczne sprzgglo klowe,

22



e podajnik srubowy wraz z lejem zasypowym dostosowanym do prasy odwadniajacej,
- motoreduktor (silnik zintegrowany z ptaska przektadnia zgbata)
-moc 1,1 kKW,
- ochrona IP 55,
- klasa izolacji F.

Ad 4) Reaktor do granulacji osadu z wapnem - 1 kpl.
e wykonanie — stal nierdzewna AISI304L,
silnik 0 mocy P=7,5 kW z przektadnig walcowo-stozkowa, naped sterowany za pomoca falownika,
wydajno$¢ uzytkowa : do 2 m*h osadu odwodnionego,
cigzar usypowy produktu: < 1 kg/l,
zatadunek: poprzez otwor wlotowy 400x250 mm,
roztadunek: poprzez otwor wylotowy 250x250 mm,
pokrywa inspekcyjna w bocznej czgsci reaktora,
krancoéwka bezkontaktowa kodowana magnetycznie,
odprowadzenie opardéw grawitacyjne z przepustnica regulacyjna,
czujnik temperatury,
produkcja granulatu o jednorodnej strukturze granulek,
catkowita higienizacja osadu i uzyskanie stabilnego osadu o zawartosci suchej masy >60%,
sterowanie praca urzadzen za pomoca pomiaru temperatury procesu on-line i ptynnej regulacji dawki
wapna z dozownika, tak by uzyska¢ minimalng dawke wapna dla uzyskania produktu o wyzej
wymienionych parametrach,
e skuteczne odprowadzenie oparow z catej instalacji do komina wentylacyjnego w stropie pomieszczenia.

Ad 5) Przeptywomierz elektromagnetyczny osadu - 1 kpl.
DN80

czujnik + przetwornik

urzadzenie nie powoduje spadku ci$nienia

nie posiada czgéci ruchomych

zastosowanie wielozmiennego pola magnetycznego
obudowa nascienna, materiat obudowy stop AK11
doktadno$¢ pomiaru £ 0.5%

temp. otoczenia -30 do 60 °C

rodzaj wyktadziny Epoxyd E

elektrody stal kwasoodporna

zakres pomiarowy — 0,1 do 10 m/s

stopien ochrony IP68

rodzaj przytaczy — kotierzowe, stal IHI8NOT

Ad 6) Zasobnik posredni wapna z uktadem dozujacym wapno - 1 Kpl.
e wykonanie — stal nierdzewna AISI304L,
pojemno$¢ zasobnika substratu 200 1,
dozownik wapna z napedem 0,55 kW z przekladnia $limakowa,
uktad kontroli dozowania wapna poprzez falownik w zakresie 5 — 70 Hz,
sonda poziomu wapna,
elektrowibrator 0,08 kW, 400V.

Ad 7) Przenoénik tasmowy granulatu - 1 kpl.

e wykonanie materiatowe konstrukcji: stal nierdzewna 304L,
przeno$nik zabudowany (zabudowa demontowalna),
dtugo$¢ przenosnika ~4000 mm w osiach bebnow,
dtugosc¢ catkowita ~4300 mm,
kat pracy: ok.11°,
szerokos$¢ tasmy: 400 mm,
ta§ma progowa gumowa, rozstaw progéw 400 mm,
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gestosé nasypowa surowcea: 1 t/m3,

temperatura surowca: do 100°C,

wydajno$é 4 m/h,

moc napedu: 1,1 kW, przektadnia walcowo-stozkowa,

Ad 8) Przenoénik tasmowy granulatu - 1 kpl.

wykonanie materialowe konstrukeji: stal nierdzewna 304L,
przenos$nik zabudowany (zabudowa demontowalna),
dhugos$¢ przenosnika ~6200 mm w osiach bgbnow,
dlugos¢ catkowita ~6500 mm,

kat pracy: ok.21°,

szerokos¢ tasmy: 400 mm,

ta§ma progowa gumowa, rozstaw progéw 400 mm,
gestosé nasypowa surowca: 1 t/m3,

temperatura surowca: do 100°C,

wydajno$¢ 4 m*/h,

moc napedu: 1,5 kW, przektadnia walcowo-stozkowa,

Ad 9) Zasuwa nozowa DN100 — 2 szt..

0,6 MPa

do montazu migdzy kotnierzami,
dwustronnie szczelna,

z napgdem recznym (koto),

Z trzpieniem nie wznoszacym sig,

korpus — zeliwo szare GG25, epoksydowane,
lakierowanie — powtoka epoksydowa ca 160 pm
zasuwa i trzpien — stal IH18NIT,
petnoprzelotowa,

migkkouszczelniona,

uszczelnienie EPD.

Ad 10) Zawor kulowy DN50 — 1 szt..
zawor kulowy PN16
wykonanie ze stali nierdzewnej

Ad 11) Wentylator oddymiajacy z podstawa wentylacyjna — 1 kpl.

wentylator przeznaczony do wyciagania powietrza lekko zanieczyszczonego o temperaturze do
80°C przy pracy ciagtej,

wentylator oddymiajacy, posiadajacy wytrzymatos¢ ogniowa 400°C/2h,

silnik trojfazowy 400V, 50Hz przystosowany do regulacji przetacznikiem gwiazda/trojkat (2 biegi),
klasa izolacji F, stopien ochrony IP 55,

z przetwornikiem czgstotliwosci,

masa nie wigcej niz 27 kg,

maks. pobor mocy silnika 0,26 kW,

predkosc obrotowa 1450/950 obr./min.

przystosowany do podlaczenia przewodu wentylacyjnego DN300.

wentylator przymocowany jest do podstawy wentylacyjnej 500x500 mm.

Ad 12) Zasobnik wapna - 1 kpl.

wykonanie materialowe: stal wgglowa z powtoka antykorozyjna,

pojemno$é: 30 m®,

zasuwa nozowa DN400 z kotem rgcznym obustronnie szczelna, korpus: zeliwo, ndz stal
kwasoodporna 304, PN10, montaz: migdzykotnierzowy, uszczelnienie NBR, trzpien nie
wznoszacy,

instalacja przeciw zbrylaniu (z elektrowibratorem P=0,25 kW, 400V, z mieszaczem bocznym
P=0,55 kW, 400V),

filtr tkaninowy z uktadem oczyszczania wstrzasowego,
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e hermetyczny uktad zatadowczy przystosowany do wspotpracy z cementowozem (zasyp wapna
pneumatyczny),
e drabinka wejsciowa, pomost z barierka.

Ad 13) Podajnik wapna - 1 kpl.

e wykonanie materialowe: stal nierdzewna 304L;
wielkos$¢ Slimaka: 168 mm,
dtugosc¢ koryta: ok. 3800 mm,
naped: silnik 0,75 kW z przektadnia slimakowa;
elektrowibrator,
wlot: DN400 PN10,

wylot: ©¥200 mm.

Ad 14) Tablica kontrolna pracy urzadzen zwiazanych z przeksztalcaniem osadéw w granulat nawozowy - 1 kpl.

e Tablica kontrolna z wylacznikiem wewngtrznym, kontrolkami alarmowymi, przetacznikami sterujacymi i
sekcja zasilania; tablica kontroluje prawidlowa prace¢ urzadzen zwiazanych z przeksztalcaniem osadow w
granulat nawozowy. System sterowania wykorzystuje sterownik PLC i jest wyposazony w ekran dotykowy
wyswietlajacy wszystkie informacje zwiazane z praca urzadzen. Sterowanie procesem realizowane jest
poprzez ciagly pomiar temperatury procesu z plynna regulacja ilo$ci dozowanego wapna w stosunku do
ilosci osadu.

Ad 15) Wentylator dachowy DN160 - 1 kpl.
e obroty wentylatora — n=1200 1/min.,

moc silnika - 0,11 kW,

widmo akustyczne — 54 dBA (1 m),

masa — nie wigcej niz 19,5 kg,

koputa wentylatora od wewnatrz wytozona materiatem dzwigkoizolacyjnym,

ksztatt i forma koputy wentylatora stanowiaca ekran dla zacinajacego deszczu, skutecznie chronigca

pomieszczenie przed przedostaniem si¢ kropel do wewnatrz e przypadku postoju uktadu wirujacego,

wykonanie z kompozytu poliestrowo-szklanego,

e clementy montazowe wentylatora wzmocnione pier§cieniami stalowymi (trwale wlaminowane wewnatrz
konstrukcji laminatowej,

e wirnik wentylatora wywazany statycznie i dynamicznie (jako$¢ wywazenia zapewniajaca zapewniajaca
bezdrganiowa pracg uktadu,

e na podstawie ttumiacej wykonanej z laminatu z podstawa dachowa dostosowana do pochylenia dachu.

7.4.3. Przechowywanie i skladowanie materialéw

Przechowywanie i sktadowanie materialéw powinno odbywac¢ si¢ na terenie rownym i utwardzonym, wolnym od
kamieni i ostrych przedmiotéw z mozliwoscia odprowadzenia wod opadowych.

Zaleca si¢ sktadowanie materiatéw (urzadzen) w opakowaniu producenta tak dtugo, jak to mozliwe.

Nalezy $cisle przestrzegaé wszelkich zasad sktadowania i przechowywania materiatéw podanych przez dostawce
(producenta) tych materiatow.

7.4.4. Wariantowe stosowanie materialow (urzadzen)

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego wyboru rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o propozycji zamiany tak
szybko jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w okresie ustalonym przez Inspektora nadzoru. Ewentualne
zastosowanie zamiennego materiatu (urzadzenia) zwiazane jest z uzyskaniem zgody Projektanta. Stosowanie
innych materialow niz podanych w dokumentacji projektowej jest mozliwe pod warunkiem zachowania co
najmniej takich samych parametréw technicznych i walorow uzytkowych. W przypadku nie zaakceptowania
materiatu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji Inspektora nadzoru materiat z
innego zrodta. W przypadku zamiaru zamiany urzadzen technologicznych Wykonawca zobowiazany jest do
przedstawienia odpowiednich obliczen technicznych i technologicznych, atestow, aprobat i referencji
potwierdzajacych mozliwos¢ zastosowania zamiennych urzadzen. Bezwzglednie konieczne jest poza tym
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uzyskanie zgody (na taka zamiang) Projektanta i autora technologii, pod rygorem utraty gwarancji
technologicznych.

7.4.5. Odbiér materialow na budowie

Materialy nalezy dostarczy¢ na budowg wraz ze $wiadectwem jakosci, aprobatami, atestami, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta.

Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny dostarczonych materiatdw. W razie stwierdzenia wad Iub powstania
watpliwosci ich jakoéci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okreslonym przez Inspektora nadzoru.

7.5 Sprzet

Do wykonania prac zwiazanych z wykonaniem instalacji wewngtrznych i technologicznych Wykonawca
powinien zastosowa¢ odpowiedni sprzgt:

- zurawie budowlane,

- sprz¢t do spawania metali,

- wyciag mechaniczny,

- sprz¢t niezbedny do montazu urzadzen technologicznych zgodnie z zaleceniami dostawcy (producenta).

Liczba jednostek i wydajnos$¢ sprzg¢tu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z zakresem i
zasadami opisanymi w dokumentacji technicznej i ST oraz w terminie przewidzianym umowa.

7.6 Transport

Wykonawca powinien dysponowaé nastgpujacymi srodkami transportu:

- samochod skrzyniowy,

- przyczepa dtuzycowa,

- samochod dostawczy.

Wszystkie przewozone materiaty powinny by¢ transportowane i roztadowywane zgodnie z wytycznymi
producenta.

Transport i roztadunek rur i prefabrykatéw opisano w SST Nr 3.

7.7 Wykonywanie robot

Wykonywanie robot instalacyjnych wewnetrznych zwiazanych z montazem instalacji nalezy realizowaé zgodnie
z dokumentacja projektowa i zasadami opisanymi w niniejszej SST i SST Nr 1.

Pozostate roboty zwiazane z montazem urzadzen technologicznych nalezy wykona¢ zgodnie z “Wymaganiami
0g6lnymi” niniejszej ST, dokumentacja projektowa oraz wytycznymi dostawcow (producentéw) tych urzadzen.

7.8. Kontrola jakosci robét

Kontrolg jakosci robot nalezy prowadzi¢ zgodnie z ogdlnymi zasadami kontroli jakosci robot podanych w
“Wymaganiach ogdlnych” niniejszej ST.

7.8.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow, ktore beda uzyte przy
realizacji robot.

7.8.2. Kontrola, badania i pomiary w czasie robot

W trakcie wykonywania prac Wykonawca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli robot w zakresie i
z czgstotliwoscig okreslona w “Wymaganiach ogdlnych”.

Prace nalezy wykona¢ uwzglgdniajac przepisy i normy oraz zasady obowiazujace przy wykonawstwie robot
budowlanych oraz wytyczne podane przez dostawcow (producentéw) urzadzen. W trakcie realizacji prac nalezy
zachowa¢ niezbgdne zabezpieczenia i wykorzystaé¢ srodki zapewniajace utrzymanie zgodnego z obowiazujacymi
przepisami stanu bhp.
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Zakres badan niezbednych do wykonania robdt obejmuje:

sprawdzenie zgodno$ci z dokumentacja projektowa,

sprawdzenie zgodno$ci materiatow z normami, atestamii warunkami ST
sprawdzenie prawidlowego montazu urzadzen,

7.8.3. Zakres badan przy odbiorze koncowym

Zakres badan przy odbiorze koncowym obejmuje:

sprawdzenie dokumentoéw budowy, a przede wszystkim projektu podstawowego lub rysunkéw powykonawczych
Z naniesionymi zmianami i zapoznanie si¢ z protokotami oraz wynikami badan przy odbiorach cz¢§ciowych,
ogledziny zewngtrzne oraz sprawdzenie dzialania instalacji,

7.8.4. Opis badan

A) Kolejnos¢ badan

a) Sprawdzenie zgodnosci z dokumentacja projektowa.

Nalezy je wykona¢ przez ogledziny zewngtrzne wszystkich elementéw wykonanych instalacji i pordéwnanie
wyniku ogledzin z dokumentacja projektowa oraz zapisami w dzienniku budowy.

b) Sprawdzenie materiatow (urzadzen).

Nalezy wykona¢ przez ogledziny zewngtrzne porownujac uzyte materiaty z odpowiednimi warunkami
technicznymi, dokumentacja projektowa oraz zaswiadczeniami wytworni.

¢) Sprawdzenie prawidtowego montazu urzadzen i instalacji.

Przeprowadza si¢ przez sprawdzenie zgodno$ci montazu urzadzen i instalacji z dokumentacja projektows i
dokumentacja techniczno-ruchowa producenta ( dostawcy).

7.8.5. Ocena wynikow badan

Wyniki badan nalezy uzna¢ za pozytywne, jesli zostaly dotrzymane wymagania dokumentacji projektowej, ST
oraz obowiazujacych norm. Jesli ktorekolwiek z wymagan nie zostaty spetnione, wyniki dla odpowiadajacej mu

czegsci nalezy uznaé za niezgodne z wymaganiami i po wykonaniu poprawek przystapi¢ do ponownych badan
oraz odbioru.

7.9. Obmiar roboét
Ogolne zasady obmiaru robo6t podano w “Wymaganiach ogélnych” niniejszej ST.

Obmiar robot polega na okresleniu ilo§ci wykonanych prac.
Jednostka obmiarowa jest komplet wykonanej instalacji.

7.10. Odbiér robét

Odbiory czgsciowe oraz koncowy powinny by¢ przeprowadzone w zakresie podanym w “Wymaganiach
og6lnych”.

7.11. Podstawa ptatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w “Wymaganiach ogélnych” niniejszej ST.

7.12. Przepisy zwigzane

Przepisami zwiazanymi z niniejsza specyfikacja sa odpowiednie normy oraz wytyczne i zasady opracowane
przez producentéw materiatow (urzadzen).

27



8. INSTALACJE ELEKTRYCZNE (SST nr 3)
8.1 Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej czgsci specyfikacji technicznej (ST) sa szczegdtowe wymagania dotyczace wykonania i
odbioru rob6t zwiazanych z wykonaniem instalacji elektrycznych (szczegbtowa specyfikacja techniczna nr 3).

8.2 Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem
instalacji elektrycznych.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci majace na celu wykonanie robot
zwiazanych z:

a) uktadaniem kabli zasilajacych i sterowniczych,

b) montazem skrzynek zasilania i sterowania,

¢) montazem AKPiA.

8.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z odpowiednimi normami oraz okre$leniami podanymi w
“Wymaganiach ogdlnych” ST.

8.4 Materiaty

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskania i przechowywania podano w “Wymaganiach
ogoblnych” niniejszej ST.

Wykonawca jest zobowiazany dostarczy¢ materialty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST.
Odstepstwa od dokumentacji technicznej sa dopuszczalne jedynie pod warunkiem zapewnienia co najmniej
takich samych parametrow technicznych i uzytkowych, na zasadach opisanych w “Wymaganiach ogdélnych”.
Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o proponowanych Zrédtach otrzymania materiatéw przed
rozpoczeciem ich dostawy. Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora nadzoru o swoim wyborze tak szybko
jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w okresie ustalonym przez Inspektora nadzoru. W przypadku nie
zaakceptowania materialu ze wskazanego zrodta, Wykonawca powinien przedstawi¢ do akceptacji Inspektora
nadzoru material z innego Zrodla. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniony
bez zgody Inspektora nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaptaceniem za
wykonang praceg.

Warunkiem dopuszczenia materialow i urzadzen elektrycznych do zabudowania sa:
- oznaczenie zgodno$ci z wymaganiami PN

- znak jakoS$ci wyrobu Q

- znak CE - gdy to wymagane

- znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane

- atest producenta lub aprobate techniczna wydang przez uprawnione Laboratorium
- spetnianie okreslonych w ST wymagan

- decyzja o ich zabudowaniu podj¢ta przez Inspektora nadzoru.

8.5 Sprzet

Wykonawca robét elektrycznych jest zobowiazany do stosowania sprzetu, narzedzi i elektronarzedzi wiasciwych
do wykonywanego rodzaju robdt i speliajacych wymagania norm obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa
ich wykonania. Liczba jednostek i wydajno$¢ sprzetu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot zgodnie z
zakresem i zasadami opisanymi w dokumentacji technicznej i ST oraz w terminie przewidzianym umowa.
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8.6 Transport

Wykonawca robot elektrycznych zobowiazany jest do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie
wplyna na utratg cech jakoSciowych przewozonych materiatow lub nie wptyna niekorzystnie na wtasciwosci
wykonywanych robot.

8.7 Wykonywanie robét

Wykonawca robot elektrycznych jest odpowiedzialny za prowadzenie robot elektrycznych zgodnie z warunkami
umowy oraz za jakos$¢ zastosowanych materialow i wykonanych robdt. Odpowiada ponadto za ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, wymaganiami ST, PZJ oraz poleceniami Inspektora nadzoru.

8.7.1. Instalacje silowe wewnetrzne

8.7.1.1. Przewody i kable stosowane w instalacjach elektrycznych o$wietleniowychi silowych
wewnetrznych musza by¢ dostosowane do uktadu sieci TN-C-S o napigciu znamionowym 400/230AV pradu
przemiennego i czgstotliwosci 50 Hz.

8.7.1.2. Ztacza instalacji elektrycznej budynkow, musza umozliwia¢ odtaczenie instalacji od sieci zasilajacych i
by¢ usytuowane w miejscu dostgpnym dla dozoru i obstugi oraz zabezpieczone przed uszkodzeniami , wptywami
atmosferycznymi a takze ingerencja osob niepowotanych.

8.7.1.3. Stosowac¢ w obwodach oddzielny przewdd ochronny (PE) i neutralny (N).

8.7.1.4. Jako $rodek dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej nalezy stosowa¢ wytaczniki ochronne
réznicowopradowe.

8.7.1.5. W obwodach odbiorczych instalacjach elektrycznych o§wietleniowych i sitowych wewngtrznych nalezy
stosowa¢ wylaczniki nadmiarowe o pradach znamionowych dobranych do wielkosci odbiornikdw, wymaganej
zdolnos$ci wytaczeniowej w stanach zwar¢, charakterystyce czasowo-pradowe;:

typu B dla zabezpieczenia obwodow instalacyjnych

typu C dla zabezpieczenia silnikow

typu D dla zabezpieczenia odbiornikdéw o cigzkim rozruchu

8.7.1.6. W instalacjach elektrycznych oswietleniowych i sitowych wewngtrznych stosowa¢ polaczenia
wyréwnawcze gtdwne i miejscowe, laczace przewody ochronne z czg¢$ciami przewodzacymi innych
instalacji i konstrukcji budynku.

8.7.1.7. Stosowac zasadg prowadzenia tras przewodow elektrycznych w liniach prostych, rownolegtych do
krawedzi $cian i stropow.

8.7.1.8. Przewody 1 kable elektryczne nalezy prowadzi¢ w sposdb umozliwiajacy ich wymiang bez
potrzeby naruszania konstrukcji budynku.

8.7.1.9. Zyly przewoddw i kabli w instalacjach elektrycznych o$wietleniowych i sitowych wewnetrznych musza
by¢ wykonane wyltacznie z miedzi.

8.7.1.10. Prowadzenie instalacji i rozmieszczenie urzadzen elektrycznych w budynkach i pozostatych obiektach
powinno zapewnia¢ bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami w zakresie okreslonych odlegtosci i ich wzajemnego
usytuowania Warto$¢ rezystancji izolacji kabla okresli¢ w temperaturze 20 °C i wyrazi¢ w MQ/km. Winna
wynosi¢ dla kabli do 1kV

0 izolacji gumowej - 75 MQ/km

0 izolacji polietylenowej -100 MQ/km

8.7.1.11. Minimalne wartosci rezystancji izolacji obwodow odbiorczych przedstawia ponizej przedstawiona
tabela:

Napiecie znamionowe obwodu [V] Rezystancja izolacji [MQ] Napiecie probiercze pradu
statego [V]
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do 50V - obwody SELV i PELV >0,25 250

powyzej 50V do 500V >0,50 500

powyzej 500V >1,0 1000

8.7.1.12. Stosowac wylacznie standardowe wsporniki pod korytka, konstrukcje i uchwyty. Wszystkie elementy
wraz z normaliami, musza by¢ ocynkowane.

8.7.1.13. Korytka w ciagach poziomych mocowa¢ do wspornikéw pewnie ztaczami roztacznymi w
odlegtosciach nie wigkszych niz 2 m. Zastosowac¢ korytka perforowane ocynkowane.

8.7.1.14. Przy zmianie kierunku trasy korytek kat zalamania nie moze by¢ mniejszy niz 45 stopni dla
poprawnego utozenia przewodoéw kabelkowych i prawidtowego ich uformowania.

8.7.1.15. Korytka prowadzone na wysoko$ci mniejszej niz 2,5 m musza by¢ przykryte pokrywa korytek. Korytka
uktadane w ciagach wielokrotnych nie moga zajmowac¢ pasa szerszego niz 1 m.

8.7.1.16. Ciagi pionowe korytek musza by¢ mocowane do podtoza w odlegtosciach nie wigkszych niz 0,75 m.
8.7.1.17. Wszystkie ciagi korytek musza by¢ uziemione.

8.7.1.18. Korytka z przewodami instalacji komputerowej powinny by¢ oddalone od pozostatych na
odlegtos¢ nie mniejsza niz 0.4 mb chyba, ze producent przewodoéw poda inne dyspozycje.

8.7.1.19. Listwy instalacyjne wszelkich typoéw i ich akcesoria, kanaty instalacyjne musza by¢ wykonane z
tworzyw sztucznych niepalnych.

8.7.1.20. Listwy instalacyjne z tworzywa sztucznego nalezy uktada¢ na podtozu z godnie z instrukcja producenta.
8.7.1.21. Trasy rurazu, spos6b utozenia rur na réznym podtozu, promien i ilo$¢ gie¢, w kazdym przypadku
musza zapewniac tatwos¢ ich wymiany lub wymiany przewodow.

8.7.1.22. Rury instalacyjne wszelkich typéw z tworzyw sztucznych i ich akcesoria, musza by¢ wykonane z
materiatéw niepalnych.

8.7.1.23. Kazde przejscie kabla przez stropy i $ciany musi by¢ zabezpieczone rurg ostonows.
8.7.1.24. Wszystkie rury oslonowe stalowe musza posiadaé koncowki z PVC naobu koncach lub
inne skuteczne zabezpieczenie przed uszkodzeniem kabla krawedzig rury.

8.7.1.25. Trasy kabli, sposob ulozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku zapewnia¢ tatwosé
ich wymiany lub wymiany kabli.

8.7.1.26. Kable przy podejsciach do maszyn, urzadzen, wytacznikoéw i gniazd wtykowych musza by¢
zabezpieczone przed uszkodzeniami mechanicznymi za pomoca rur/rurek stalowych odpowiednio sztywnych
lub gigtkich.

8.7.1.27. Wszystkie kable musza mie¢ zyty przewodzace wykonane z miedzi i by¢ oznakowane przez
producenta (marka). Musza posiada¢ kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodnie z wymaganiami normy PN-90/E-
05023.

8.7.1.28. Sposdb ulozenia kabla w ziemi zgodny z norma PN-76/05125.

8.7.1.29. Wszystkie przewody kabelkowe na obu koncach musza by¢ oznaczone zgodnie z adresami
umieszczonymi na liscie adresowe;.

8.7.1.30. Kazde przejscie przewodow kabelkowych przez stropy i $ciany musi by¢ zabezpieczone rura
ostonowa Iub odpowiednio obudowane.

8.7.1.31. Wszystkie rury/rurki ostonowe stalowe musza posiada¢ koncowki z PVC na obu koncach lub inne
skuteczne  zabezpieczenie przed uszkodzeniem kabla krawedzia rury.

8.7.1.32. Trasy przewodow kabelkowych, sposdb utozenia oston lub konstrukcji w kazdym przypadku musza
zapewniac tatwo$¢ ich wymiany lub wymiany przewodow kabelkowych.

8.7.1.33. Minimalny przekroj zyt przewodzacych przewodow kabelkowych dla:

obwodow oswietleniowych 1,5 mm 2 Cu, obwodow gniazd wtykowych i obwodow sitowych 2.5 mm 2 Cu.
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8.7.1.34. Wszystkie przewody kabelkowe musza mie¢ zyly przewodzace wykonane z miedzi, by¢ oznakowane
przez producenta (marka),posiada¢ kolorystyke izolacji roboczej zyt zgodna z wymaganiami tj

przewdd ochronny PE - kolor zottozielony

przewdd neutralny N - kolor niebieski

przewody fazowe L1, L2, L3 odpowiednio kolor czerwony, brazowy, czarny i by¢ wykonane na napigcie 750V.
8.7.1.35. Laczniki i gniazda wtykowe powinny by¢ umiejscowione na wysoko$ciach (od wykonczonego
podioza pomieszczen) okreslonych dokumentacja projektowa lub wedtug odmiennych dyspozycji. Przed
wykonaniem podtaczen tacznikow i aparatury nalezy sprawdzi¢ poprawno$¢ ich funkcjonowania.

8.7.2. Montaz skrzynek zasilania i sterowania

Przy wszystkich skrzynkach zasilania i sterowania, ztaczach i tablicach rozdzielczych musi by¢ umieszczony ich
schemat ideowy potaczen z opisem aparatury, wielkosci nastaw aparatow i pradow znamionowych wkladek
bezpiecznikowych. Schematy winny by¢ zabezpieczone przed kurzem 1 wilgocia przez laminowanie.

8.7.3. Instalacje elektryczne zewngtrzne
Wymagania ogélne dotyczace sieci elektrycznej zewngtrznej:

8.7.3.1. Gote przewody fazowe i uziemiajace nalezy oznaczy¢ kolorami zgodnie z PN/E-05023.
8.7.3.2. Wszystkie sieci elektryczne zewngtrzne napowietrzne NN i SN musza spelnia¢ wymagania normy PN-
75/E-05100 ,Elektroenergetyczne linie napowietrzne.
Projektowanie i budowa."”
8.7.3.3. Wszystkie sieci elektryczne zewngtrzne i wewngtrzne kablowe NN i SN musza
spetniac  wymagania normy PN-76/E-05125 ,Elektroenergetyczne i
sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa."
8.7.3.4. Montaz kablowej sieci rozdzielcze;j.
1. Montaz elementow sieci
Kolejno$¢ czynnosci montazu sieci rozdzielcze;j:
- wyznaczenie trasy kabli i miejsca ustawienia ztacza kablowo - pomiarowego
- wykonanie wykopow
- montaz zlacza
- ukladanie kabli
- prace wykonczeniowe
2. Montaz ztacza kablowo - pomiarowego
Lokalizacja ztacza kablowo-pomiarowego powinna by¢ wytyczona przez uprawniong jednostke geo-
dezyjna. W wykopie nalezy wykona¢ 10 cm warstwe stabilizacyjna z chudego betonu, a nast¢pnie za-
montowa¢ fundament prefabrykowany. Gotowa obudowg ztacza kablowo-pomiarowego nalezy usta-
wi¢ na ramie fundamentowej i zamocowac¢ do niej §rubami zgodnie z zaleceniami producenta.
Ztacze nalezy wykonaé¢ w obudowie izolacyjne;j.
3. Montaz linii kablowych
Nie nalezy wykonywaé wykopow duzo wcezesniej przed uktadaniem kabli. Wykopy wykonywac recz-
nie lub mechanicznie.
Kable uktada¢ na wyréwnanym dnie wykopu jesli grunt jest piaszczysty lub na podsypce piaskowej
grubosci minimum 10 cm jesli warunek ten nie jest spelniony. Kable rozdzielcze na gigbokosci 0,7m,
a o$wietleniowe na glebokosci 0,5m.
Nastepnie nalezy zasypa¢ go warstwa piasku grubosci 10 cm i 15¢cm warstwa rodzimego gruntu Tak
przysypany kabel nalezy przykry¢ folia w kolorze niebieskim, minimalnej grubosci 0,5 mm, a szeroko-
$ci 20cm. Kabel uktada¢ w wykopie linig falista z zapasem do 3% dlugosci uktadanego odcinka. Przy
uktadaniu kabla zwréci¢ uwagg, aby nie byt on ciagniony po ziemi, nalezy unika¢ ostrych zagig¢ Iub
petli. Najmniejszy promien zagigcia kabla moze wynosi¢ 20x jego $rednica zewngtrzna.
Roboty ziemne wykonywaé zgodnie z przepisami BHP i PIP oraz normami: PN-E8 3/8836-02 ,,Prze-
wody podziemne. Roboty ziemne Wymagania i badania przy odbiorze”
Przy wejsciu i wyjsciu ze slupéw oswietleniowych pozostawia¢ zapasy kabla min. 1,5m.
Ochrona kabla rura DVK50 w miejscu wejscia w fundament stupa i w obrgbie skrzyzowan z oznaczo-
na i ewentualnie nieoznaczona na podkladzie geodezyjnym, siecia infrastruktury podziemnej. W obrg-
bie przejscia pod wewngtrzna droga komunikacyjna ochrona rura DVK75. Taka sama rurg chroni¢ kable
rozdzielcze pod oznaczona i nieoznaczona siecig infrastruktury podziemne;.
Po wykonaniu linii kablowej nalezy pomierzy¢ rezystancjg izolacji poszczego6lnych odcinkow kabla

31



induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5kV, przy czym rezystancja ta nie moze by¢ mniejsza niz
20MQ/km .

8.7.4. Montaz AKPiA

Montaz aparatury kontrolno-pomiarowej i automatyki nalezy wykona¢ w oparciu o wytyczne, specyfikacje
techniczne i dokumentacjg techniczno-ruchowa producentéw montowanych urzadzen.

8.8 Kontrola jakosci robot
8.8.1. Przyrzady do badan i pomiarow

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiar6w musza posiada¢ aktualne §wiadectwa wzorcowania i
oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie
(protokole) z badan i pomiaréw. Wykaz instrukcji 1 przyrzadéw pomiarowych potrzebnych do wykonania
badan i pomiaré6w winien by¢ zamieszczony w PZJ.

8.8.2. Zasadnicze czynnoSci przy wykonywaniu badan i pomiaréw

8.8.2.1. Badania i pomiary instalacji o$wietleniowe;j i sitowej oraz linii kablowych do 1 kV im towarzyszacych
obejmuja:

- Sprawdzenie ciagltosci zyt przewodow

- Sprawdzenie poprawnosci potaczen

- Sprawdzenie adreséw przewodow kabelkowych z lista adresowa

- Pomiar rezystancji izolacji obwodow

- Pomiar rezystancji p¢tli zwarcia

- Pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych

- Pomiar rezystancji uziemien korytek

- Badanie wylacznikéw ochronnych réznicowopradowych

- Badanie obwodow sterowniczych i sygnalizacyjnych towarzyszacych instalacjom o§wietleniowym i sitowym
wewngtrznym

- Sprawdzenie adreséw kabli z lista adresowa

- Sprawdzenie opasek kablowych

- Sprawdzenie przykrycia z folii ostrzegawczej

- Pomiar rezystancji zyt kabla

- Pomiar rezystancji izolacji kabla

8.8.2.2. Pomiary i badania sieci o$wietlenia terenu

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow:

- Badanie rezystancji zyt linii kablowej 4-ro przewodowej do 1 kV

- Pomiar rezystancji izolacji linii kablowej 4-ro przewodowej do 1 kV

8.8.2.3. Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiarow

Z wykonanych badan i pomiaréw oraz z dokonania oceny ich wynikoéw musza by¢ sporzadzone raporty w
ustalony w PZJ sposob.

Badania i pomiary powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik.

Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiaréw musza posiada¢ aktualne §wiadectwa wzorcowania i
oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie

(protokole) z badan i pomiarow.

8.9 Obmiar roboét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ,,Wymaganiach ogolnych” niniejszej ST.
8.10 Odbiér robét i przekazanie do eksploataciji

W trakcie wykonywania obwodow zasilanych linia kablowa sprawdzeniu podlega prawidlowos¢:

32



- wykopy w zakresie zgodnosci przyjetego w dokumentacji gruntu rodzimego oraz glebokosci dna
- sprawdzenie ulozenia kabli
- podsypke, obsypke oraz foliowanie i oznaczenia kabla
- ustawienia shupow i fundamentow
- montazu przewodow ochronnych
Przed przekazaniem do eksploatacji nalezy wykona¢ nastgpujace badania
- sprawdzenie kabli, ztaczy, przewodow, osprzetu, stupdw, glowic i opraw na zgodno$¢ z norma-mi i
certyfikatami
- sprawdzenie prawidtowosci ochrony przeciwporazeniowej (przekroj i rodzaj przewodow, sposob
faczenia)
- sprawdzenie ciaglosci zyl kabli i przewodow instalacji zasilajacej oraz instalacji przeciwporaze-
niowej
- pomiar rezystancji izolacji kabli
- pomiar rezystancji uzioméw roboczych i ochronnych
Przy przekazywaniu do eksploatacji instalacji odbierajacy roboty otrzymuje nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ powykonawcza - na mapie inwentaryzacji oznaczone obwody kablowe, zlacza i
stanowiska o$wietleniowe(dodatkowo niezbgdna oryginalna mapa inwentaryzacji - Szt 2)
- protokoly badan i pomiaréw elektrycznych
- uzgodniona z RZE Groéjec instrukcja wspotpracy zespotu pradotworczego z zasilajaca siecia
energetyki zawodowej
- protokot rozruchu i wspotpracy z siecia zasilajaca zespotu pradotworczego
- o$wiadczenie wykonawcy o zakonczeniu robot i gotowosci instalacji do eksploatacji
- skompletowane atesty, certyfikaty lub klauzule zgodnosci z PN na wbudowane materiaty oraz inne
dokumenty zadane przez zamawiajacego (np.karty gwarancyjne)

Pozostate zasady odbioru rob6t podano w ,,Wymaganiach ogdlnych” niniejszej ST.

8.11 Podstawa ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ,,Wymaganiach ogélnych” niniejszej ST.

8.12 Przepisy zwigzane

Przepisami zwiazanymi z niniejsza specyfikacja sa odpowiednie normy oraz wytyczne i zasady opracowane
przez producentdéw materialow (urzadzen), a w szczegdlnosci:

PN-86/E-05003 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych.

PN-EN 12464-1:2004. Swiatlo i o$wietlenie. O$wietlenie miejsc pracy.

Czg$¢ 1: Miejsca pracy we wngtrzach.

PN-EN 12665 Swiatlo i owietlenie. Podstawowe terminy oraz kryteria okre§lania wymagan dotyczacych
os$wietlenia

PN-EN 50086-1 2001 Systemy rur instalacyjnych do prowadzenia przewodow. Czgs¢ 1: ,,Wymagania og6lne".
PN-EN 50164-1:2002 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPS). Cz¢$¢ 1: Wymagania stawiane elementom
polaczeniowym

PN-EN 50164-2:2003 Elementy urzadzenia piorunochronnego (LPC). Cz¢$¢ 2: Wymagania dotyczace
przewodow i uziomow

PN-EN 50274:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Ochrona przed porazeniem pradem
elektrycznym. Ochrona przed niezamierzonym dotykiem bezposrednim czgsci niebezpiecznych czynnych
PN-EN 50298:2004 Puste obudowy rozdzielnic i sterownic niskonapigciowych. Wymagania ogdlne
PN-EN 50368:2004 Wsporniki kablowe do instalacji elektrycznych

PN-IEC 60050-151:2003 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Czgs¢ 151: Urzadzenia
elektryczne i magnetyczne

PN-IEC 60050-195:2001 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Uziemienia i ochrona
przeciwporazeniowa

PN-IEC 60050-301:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Terminy ogélne dotyczace
pomiarow w elektryce. Przyrzady pomiarowe elektryczne. Przyrzady pomiarowe elektroniczne

PN-IEC 60050-441:2003 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Czg$¢ 441: Aparatura
rozdzielcza, sterownicza i bezpieczniki
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PN-IEC 60050-442:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Sprzet elektroinstalacyjny
PN-1EC 60050-826:2000/Ap1:2000 Migdzynarodowy stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne
w obiektach budowlanych

PN-IEC 60364-1:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres, przedmiot i wymagania
podstawowe

PN-IEC 60364-3:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie ogdlnych charakterystyk
PN-IEC 60364-4-41:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa

PN-IEC 60364-4-42:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego

PN-IEC 60364-4-43:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przet¢zeniowym

PN-IEC 60364-4-45:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed obnizeniem napigcia

PN-IEC 60364-4-46:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i taczenie

PN-IEC 60364-4-47:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony dla zapewnienia bezpieczenstwa. Postanowienia ogdlne. Srodki
ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym

PN-IEC 60364-4-444:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed przepigciami. Ochrona przed zakldceniami elektromagnetycznymi (EMI) w
instalacjach obiektow budowlanych

PN-IEC 60364-4-473:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Stosowanie $rodkéw ochrony zapewniajacych bezpieczenstwo. Srodki ochrony przed pradem
przet¢zeniowym

PN-IEC 60364-4-482:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Dobor srodkdéw ochrony w zaleznosci od wpltywow zewnetrznych. Ochrona przeciwpozarowa
PN-IEC 60364-5-51:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogolne

PN-IEC 60364-5-52:2002 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Oprzewodowanie

PN-IEC 60364-5-53:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza

PN-IEC 60364-5-54:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne

PN-IEC 60364-5-56:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa

PN-IEC 60364-5-523:2001 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Obciazalno$¢ pradowa dlugotrwala przewodow

PN-IEC 60364-5-534:2003 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

i montaz wyposazenia elektrycznego. Urzadzenia do ochrony przed przepigciami

PN-IEC 60364-5-537:1999 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor

1 montaz wyposazenia elektrycznego. Aparatura rozdzielcza i sterownicza. Urzadzenia do odtaczania
izolacyjnego i taczenia

PN-IEC 60364-6-61:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Sprawdzanie. Sprawdzanie
odbiorcze

PN-IEC 60364-7-706:2000 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Wymagania dotyczace specjalnych
instalacji lub lokalizacji. Przestrzenie ograniczone powierzchniami przewodzacymi

PN-EN 60439-1:2003/A1:2005 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czg$¢ 1: Zestawy badane w pelnym i
niepelnym zakresie badan typu (Zmiana A1)

PN-EN 60439-3:2004 Rozdzielnice i sterownice niskonapigciowe. Czgs¢ 3: Wymagania dotyczace
niskonapigciowych rozdzielnic i sterownic przeznaczonych do instalowania w miejscach dostgpnych do
uzytkowania przez osoby niewykwalifikowane. Rozdzielnice tablicowe

PN-EN 60446:2004 Zasady podstawowe i1 bezpieczenstwa przy wspotdziataniu cztowieka z maszyna, oznaczanie
i identyfikacja. Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw barwami albo cyframi

PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (Kod IP)

PN-EN 60598-1:2005 Oprawy o$wietleniowe. Wymagania og6lne i badania

PN-EN 60799:2004 Sprzgt elektroinstalacyjny. Przewody przylaczeniowe i przewody posredniczace
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PN-EN 60898-1:2003/A11:2006 (U) Sprzet elektroinstalacyjny. Wyltaczniki do zabezpieczen przetezeniowych
instalacji domowych i podobnych. Cz¢$¢ 1: Wylaczniki do obwodéw pradu przemiennego (Zmiana Al1)
PN-EN 60998-1:2005 Osprzet potaczeniowy do obwodow niskiego napiecia do uzytku domowego i podobnego.
Cze$¢ 1: Wymagania ogdlne

PN-EN 61008-1:2005 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopradowe bez wbudowanego
zabezpieczenia nadpradowego do uzytku domowego i podobnego (RCCB). Czg$¢ 1: Postanowienia ogdlne
PN-EN 61009-1:2005 Sprzet elektroinstalacyjny. Wytaczniki réznicowopradowe

z wbudowanym zabezpieczeniem nadpradowym do uzytku domowego i podobnego (RCBO). Czgs¢ 1:
Postanowienia ogdlne

PN-1EC 61024-1-2:2002 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Czes¢ 1-2: Zasady 0 golne.
Przewodnik B. Projektowanie, montaz, konserwacja i sprawdzanie urzadzen piorunochronnych

PN-EN 61140:2005 Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym. Wspdlne aspekty instalacji i urzadzen
PN-EN 61557-1:2002 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkéw ochronnych. Cz¢§¢ 1: Wymagania ogdlne

PN-EN 61557-2:2002 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkéw ochronnych. Czg$¢ 2: Rezystancja izolacji

PN-EN 61557-3:2003 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkéw ochronnych. Cz¢$¢ 3: Impedancja petli zwarcia

PN-EN 61557-4:2003 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkoéw ochronnych. Cz¢$¢ 4: Rezystancja przewodow uziemiajacych i przewodow
wyréwnawczych

PN-EN 61557-5:2004 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkoéw ochronnych. Cz¢$¢ 5: Rezystancja uziemien

PN-EN 61557-6:2004 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i staltych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiaréw lub
monitorowania §rodkdéw ochronnych. Cz¢$¢ 6: Urzadzenia roznicowopradowe (RCD) stosowane w sieciach TT,
TNIIT

PN-EN 61557-7:2004 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i statych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiarow lub
monitorowania §rodkow ochronnych. Cz¢s$¢ 7: Kolejno$¢ faz

PN-EN 61557-10:2004 Bezpieczenstwo elektryczne w niskonapigciowych sieciach elektroenergetycznych o
napigciach przemiennych do 1 kV i statych do 1,5 kV. Urzadzenia przeznaczone do sprawdzania, pomiarow lub
monitorowania §rodkoéw ochronnych. Cz¢s$¢ 10: Wielofunkcyjne urzadzenia pomiarowe do sprawdzania,
pomiar6w lub monitorowania §rodkéw ochronnych

PN-87/E-90054. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody
jednozytowe o izolacji polwinitowe;j.

PN-87/E-90056. Przewody elektroenergetyczne ogdlnego przeznaczenia do uktadania na state. Przewody

0 izolacji i powtoce polwinitowej, okragte.

PN-76/E-90300 Kable elektroenergetyczne i sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastycznych na napigcie
znamionowe nie przekraczajace 18/30 kV. Ogdlne wymagania i badania

PN-E-93207:1998/Az1:1999 Sprzet elektroinstalacyjny. Odgatezniki instalacyjne i plytki odgalezne na napigcie
do 750 V do przewodow o przekrojach do 50 mm2. Wymagania

i badania (Zmiana Az1)

PN-E-93208:1997 Sprzet elektroinstalacyjny. Puszki instalacyjne

PN-HD 21.4 S2:2004 Przewody o izolacji polwinitowej na napigcie znamionowe nie przekraczajace 450/750 V.
Czg$¢ 4: Przewody o izolacji i powtoce polwinitowej do uktadania na state

N SEP-E-001 — Sieci niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa.

N SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa

11.12.2. Inne

Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych (tom I, czg$¢ 4) Arkady, Warszawa
1990 .

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016

z pozn. zmianami).
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Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w sprawie szczegétowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru rob6t budowlanych oraz programu
funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072, zmiana Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664).
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiorki,
tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia
(Dz. U. 22002 r. Nr 108, poz. 953 z p6zn. zmianami).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposoboéw deklarowania zgodno$ci
wyrobdéw budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004 r. Nr 198, poz.
2041).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodno$ci, wymagan,
jakie powinny spetnia¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnos$ci oraz sposobu oznaczenia
wyrobow budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 26 pazdziernika 2005 r. w sprawie warunkdéw technicznych, jakim
powinny odpowiada¢ telekomunikacyjne obiekty budowlane i ich usytuowanie (Dz. U. nr 219, poz. 1864)
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