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1.

WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji technicznej

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technigzsg wymagania dotycge wykonania
i odbioru Robét zwjzanych z wytyczeniem trasy sieci wodgmwej oraz ich punktow
wysokaciowych; zdgcia warstwy humusu; rozebrania drog, chodnikowtguoi innych
konstrukcji oraz wycinki krzewdéw.

1.2. Zakres stosowania specyfikacji technicznej

Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stasaw jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wyemionych w punkcie poveg;.

1.3. Zakres robot objetych specyfikacp techniczm
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjiyabay zasad prowadzenia robot jakei

1.3.1 Roboty pomiarowe i geodezyjne

wytyczenie w terenie przebiegu trasy wodgai

- wytyczenie i sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjrneggsokaciowego punktow
gtéwnych osi trasy punktow wysosmiowych,

- wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza geaniaobot,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (waezenie osi),

- wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysésiowych (reperow roboczych),

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

- zastabilizowane punktéw w sposob trwaty, ochrighgprzed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposob utatwjay odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robot.

okreslenie potaenia obiektow

wykonanie pomiaréw sprawdzaych usytuowanie gtownych elementéw obiektow
budowlanych w wykopie przed zasypaniem oraz iclemtaryzacja

inwentaryzacja elementow naziemnych po wykonarda pawierzchniowych
wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktére Wydkena uzna za potrzebne
transport materiatow

dokumentagj fotograficzrn istniegcych warunkow

Roboty rozbiérkowe

rozbiérka nawierzchni drog, obrae wjazdow ulicznych, ptotow i innych konstrukcji
(w tym takze: drog, krawznikdéw, chodnikéw,sciezek, ptotdw i innych elementéw
wewngtrz prywatnych posesji).

- prace pomiarowe,

- oznakowanie robat,

- dokumentacja fotograficanstniegcych warunkow

- rozbibérka elementéw,

- segregacja materiatdw z rozbiorki na materialgamtbwe, materiaty do recyklingu i
nadajice s¢ do powtdrnego wykorzystania bez przerdbki,
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- wybor miejsc wywiezienia materiatdw z ewentualnyayskaniem zgody
na sktadowanie materialtdw w wybranym miejscu,

- wywiezienie materiatu z rozbiorki z zabezpieceemimateriatdw nadaggych s¢ do
powtornego wykorzystania.

» Uporzdkowanie miejsc prowadzenia rob6t wraz z ich zaleezgniem
1.3.3 Wycinka krzewow

* Woycinka krzewodw, karczowanie korzeni

* Mechaniczne karczowanie pni

* Wykopy rczne

* Reczne zasypywanie wykopow ze skarpami

*  Wywozenie dhiyc

*  Wywozenie karpiny i gafzi

* Usunkcie i spalenie pozostaia po karczunku - digowina, karcze, getie i resztki

* Przesadzenie drzew i krzewdw nagagch s¢ do wykorzystania

* Uporzdkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zaleezgniem
1.3.4 Usuniecie humusu i darniny

e usungcie i wyw0z warstwy humusu i darniny

- dokumentagj fotograficzmn istniegcych warunkow,

- zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiinogi lub odwiezieniem na
odkiad,

- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamnjej w regularnych
pryzmach,

- zabezpieczenie sktadowanego humusu i darninydpraeieczyszczeniem

i nadmiernym wptywem warunkéw atmosferycznych

* Uporzdkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zaleezgniem

1.4  Ogolne wymagania robot
Ogodlne wymagania robot podano w specyfikacji tectimej ogéinej ST-00 pkt. 2

1.5 Okreslenia podstawowe

Punkty gtéwne trasy. Punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oparztkowy
i koncowy punkt trasy.

Pozostate okrélenia podstawowe S zgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami iz definicjiami podanymi w specyfikacji ketgcznej ,Wymagania ogolne”,
punkt 1.5. oraz w pozostatych zamieszczonych w camaniniejszego opracowania
specyfikacjach technicznych.
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2. MATERIALY

2.1. Rodzaje materiatow
Materiaty musz spetnig wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogol8&r00 pkt.3

2.1.1. Roboty pomiarowe

Do utrwalenia punktow gtdbwnych trasy najestosowa pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metaloweltogaosci okoto 0,5m. Pale
drewniane umieszczone poza graniobot ziemnych, w gsiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mié srednic; od 0,15 do 0,20m i dtugé od 1,5 do 1,7m. Do stabilizacji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08m i dtugm
okoto 0,3m, a dla punktow utrwalanych w nawierzcholce stalowesrednicy 5mm
i dlugdsci od 0,04 do 0,05m. Swiadki" powinny mie¢ diugaié okoto 0,5m i przekroj
prostolgtny.

2.1.2. Roboty rozbiérkowe

Materialy pochodgce z rozbidrki mog zost& ponownie wykorzystane do Robotzgd
wyrazi na to zgoel Inspektor Nadzoru. Inspektor Nadzoru wakaniejsca, w ktdrych mma
bedzie je zabudowa

3. SPRZET
Sprzt musi spetni@ wymogi opisane w specyfikacji technicznej ogélg&r00 pkt. 4.

3.1. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wkgsgciowych naley stosowa

nastpujacy sprzt:

- tachimetry elektroniczne,

- niwelatory automatyczne samopoziogud,

- lustra dalmiercze,

- tyczki,

- faty,

- taémy stalowe i szpilki,

- oprogramowanie licencyjne,

- sprzt komputerowy.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i jej punktow wkgsgiowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru. Sprg musi posiadaswiadectwo
legalizaciji.

3.2. Sprzt do usuwania warstwy humusu
Do wykonania robot zwzanych ze zggiem warstwy humusu nalg stosowa:

- rowniarki,

- spycharki,

- fopaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robot ziemnych — w miejscach
gdzie prawidiowe wykonanie rob6t sptgm zmechanizowanym nie jest Aiwve,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypai@osportu na odlegio
wymagajiCa zastosowania takiego spta.
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3.3. Sprzt do robot rozbiorkowych i wycinki krzewow

Do wykonania robot zwzanych z rozbidrk elementéw drog, ogrodaeoraz z wycink
krzewOow mae by wykorzystany sprt podany pordej lub inny zaakceptowany przez
Inspektor Nadzoru:

- spycharki,

- tadowarki,

- koparki,

- zrywarki,

- samochody ezarowe skrzyniowe i samowytadowcze,
- mtoty pneumatyczne,

- pity mechaniczne,

- pilarki spalinowe,

- frezarka do asfaltu,

- pita do asfaltu.

4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygze transportu podano w specyfikacji technicznej jggania
0golne" ST-00 pkt. 5.

4.1. Transport sprztu i materiatow

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy wurma przewozi srodkami transportu
dostosowanymi do ich przewozu i posiaggmi stosowne atesty (nale uwzgkdni¢
wymiary sprztu, jego ceézar oraz maliwos¢ jego odpowiedniego zamocowania).

Sprzt pomiarowy, laboratoryjny itp. natg przewoz¢ zgodnie z wytycznymi zawartymi
w instrukcjach obstugi przewonych sprztéw z zachowaniem szczegoélnej ostrasci.
Srodki transportu naleg dobra& stosownie do wymagazawartych w wytycznych. Spstz
powinien by przewaony z odpowiednim zabezpieczeniem (oryginalne \kalifuteraty
itp.). Powysze zasady natg zachowa przy zatadunku iwytadunku spitm. Nalery
uniemaliwi ¢ przesuwanie gsisamoczynne spgil podczas jazdy oraz nie wolno dopuszcza
do wstrzsow podczas jazdy.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo pozéw
transportem samochodowym. Wybérodka transportu zatg od odlegtéci, warunkow
lokalnych i przeznaczenia humusu. Do wywozu grumalery stosowé& samochody
samowytadowcze o nacisku n& @o 8 ton. Grunt oraz inne materialy sypkie bngle
przewoz¢ w warunkach zabezpieczaych przed rozsypaniem, rozpyleniem,
zanieczyszczeniersrodowiska oraz w sposob zabezpiegegjje przed zanieczyszczeniem
i nadmiernym zawilgoceniem, zmieszaniem z innynaisgywami (np. innych klas, gatunkow
itp.).

W/w zasad naley przestrzegaprzy zatadunku i wytadunku.

4.3. Transport materiatdw z rozbiorki

Materiat z rozbiorki i wycinki mazna przewoz srodkami transportu przystosowanymi
i posiadagcymi odpowiednie atesty do przewozu stosownych nadev. Np. samochody
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ciczarowe skrzyniowe isamowytadowcze. Materialty pgle przewozé w sposéb
uniemaliwiajacy ich wypadngcie oraz przesuwanieggpodczas transportu.

Materiat pochodgy z wycinki krzewdw powinien hy odpowiednio pogiy,
posegregowany, uony i zwigzany. Caté¢ tadunku powinna byzakryta siatl ochronn.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne wymagania dotygze wykonania robdét podano w specyfikacji technigzne
~Wymagania ogoélne" ST-00 pkt 6.

5.1 Organizacja robot

Roboty w obebie istniejcych drog dojazdowych nadg prowadzé w uzgodnieniu z ich
wiascicielem i zapewrdi wiasciwg organizagj ruchu na czas budowy. Zaklada zasadniczo
prowadzenie robot poszczegdlnymi odcinkami (piny weztami).

Dla robot prowadzonych w pasie drogowym w celyraniczenia utrudnie w ruchu
drogowym przewiduje ginastpujacy sposob prowadzenia robot:

» w ulicach o szerokwi pozwalajcej na wydzielenie pasa ruchu na czas prowadzenia
robot:
» dla wykonawstwa zaja kxdzie jedna potowa drogi, a ruch odbywse bedzie drug
potowg
* pierwszéstwo przejazdu na tych odcinkach obgayiwat bedzie zgodnie z ogdélnymi
warunkami ruchu.
 maksymalna diug@ odcinka na ktorym prowadzonec¢da roboty powodujce
ograniczenia w ruchu pojazddéw nie powinna przekyo6@0m
* rozpoczcie nasipnego odcinka me nasipi¢ po catkowitym zakaczeniu roboét na
odcinku poprzednim
* na biggco naley aktualizow& oznakowanie i zabezpieczenie robot
* na dojazdach do posesji na czas prowadzenia rodiada przendne mostki
przejazdowe
 na zwzonych odcinkach ulic zapewhipas dla ruchu pojazdow o szerékio
min 2,50m
» czas wykonywania jednego odcinka nie powinien piaexy¢ 15 dni
» w ulicach nie pozwalagych na wydzielenie pasa ruchu i na dojazdach degjo
z catkowitym  wstrzymaniem ruchu drogowego na czashor z odpowiednim
zabezpieczeniem, oznakowaniem i oznakowanie drogzdbwych. Roboty w takich
miejscach prowadzi nalezy w godzinach od % do 16° umailiwiajac po godzinie 1%
dojazd do posesji. Zastosofvaalezy, o ile kpdzie to konieczne, przefree mostki i ktadki
szczegOlnie dla ruchu pieszych.

5.2. Ogolne zasady wykonywania robot przygotowawgzh

Wykonawca przed przygtieniem do robot na danym odcinku spolz w ramach ceny
za roboty przygotowawcze, dokumentatptograficzry obiektow w pasie robdt z adresem
obiektu i krotkim opisem stanu technicznego ze esgéiowym uwzgidnieniem istnigjcych
uszkodzé i pekniec.
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5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

5.3.1. Warunki techniczne wykonania robot

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z obayzujgcymi instrukcjami G.U.G. i K.
przez osoby posiad@e odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

W oparciu 0 materialy dostarczone przez Inspekt®Nadzoru Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedhe do szczegbtowego wytyczenia robét.
Wykonawca zobowgzany jest wytycz§ i zastabilizowd w terenie punkty gtdwne obiektow
budowlanych oraz punkty wysalaowe (repery robocze) dlazdego punktu charakterystycznego
inwestycji 1 dostarczy Inspektorowi Nadzoru szkic wytyczenia i wykaz pidnk
wysokaciowych. Przejcie tych punktow powinno I8y dokonane w obeckd Inspektora
Nadzoru. Wykonawca powinien natychmiast poinformowaspektora Nadzoru o wszelkich
btedach wykrytych w wytyczeniu punktow gtéwnych tragiab) reperéw roboczych.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochravszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze
w czasie trwania rob6t. Zadi znaki pomiarowe zostareniszczone przez Wykonagvéwiadomie
lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jestdaame do dalszego prowadzenia robét, to zgstan
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe koniecziae plawidliowej realizacji robét naig
do obowjzkow Wykonawcy.

5.3.2. Wyznaczenie punktow wysokziowych

Tyczenie naley wykona& w oparciu 0 dokumentacjprojektova przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji pastwowej i innej osnowy geodezyjnej oltmne] w dokumentacji projektowej oraz
w oparciu o informacje przekazane przez Inspekitadzoru. Wyznaczone punkty na osi budowli
nie powinny by przesunjte wiccej niz 3cm w stosunku do projektowanych, adrze punktow na
osi naley wyznacz¢ z dokladnécia do jednego cm w stosunku dedmych okrélonych
w dokumentacji projektowej.

5.3.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokoiowych

Punkty wysokgiowe (repery robocze) nalewykona dla kadego punktu charakterystycznego
inwestycji. Repery robocze powinny dywvyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigraj
wyrazne i jednoznaczne olkdenie nazwy reperu i jego ganej. Jako repery robocze ma
wykorzyst@ punkty state na stabilnych, istrieych budowlach. Rzine reperéw roboczych naje
okresla¢ z taky doktadndgcia, abysredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4mm/km,
stosugc niwelacg podwdjry w nawizaniu do reperow patwowych.

5.4. Dokumentacja odbiorowa

Wykonawca zobowzany jest opracowad przediay¢ Inspektorowi Nadzoru, przed przgiem
rob6t, dokumentagj odbiorovg przedstawiaca wszystkie obiekty tak, jak zrealizowat je
Wykonawca, z zaznaczeniem lokalizacji, wymiaréwetadi wykonanych robot. Dokumentacja musi
by¢ przygotowana zgodnie z aktualnie obgguMjgcymi przepisami prawa w Polsce oraz wymogami
ujetymi w pkt. 2.4.3. Ogoélnych Specyfikacji Technigeh ST-00.

Wraz z map z inwentaryzacji nalgy dostarczy kopie szkicu polowego, karty studzienek
i tabelaryczne zestawienie wykonanych przewodovalkaatyjnych i wodoagowych (wg wzoru
dostarczonego przez Zamaw@ggo).

Zamawiajcy zastrzega sobie okres do 10 dni roboczych waavdgenie dostarczonych
materiatow.
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5.5. Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozhiérkowe obejmyj usunecie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w punkcie 1.3. niniejszej specyfikazgodnie z dokumentacjprojektowvs,
specyfikacjami technicznymi lub wskazanych przespéktora Nadzoru.

Roboty rozbiorkowe nmimma wykonywg& mechanicznie lubecznie w sposéb okéeony
w specyfikacjach technicznych lub przez Inspekfdealzoru. Wszystkie elementy tiiove
do powtdrnego wykorzystania powinnydysuwane bez powodowaniacdinych uszkodze
O ile uzyskane elementy nie staic wiasndcia Wykonawcy powinien on przewdé je na
miejsce okrélone w specyfikacjach technicznych lub wskazaneeprinspektora Nadzoru.
Elementy i materiaty, ktore zgodnie z specyfigkadechnicza stap sic wlasndciag
Wykonawcy powinny b§ usunéte z terenu budowy. Doty (wykopy) powstate po rdzbe
elementow drog, chodnikéw, ogrodzeitp. znajdujce s¢ w miejscach gdzie zgodnie
z dokumentagj projektowy beda wykonane wykopy kanalizacyjne powinnydtymczasowo
zabezpieczone. W szczeg@nbnalery zapobiec gromadzeniuesiv nich wody opadowej.

Doly w miejscach, gdzie nie przewidujes skykonania wykopow pod projektowane
obiekty liniowe naley wypeini warstwowo odpowiednim gruntem do poziomu otagzsjo
terenu i zagsci¢c zgodnie z wymaganiami oldlenymi w specyfikacji technicznej ,Roboty
ziemne".

W odpowiedniej cenie Wykonawca winien uveiylic optaty za sktadowanie materiatow
z rozbiorki.

5.5.1. Roboty w pasie drogowym

Jéli roboty prowadzoneasw pasie drogowym (jezdnia, chodnik) wowczas nalasuraé
warstwy nawierzchni z obszaru rob6t. Nawierzchrséaldowe naley cigé pitg i usuwa
zgodnie z aktualnymi przepisami o ochrofriedowiska.

Zatozona technologia usugtia nawierzchni musi spetdaastpujace warunki :
» zapewnienie zd@gia wszystkich warstw rozbieranej nawierzchni,
» gwarancja nie powodowania uszkofiakichkolwiek elementéw pobocza lub jezdni
nie podlegajcych rozbidrce,
* nie uszkodzenie przebiegeggo, istnigjcego uzbrojenia terenu.

Nawierzchnie z plyt chodnikowych, kostki betorgw lub bruku kamiennego
oraz nawierzchnie wykonane przez miesdav tzw. ,Systemem gospodarczym” nate
rozebra na calej szerokwi i zabezpieczy przed zniszczeniem. Kraaniki i opaski naley
zdemontowé i skladowa& w sposob pozwalggy na ich ponowne wbudowanie po
zakaczeniu robot konstrukcyjnych.

Elementy nie nadgge s¢ do ponownego zycia naley wywiez¢ na sktadowisko zgodnie
z obowhzujgcymi przepisami.

W przypadku konieczioi rozebrania elementow ogrodzpalezy je zabezpieczyw celu
rekonstrukcji. Elementy nie nadag s¢ do ponownego iycia naley wywiezé na
sktadowisko zgodnie z obogaujacymi przepisami.

Jali roboty prowadzone dula w terenach zielonych, wowczas ngleusun¢ warstwe
humusu z powierzchni catego pasa robét ziemnyck wrannych miejscach okéenych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezyimera kontraktu. Warstwa humusu
powinna by zdjeta z przeznaczeniem dozdejszego uycia przy rekultywacji, umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikéw, sadzeniu drzew ik@ew po zakaczeniu robo6t
kanalizacyjnych.

llosci robo6t rozbidrkowych podaneg sv Przedmiarze Robot.
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5.6. Drogi montazowe.

Drogi montaowe w terenie niezabudowanym nale wykon& 2z elementow
prefabrykowanych o szeroka 3,0m na podsypce piaskowej.

Uwaga: Wymagania ogéine oddnie Robot Przygotowawczych zgodnie z ST-00

5.7. Wykonanie wycinki krzakow

Wycinka krzakéw obejmajusungcie z terenu budowy wszystkich przeszkagzgh
krzewow zgodnie z dokumentggprojektows, specyfikacjami technicznymi lub wskazanych
przez Inspektora Nadzoru.

5.7.1 Zasady wykonania robot

e Teren pod budow rurocagu w pasie robo6t ziemnych, w miejscach dokopow
i winnych miejscach wskazanych w dokumentacji gktpwej, powinien b§
oczyszczony z krzakow.

* W miejscach dokopdéw i tych wykopdéw, z ktérych grujgst przeznaczony
do wbudowania w nasypy, teren naleoczyci¢ z raslinnosci, wykarczowaé pnie
I usury¢ korzenie tak, aby zawati®czesci organicznych w gruntach przeznaczonych
do wbudowania w nasypy nie przekraczata 2%.

« W miejscach nasypow teren nale oczycic tak, aby cgsci roslinnosci
nie znajdowaly s na gebokasci do 60cm poriej niwelety rob6ot ziemnych i linii
skarp nasypu.

* ROoslinnos¢ istniegca w pasie roboét, nie przeznaczona do ugimji powinna b§
przez Wykonawg zabezpieczona przed uszkodzeniemelleoslinnos¢, ktéra ma by
zachowana, zostanie uszkodzona lub zniszczona Miéonawe, to powinna by
ona odtworzona na koszt Wykonawcy, w sposob zaadegmy przez odpowiednie
wiadze.

Pnie drzew i krzakdéw znajdige s¢ w pasie robdt ziemnych, powinny bwykarczowane
W nastpujacy sposob:
* w obrbie wyokmglenia skarpy wykopu przecingego s¢ z terenem. W tym przypadku
pnie powinny by sci¢te rowno z powierzchgiskarpy albo porgj jej poziomu.
* Poza miejscami wykopow doty po wykarczowanych pmiaaley wypeini gruntem
przydatnym do budowy nasypow i zdgic,
« Doly w obrbie przewidywanych wykopow, nalg tymczasowo zabezpieazy
przed gromadzeniemesiv nich wody.

5.7.2. Zabezpieczenie drzew i krzakéw

W trakcie inwentaryzacji &tinnosci wyznaczono réwnie egzemplarze wymaggje
zabezpieczenia w trakcie prowadzenia prac budowlany

Fragmenty systemu korzeniowego drzew i krzew@gsatowo obcete i odstongte
w wykonywanych wykopach,¢da ostaniane matami stomianymi podczas upalnych dbtni
dni. Pnie drzew od strony terenu pracy sfurzzmechanizowanegoc¢tly ochraniane
konstrukcjami z drewnianych desekzonych opaskami elastycznymi.
Zaktada s} rowniez okresowe wjzanie gajzi roziozystych drzew i krzewow, rognych
w bezpdgrednim gsiedztwie trasy projektowanej kanalizacji i wodgti.

5.7.3. Zniszczenie pozostadoi po usunigtej roslinnosci

* Spos6b zniszczenia pozoskao po usungtej raslinnosci powinien by zgodny
z ustaleniami ST lub wskazaniamizymiera kontraktu.
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* Jeeli dopuszczono przerobienie ¢at na koe drzewa za pomog
specjalistycznego spyti, to sposdb wykonania powinien odpowiadaleceniom
producenta spetu. Niewyteczne pozostatai po przerébce powinny Byusungte
przez Wykonawe z terenu budowy.

 Jezeli dopuszczono spalaniesimnosci usunétej w czasie roboét przygotowawczych
Wykonawca ma obowzek zadbé, aby odbyto si ono z zachowaniem wszystkich
wymogow bezpieczestwa i odpowiednich przepisow.

e Zaleca s stosowanie technologii, umlowiajacych intensywne spalanie,
z powstawaniem matej i$oi dymu, to jest spalanie w wysokich stosach albo
spalanie w dotach z wymuszonym doptywem powietPrmzakaczeniu spalania
ogien powinien by catkowicie wygaszony, bez pozostawienigytch s¢ czgsci.

» Jezeli warunki atmosferyczne lub inne wzdly zmusity Wykonawe do odsipienia
od spalania lub jego przerwania, a nagromadzonyenaatdo spalenia stanowi
przeszkod w prowadzeniu innych prac, Wykonawca powinien gsugo w
miejsce tymczasowego skladowania lub w inne miepaakceptowane przez
Inzyniera kontraktu, w ktérymdalzie maliwe dalsze spalanie.

» Pozostatéci po spaleniu powinny kyusungte przez Wykonawgz terenu budowy.
Jeili pozostaldci po spaleniu, za zgedinzyniera kontraktu, § zakopywane
na terenie budowy, to powinny byne uktadane w warstwach. @ warstwa
powinna by przykryta warstw gruntu. Ostatnia warstwa powinnacbyrzykryta
warstwg gruntu o grubéci co najmniej 30cm i powinna Byodpowiednio
wyroéwnana i zagszczona. Pozostdla po spaleniu nie magby¢ zakopywane
pod rowami odwadniagymi ani pod jakimikolwiek obszarami, na ktérych
odbywa s¢ przeptyw wod powierzchniowych.

5.8. Zdjecie warstwy humusu lub darniny

J&li roboty prowadzone dula w terenach zielonych, wowczas ngleusury¢ warstwe
humusu z powierzchni catlego pasa robét ziemnyck wrannych miejscach okéenych
w dokumentacji projektowej lub wskazanych przezpéidora Nadzoru. Warstwa humusu
powinna by zdjeta z przeznaczeniem domiejszego @ycia przy rekultywacji, umacnianiu
skarp, zakladaniu trawnikow, sadzeniu drzew ik@ew po zakdéczeniu robot
wodociggowych. Humus skladowav pryzmach nie wiszych nk 2m.

Grubad¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gébokdsci jego zalegania, potrzeb
jego wykorzystania na budowie, itp.) powinna¢bygodna z ustaleniami dokumentaciji
projektowej lub wskazana przez Inspektora Nadzorediwg faktycznego stanu
wystepowania.

5.8.1. Zdjgcie humusu

Warstwa humusu powinna dyzdjgta z przeznaczeniem do jmdejszego #ycia
przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikow, sadeemzew i krzewOw oraz do innych
czynnaci okreslonych w dokumentacji projektowej.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spyéhar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niet jegystarczajce
dla prawidtowego wykonania robot, wedhie mae stanowé zagraenie dla bezpiecastwa
robot (zmienna grukio warstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowa
reczne wykonanie robét, jako uzupetnienie prac wykaaryych mechanicznie.
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Warstwe humusu natey zdjaé z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraz mydh
miejscach okrdonych w dokumentacji projektowej lub wskazanychzgar Irzyniera
kontraktu.

Grubd¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gtbokdici jego zalegania, wysokoi
nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie.ifdkty humus nalgy sktadowa
w regularnych pryzmach. Miejsca skltadowania humpswinny by przez Wykonawe tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a take najedzaniem przez
pojazdy. Nie naley zdejmow& humusu w czasie intensywnych opadéw i béguinio po
nich, aby unikn¢ zanieczyszczenia ghilub innym gruntem nieorganicznym.

5.8.2. Zdgcie darniny

Jeeli powierzchnia terenu w odlsie pasa przeznaczonego pod bugowiaggow
wodochgowych i obiektow towarzygeych jest pokryta darninprzeznaczando umocnienia
skarp, darnig nalezy zdjg¢ w sposoéb, ktory nie spowoduje jej uszkatlzgprzechowywa
w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny kiy skoszone przed zdjiem darniny. Darnigt nalezy ciaé¢
w regularne, prostakne pasy o szerokoi okoto 0,30metra lub w kwadraty o diugo boku
okoto 0,30metra. Gruldé darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10metra.

Nalery dazy¢ do jak najszybszegozwycia pozyskanej darniny. Zei darnina przed
powtornym wykorzystaniem musi bysktadowana, to zalecagsjej roziazenie na gruncie
rodzimym. Jeeli brak miejsca na takie rozlenie darniny, to naly ja magazynowa
w regularnych pryzmach. W porze rozwojilio darnirg nalery skladow& w warstwach
trawg do dotu. W pozostatym okresie dargimalery sktadow& warstwami na przemian traw
do goéry i trawy do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowanige powinien
przekracza 4 tygodni.

Darnire nie nadajcg sie do powtdrnego wykorzystania najeusuryé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne wymagania dotygze kontroli jakdéci robot podano w specyfikacji technicznej
~Wymagania ogolne" ST-00 pkt. 7.

6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrok jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokaciowych naley prowadzé wedtug ogoélnych zasad oktenych w instrukcjach
i wytycznych Gtownego Urddu Geodezji i Kartografii (GUGIK) zgodnie z wymagzmi
podanymi w punkcie 5.3. niniejszej specyfikacji.

6.2. Kontrola usunicia humusu

Sprawdzenie jakoi robdt polega na wizualnej ocenie kompldtiousunicia warstwy
humusu.

6.3. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakéci robét polega na wizualnej ocenie komplémowykonanych robét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzengdementéw przewidzianych
do powtdérnego wykorzystania.
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Zagszczenie gruntu wypelniggego ewentualne doly po usetych elementach
nawierzchni, chodnikéw, ogrodaeitp. powinno spetni@odpowiednie wymagania olélene
w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

6.4. Kontrola jakosci wycinki krzewow

Kontrola jakéci robét polega na ocenie kompletob wykonanych robot zwrzanych
z wycinkg krzewéw. Prace maj by¢ wykonane zgodnie z projektem wykonawczym
inwentaryzacji zieleni.

Zagszczenie gruntu wypetnggego ewentualne doty po wykarczowaniu powinno spéin
odpowiednie wymagania olilene w specyfikacji technicznej ,Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

Ogolne wymagania dotygee obmiaru robot podano w specyfikacji technicziéymagania
0golne™ ST-00 pkt 8.

8. ODBIOR ROBOT | PODSTAWY PLATNO SCI

Ogodlne wymagania dotygze odbioru robdét i podstaw ptaswd podano w specyfikacji
technicznej ,Wymagania ogolne" ST-00 pkt. 9.

8.1. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwjzanych z przygotowaniem trasy w terenie ¢agie na podstawie
szkicow idziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub pidaitu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedktada Inspektora Nadzoru.

llos¢ wybranego humusu zostanie ctoma na podstawie pomiaru powierzchni, z ktorej
usungto humus.

8.2. Podstawy pfatnéci

Roboty przygotowawcze — wytyczenie trasy i punktowvysokasciowych

Cena jednostkowa 1 mb @anego rurogigu obejmuje m.in.:

* wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy, granic talpunktow
wysokasciowych,

* uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

» wykonanie roboczej osnowy geodezyjnej poza granicahot,

* wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem
dodatkowych przekrojéw,

» wykonanie pomiaréw bigcych w miag postpu robdt,

» zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ockrah przed zniszczeniem i
oznakowanie utatwigfe odszukanie i ewentualne odtworzenie,

» utrzymywanie i ewentualne uzupetnienie w trakciedtaroboczych punktow
sytuacyjno — wysokiiowych,

* wyznaczenie innych punktow pomiarowych, ktére Wydkwoa uzna za potrzebne,

» transport i koszty materiatow,

» dokumentagj fotograficzr istniegcych warunkow
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Roboty przygotowawcze — usurcie warstwy humusu
Cena jednostkowa 1 mb @lanego ruroggu obejmuje m.in.:

» dokumentagj fotograficzry istniegcych warunkow,

* zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdiwogi lub odwiezieniem
na odkiad,

» zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych
pryzmach,

» zabezpieczenie sktadowanego humusu i darniny @ae@czyszczeniem
i nadmiernym wptywem warunkéw atmosferycznych,

» wszelkie optaty za sktadowanie humusu i darniny,

Roboty przygotowawcze — rozbiérka elementéw drég,hodnikéw, ogrodzei
i innych obiektéw, drogi montazowe oraz wycinka i karczowanie pni i krzewow

Cena jednostkowa 1 mb wanego kanatu lub ruragiju obejmuje m. in.:

* prace pomiarowe,

» 0znakowanie robot,

» dokumentagj fotograficzrny istniegcych warunkow,

* rozbidrke drég, chodnikéw, ogrodae innych elementow,

» segregagj materiatldw z rozbiérki na materiaty odpadowe, matg do recyklingu
i nadajce s¢ do powtdrnego wykorzystania bez przerdbki,

* wybdr miejsc wywiezienia materiatdbw z ewentualnynyskaniem zgody
na sktadowanie materiatdw w wybranym miejscu wraptatami,

* wywiezienie materiatu z rozbiérki z zabezpieczenieateriatdbw nadagych se
do powtdérnego wykorzystania wraz z ewentualnymatgphi,

* wycinke krzewow, karczowanie korzeni, wyw0z na sktadowiskaz z optatami,

» uporzdkowanie miejsc prowadzenia robot wraz z ich zaleezgniem.

9. PRZEPISY ZWI AZANE
Czes$¢ przepis6w podano w specyfikacji technicznej ,Wyraiaig ogélne" ST-00 pkt 10.

=

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykayie prac geodezyjnych. Wydanie
1998.

Instrukcja techniczna G-1. Pozioma osnowa gegdazGitowny Urad Geodezji
I Kartografii. Wydanie 1986.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna. Gtowny bdzGeodezji
I Kartografii. Wydanie 1988.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstageestycji. Gtowny Urzd Geodezji
I Kartografii. Wydanie 1988.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyfpiéwny Urzd Geodezji
I Kartografii. Wydanie 1987.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfp@wny Urzd Geodezji
I Kartografii. Wydanie 1987.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsokaciowe. Gtowny Urad
Geodezji i Kartografii. Wydanie 1988.
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8.  Woytyczne techniczne G-4.4. Prace geodezyjngzane z podziemnym uzbrojeniem
terenu.
Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii. Wydanie 1987.

9. PN-D-95017:1992 Surowiec drzewny. Drewno wiellgowarowe iglaste. Wspdélne
wymagania i badania

10. PN-D-96000:1975 Tarcica iglasta ogolnego praezenia.
11. PN-D-96002:1972 Tarcicadiasta ogolnego przeznaczenia.
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