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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH:

Rozdziat- 0 :SST - D-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE.

Rozdziat- 1 :SST - D-01.01.01 - WYTYCZENIE ROBOT.

Rozdziat- 2 : SST - D-04.01.01 - KORYTO WRAZ Z ZAGESZCZANIEM.

Rozdziat- 3 : SST - D-04.03.01 - OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYCH.
Rozdziat- 4 : SST - D-04.04.00 - PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.,

Rozdziat- 5 :SST - D-04.04.01 - PODBUDOWA Z KRUSZYW NATURALNYCH.

Rozdziat- 6 :SST - D-04.04.04 - PODBUDOWA Z KRUSZYW LAMANYCH ZE SKAL.

Rozdziat- 7 :SST - D-05.03.05 - WARSTWA Z BETONU ASFALTOWEGO.

ZAMIERZENIE BUDOWLANE:
Zadania z zakresu budownictwa drogowego niewymagajace pozwolenia na budowe, ktorych

inwestorem jest Gmina Rymanow pn. ,,Podwyzszenie standardu konstrukcji/ nawierzchni
istniejacych obiektow drogowych ruchu pieszego/kolowego zarzadzanych przez Gmine

Rymanow w 2018 r.”- ETAP |

INWESTOR:
GMINA RYMANOW
ul. Mitkowskiego 14a , 38-480 Rymanow

Rymanow, dnia 09-04-2018 r.
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Rozdzial - 0
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 00.00.00.
WYMAGANIA OGOLNE
1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji techniczne sg wymagania ogoélne dotyczace wykonania i
odbioru robot dla zadania z zakresu budownictwa drogowego niewymagajace pozwolenia na budowe, ktorych inwestorem jest
Gmina Rymanéw pn. ,,Podwyzszenie standardu konstrukeji/ nawierzchni istniejacych obiektow drogowych ruchu
pieszego/kolowego zarzadzanych przez Gming Rymanéw w 2018 r.” — ETAP I:

Nr zadania Miejscowos¢ Nr dzialki
1 Bzianka 73
2 Krolik Woloski 43
3 1698/4
4 Posada Gorna 1023
5 854
6 3464
7 2790/3
8 Rymanéw 1465
9 3453/9, 3453/7, 3453/10
10 3479/1
11 1532
Wréblik Szlachecki
12 1535/1
13 1060/6 , 1062
Klimkéwka
14 3341/2
15 Posada Gorna 77817 1778/9
708/15, 708/8, 141/1, 708/7, 139/1,
16 Deszno ul. Spacerowa 708/6, 192, 96/1, 96/2
490, 496
17 Wroblik Kroélewski

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogdIne wspdlne dla robot objetych realizacja zadania w
p.1.1., wyszczegolnione w nastepujacych SST:
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- SST - D-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

- SST - D-01.01.01 - WYTYCZENIE ROBOT

- SST - D-04.01.01 - KORYTO WRAZ Z ZAGESZCZANIEM

- SST - D-04.03.01 - OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW

- SST - D-04.04.00 - PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE
- SST - D-04.04.01 - PODBUDOWA Z KRUSZYW NATURALNYCH

- SST - D-04.04.04 - PODBUDOWA Z KRUSZYW LAMANYCH ZE SKAL

- SST - D-05.03.05 - WARSTWA Z BETONU ASFALTOWEGO dlaruchu KR 3 - 6

1.4.0kreslenia podstawowe

1.4.1. Droga - wydzielony pas ruchu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego, zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do notowania wydarzen
zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych odbioréw robodt, przekazywania polecen i
innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem - Inspektorem Nadzoru, a Wykonawca.

1.4.3. Ksigga obmiaru - akceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zeszyt z ponumerowanymi stronami, sluzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicow ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w
ksigdze obmiardw wymagaja potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do wystgpowania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Nawierzchnia - zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozkladania obcigzen ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych
dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Niweleta - wysokos$ciowe i geometryczne rozwigzanie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi.

1.4.8. Pabocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow, umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa
ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego oparcia konstrukeji, nawierzchni.

1.4.9. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glgbokos$ci przemarzania

1.4.10.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do prowadzenia ruchu publicznego na okres
budowy.

1.4.11.Polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru
w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12.Pozostale nazwy i okreSlenia sg zgodne z definicjami i okre$leniami zawartymi w normie PN-87/S-02201 Drogi
samochodowe, oraz innych zwigzanych normach.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja techniczna, SST i
poleceniami Inzyniera Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okre§lonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy plac budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow glownych trasy oraz
reperow, dziennik budowy robo6t oraz dokumentacje wykonawcza.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrone przekazywanych mu punktow pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja wykonawcza.

Dokumentacja techniczna - w zakresie wyszczegdInionym w dokumentach przetargowych. Jezeli w trakcie wykonywania
robot okaze si¢ koniecznym uzupehienie dokumentacji projektowej przekazanej przez Zamawiajacego, Wykonawca sporzadzi
brakujace rysunki i SST na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach w poszczegdlnych dokumentach obowiazuje nastepujaca kolejnos¢ ich waznosci:
1) Szczegdlowe Specyfikacje Techniczne,

2) Dokumentacja Techniczna.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub brakow w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu winien
natychmiast powiadomi¢ Inzyniera - Inspektora Nadzoru, ktéry dokona odpowiednich zmian i poprawek.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z dokumentacja techniczng i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa
odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywaé
bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostala okreslona warto$¢ minimalna lub warto$¢ maksymalna tolerancji albo obie te warto$ci, to roboty powinny
by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatdw lub elementow budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w
poblizu warto$ci granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie beda w peli zgodne z dokumentacja techniczng lub SST, ale osiagnigta
zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos¢ elementu budowli, to Inzynier - Inspektor Nadzoru moze zaakceptowac takie roboty i
zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami
szczegblowymi kontraktu i/lub SST.
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W przypadku, gdy materialy Iub roboty nie beda w peli zgodne z dokumentacja techniczng lub SST i wptynie to na
pogorszenie jako$ci elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu publicznego na placu budowy, w
sposob okreslony w SST D-00.00.00. w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi — Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim Zarzadem Drog i Organem Zarzadzajacym Ruchem projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w czasie
trwania budowy. W zaleznoS$ci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce
na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwal tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: ogrodzenia, o§wietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcow i podejmie wszelkie
inne $rodki niezbgdne dla ochrony robdt, bezpieczenstwa pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla ktorych jest to nicodzowne ze
wzgledow bezpieczenstwa.

Wszelkie znaki, zapory i urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Oznakowanie robot powinno by¢ zgodne z Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym, stanowiaca
zalacznik nr 1 do rozporzadzenia Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 12 listopada 1992 roku w sprawie zarzadzania
ruchem na drogach (Dz. U. nr 97 poz. 485 z p6zn. zm.).

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlaczony w ceng kontraktowa.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca bedzie
podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony $rodowiska na
placu i wokoét placu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osdb lub wilasnosci spolecznej i innych, a
wynikajacych ze skazenia, halasu lub innych przyczyn powstalych w nastgpstwie jego sposobu dzialania.
Stosu]qc si¢ do tych wymagan Wykonawca zapewni spehienie nastgpujacych warunkow:
Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe zostang tak wybrane, aby nie powodowaé zniszczen
w $rodowisku naturalnym.
— Plac budowy i wykopy beda utrzymywane bez wody stojacej.
— Zostang podjete odpowiednie Srodki zabezpieczajace przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekéw wodnych pylami, paliwami, olejami,
materialami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwo$cia powstania pozaru.
Oplaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm, okreSlonych w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony
srodowiska, obcigzaja Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegac przepisOw ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na terenie baz
produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynowych raz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostepem osob

trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot
albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wickszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdt powinny mie¢ $wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniona
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materiatléw na §rodowisko.

Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy
pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materialdw od wiasciwych organdw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materiatldw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja, a ich uzycie spowodowalo
jakiekolwiek zagrozenie $rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.7. Ochrona wlasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wiasnos$ci publicznej i prywatne;.

Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot lub brakiem koniecznych dzialan ze strony
Wykonawcy nastapi uszkodzenie lub zniszczenie wlasno$ci publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub
odtworzy uszkodzong wilasno$é. Stan naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
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Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochron¢ urzadzen uzbrojenia terenu takich jak: przewody, rurociagi, kable
teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wiadz bedacych wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiajacego odnosnie dokladnego polozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystapienia do robdt w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia, Wykonawca powinien zawiadomic¢
wiladcicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania kontraktu do wlasciwego oznaczenia 1 zabezpieczenia przed
uszkodzeniem tych urzadzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera -
Inspektora Nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi wspolpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia urzadzen uzbrojenia terenu
wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

1.5.8. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do obowigzujacych ograniczen obcigzen osi pojazdéw podczas transportu materialow i
Sprzetu po drogach publicznych poza granicami placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wiladz na uzycie pojazdow o ponadnormatywnych
obcigzeniach osi i w sposdb ciagly bedzie powiadamial Inzyniera -Inspektora Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdéw. Uzyskanie
zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za uszkodzenia drog, ktore moga by¢ spowodowane ruchem tych
pojazdow.

Wykonawca nie moze uzywac¢ pojazdéow o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejacych i wykonywanych
warstwach nawierzchni w obrebie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem budowlanym i bedzie
zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementow na wiasny koszt, zgodnie z poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegbno$ci Wykonawca ma obowiagzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych
dla zdrowia oraz nie spehiajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okre§lonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaplacie i
sg uwzglednione w cenie kontraktowe;j.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong robot, materialow i urzadzen uzywanych do robot od daty rozpoczecia do
zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu konicowego odbioru robot. Utrzymanie powinno by¢ prowadzane w taki
sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Je$li Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robdt, to na polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru
powinien rozpocza roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Zrodfa uzyskania wszystkich materialéw powinny by¢ wybrane przez Wykonawce z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem
rob6t. Nie pdzniej niz 14 dni przed zaplanowanym uzyciem materialow Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru
szczegblowe informacje dotyczace proponowanego zrodla wytwarzania i wbudowania, wymagane $wiadectwa badan
laboratoryjnych i reprezentatywne probki materiatdw do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzic na biezaco badania w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodla w sposob ciagly spelnialy wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materialow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiladz na pozyskanie materiatow z
jakichkolwiek zrodetl miejscowych, wilaczajac w to zrédla wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany dostarczy¢
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowana przez
siebie metode wydobycia i selekeji do zatwierdzenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan iloSciowych i jako$ciowych materiatow z jakiegokolwiek
zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materialow i dostarczeniem ich do robot.

Eksploatacja zrodel materiatldow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze i
dokumentacja uzgodniona z odpowiednimi wladzami administracyjnymi i Nadzorem Zamawiajacego.

2.3. Inspekcja wytworni materialow

Wytwoérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru w celu sprawdzenia
zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materialow moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wilasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materialow pod wzgledem jako$ci.

W przypadku, gdy Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni powinny byé zachowane
nastgpujace warunki:
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a) Inzynier - Inspektor Nadzoru bgdzie miat zapewnionga wspodlprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materialow w czasie
prowadzenia inspekcji,

b) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny wstep, w dowolnym czasie, do tych czgéci wytworni, gdzie odbywa si¢ produkcja
materialdw przeznaczonych do realizacji robot.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy, badz zlozone w
miejscu wskazanym przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Jesli Inzynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie
materialdw do innych robot niz te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materialow zostanie przewartoSciowany przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy zachowaly swoja jako$¢ i przydatnos¢ do robot oraz
zgodnoé¢ z wymaganiami SST i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow begda po zakonczeniu robdt doprowadzone przez Wykonawce do ich
pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu na jako$¢
wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robo6t powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem
typow i ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera -lInspektora
Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajno$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopii dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku gdy wymagaja tego przepisy.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania warunkow kontraktu, zostang przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakosé
wykonywanych robdt i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami okre$lonymi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spemia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom
kontraktu na polecenie Inzyniera -Inspektora Nadzoru bedg usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢ zastosowanych materiatow i
wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz
poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow
robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowaé decyzje we wszystkich sprawach zwigzanych z jako$cig robot, a ponadto
we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacja dokumentacji projektowej i SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia
warunkow kontraktu przez Wykonawce.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowac decyzje w sposob sprawiedliwy i bezstronny.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementdw robdt beda oparte na
wymaganiach sformulowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli wszystkich robot i kontroli wszystkich materiatow
dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajac przygotowanie i produkcje materialow. Inzynier - Inspektor
Nadzoru powiadomi Wykonawce o wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktore nie speliaja wymagan
jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowej i w SST. Z odrzuconymi materialami nalezy postepowac jak w p. 2.4.

5.2. Wady robét spowodowane przez poprzednich Wykonawcow

Jesli Wykonawca wykonal roboty zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST, a zaistniala wadliwos$¢ tych
robdt spowodowana zostata robotami wykonanymi poprzednio przez innych Wykonawcow, to Inzynier - Inspektor Nadzoru zleci
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taki sposob postepowania z poprzednio wykonanymi robotami, aby wyeliminowa¢ ich wady, a Wykonawca wykona dodatkowe
roboty zlecone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru na koszt Zamawiajacego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jakosci (PZJ)

Do obowiazkow Wykonawcy nalezy opracowanie Programu Zapewnienia Jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony
sposob wykonania robdt, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja
projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Program Zapewnienia Jako$ci powinien zawierac:
a) cze$¢ 0gblng opisujacy:
- organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,
- bhp,
- wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow robot,
- system (sposdb wykonania i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jako$cia wykonywanych robot,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub laboratorium, ktoremu Wykonawca
zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikoéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow, nastaw mechanizmow sterujacych, a takze
wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru;
b) czgs¢ szczegotowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do
sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontroIne,
- rodzaje i ilo$ci $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materialow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposOb i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja i sprawdzanie urzadzen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdow, wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczegdlnych elementow robot,
- sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robdt powinno byé takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggnaé zalozong jako$é
robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robot i jakosci materialdow. Wykonawca powinien zapewni¢ odpowiedni
system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzgt, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbgedne do pobierania probek i
badan materialéw oraz robot.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czgstotliwoscia zapewniajaca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowa 1 SST.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru $§wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia i1 sprzgt
badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i odpowiadaja wymaganiom norm okre$lajacych
procedury badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen laboratoryjnych w celu ich inspekcji.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie préobek

Probki moga by¢ pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie,
ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniona mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mogt przeprowadza¢ dodatkowe badania w niezaleznym laboratorium (nie zwigzanym
z wykonawstwem robot) tych materiatow ktore budza watpliwosci co do jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa
Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterki, a w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie obejmuja
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan. Wykonawca powiadomi Inzyniera -Inspektora Nadzoru o rodzaju, miejscu,
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami badan jak najszybciej,
nie p6zniej niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia Jakosci.
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Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru na formularzach wedlug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakoS$ci i zatwierdzania, Inzynier - Inspektor Nadzoru uprawniony jest do kontroli, pobierania probek i
badania materiatéw. Zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Inzynier - Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, bedzie
ocenia¢ zgodnos¢ materialdw i robot z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier — Inspektor Nadzoru w przypadkach budzacych watpliwo$¢ bedzie mogt pobra¢ probki materiatdw oraz probki z
wykonanej nawierzchni i zleci¢ ich przebadanie w niezaleznym laboratorium (nie zwigzanym z wykonawstwem robot).

W przypadku, gdy wyniki tych badan potwierdza niewiarygodno$¢ raportow Wykonawcy, catkowite koszty tych badan i
pobierania probek poniesione zostang przez Wykonawce i odjete od wartosci kontraktu a wyniki te beda podstawa oceny jakosci
robot w odbiorach robot ulegajacych zakryciu i ostatecznych.

6.7. Atesty jakoSci materialow i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materialdow przez Wykonawce Inzynier- Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia
materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich pelng zgodnos$¢ z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materialow, dla ktorych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona do robot powinna posiadaé
atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami
wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi - Inspektorowi
Nadzoru.

Urzadzenia laboratoryjne i sprzet kontrolno - pomiarowy zainstalowany
w wytworniach lub maszynach musza posiada¢ wazng legalizacje wydana przez upowaznione instytucje.

Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia - wazne legalizacje moga by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie
stwierdzona niezgodno$¢ ich wlasciwo$ci z SST to takie materiaty i/lub urzadzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
1. Dziennik budowy
W przypadku zgloszenia zamierzenia budowlanego moze zosta¢ wydany (przez Zamawajacego) jako wewnetrzny
dziennik budowy Zamawiajacego ale nie jest on konieczny z punktu widzenia obowiazujacvch przepisow. Jesli zostanie
wydany; wowczas odpowiedzialno$§¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na
Wykonawcy.
Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i
mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonala zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.
Zalaczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i opatrzone
data i podpisem kierownika budowy i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegdnosci:
- date przekazania Wykonawcy placu budowy,
- date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji technicznej,
- Uzgodnienie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jako$ci harmonograméw robot,
- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,
- przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
- uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,
- daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych, ulegajacych zakryciu,
i ostatecznych odbiorow robot,
- wyja$nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody i temperaturg powietrza w okres ie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w
zwiazku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robét,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
- dane dotyczace jako$ci materiatldow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzatl,
- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda przediozone Inzynierowi - Inspektorowi
Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera - Inspektora Nadzoru do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robot.

2. Ksiega obmiaru
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Ksigga obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementdéw robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiaru.
W przypadku wynagrodzenia ryczaltowego ksiega obmiaru nie jest konieczna.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jako$ci materiatow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan
Wykonawcy 1 Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te
stanowia zalaczniki do odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na kazde zyczenie Zamawiajacego.

4. Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. 1-3 nastgpujace dokumenty:

— skuteczne zgloszenie zamierzenia budowlanego,

— protokoly przekazania placu budowy,

— umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,

— protokoly odbioru robot,

— protokoly z narad i ustalen,

— ewentualne zgody zarzadcow drog krajowych wojewodzkich, powiatowych i gminnych na wejScie/wlaczenie/zajecie pasa
drogowego,

— korespondencje na budowie.

ol

. Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe

odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera - Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.

7.OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot
w jednostkach ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera - Inspektora Nadzoru o zakresie
obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiggi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilo$ciach podanych w
kosztorysie ofertowym lub SST nie zwalnia Wykonawcy od obowiazku ukoniczenia wszystkich robot. W przypadku wynagrodzenia
ryczaltowego ksigga obmiaru nie jest konieczna.

7.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot musza by¢ zaakceptowane przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe musza by¢ przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania
robot.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed odbiorem robdt zanikajacych
i ulegajacych zakryciu lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany
Wykonawcy robot.

Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot ulegajacych zakryciu przeprowadza
si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob zrozumiatly i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupeione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie
ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiggi obmiaru, ktorego wzor
zostanie uzgodniony z Inzynierem - Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:
— odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
— odbiorowi ostatecznemu,
— odbiorowi pogwarancyjnemul.
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8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiodr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych
korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot.

Odbioru robdt dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowo$¢ danej czesSci robot do odbioru Wykonawca zglasza
wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Odbidor powinien byé
przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

llos¢ i jakos$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor Nadzoru na podstawie dokumentow zawierajacych
komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg techniczna, SST,
uprzednimi ustaleniami oraz w oparciu o ewentualne badania wtasne.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych weze$niejszych ustalen Inzynier - Inspektor Nadzoru
ustala zakres robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach podejmuje
decyzje dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier - Inspektor
Nadzoru uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczace danej czg$ci robot.

8.3. Odbidr ostateczny robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego powinna by¢ stwierdzona przez Wykonawce wpisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Odbioér ostateczny robot nastagpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i kompletno$ci oraz prawidtowos$ci operatu kolaudacyjnego.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnodci Inzyniera - Inspektora
Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przedlozonych dokumentow,
wynikéw i pomiardw, oceny wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbiordw robot
zanikajacych iulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupehiajacych i robot poprawkowych.

W przypadku niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robot uzupetniajacych w warstwie $cieralnej lub
robotach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$é wykonywanych robdt w poszczegdlnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja techniczng i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wpltywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszona wartos§é wykonanych robot w
stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace dokumenty:
- dokumentacj¢ budowy z naniesionymi zmianami (jesli takie wystapity),
- szczegbtowe specyfikacje techniczne,
- uwagi i zalecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu i
udokumentowanie wykonania zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i ksiggi obmiaru (jesli byly wymagane przez Zamawiajacego),
- wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST 1 PZJ,
- atesty jako$ciowe wbudowanych materialow,
- opinig¢ technologiczna sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiarow zalaczonych do dokumentow odbioru, a
wykonywanych zgodnie z PZJ i SST,
- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupehiajace bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajacego.

Termin wykonania robot poprawkowych irobdt uzupehiajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatlych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru
ostatecznego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogolne
Podstawa ptatnos$ci jest cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce za cato§é kosztorysu ofertowego.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. z 2016 r. poz. 290 z pozi. zm.).

Rozdzial - 1
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01
WYTYCZENIE ROBOT
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot_zwigzanych z
odtworzeniem trasy / geometrii pasa drogowego.

1.2. Zakres stosowania SST
SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu irealizacjirobot wymienionych wp. 1.1,
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi czynnos$ciami
umozliwiajacymi i majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia obiektow inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokosciowych

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy wchodza:
— sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego osi trasy,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych,
— wyznaczenie granic pasa drogowego.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty glowne istniejacej trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w
SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 1.5.

1.6. Rodzaj robét i kod wg CPV
Roboty w zakresie ksztaltowania drog i autostrad — kod CPV 451127 30-1

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt. 2.

2.2. Rodzaje materialow

Do utrwalenia punktow gldéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, shupki
betonowe albo rury metalowe o dlugo$ci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robot ziemnych, w sasiedztwie punktow zalamania trasy, powinny mie¢ $rednice
od 0,15do 0,20 m idlugos¢ od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dlugosci okolo 0,30 m,
a dla punktow utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe §rednicy 5 mm i dtugoséciod 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mie¢ dlugo$¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostokatny.
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3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy nalezy stosowac nastgpujacy sprzet:
— niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,

— laty,
— ta$my stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej powinien gwarantowaé¢ uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt
5.2. Odtworzenie osi trasy

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odleglo$ci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialéw wymienionych w pkt 2.2.
Usunigcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robot zastapi je odpowiednimi palami po obu stronac h
osi, umieszczonych poza granicg robot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie przekrojoéw poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy
stosowa¢ w przypadku nasypoéw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glgbszych niz 1 metr. Odleglos¢ miedzy
palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglo$¢ ta co najmniej
powinna odpowiada¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentacja projektowa.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢
wedlug ogdInych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt
5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposéb odbioru robot

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D - 00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robot obejmuje:
— sprawdzenie punktow glownych osi trasy i punktow wysokosciowych,
— w miarg potrzeb uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— w miarg potrzeb wyznaczenie dodatkowych punktoéw wysokosciowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

— Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. - z p6zn. zm.

— Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979. - z p6zn. zm.
— Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978. -z p6zn. zm.

— Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983. - z pdzn. zm.

— Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979. - z p6zn. zm.

— Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983. - z p6zn. zm.

— Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983. - z p6zn. zm.

Rozdzial - 2
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z ZAGESZCZANIEM
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zageszczaniem podloza gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem koryta przeznaczonego do
ulozenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w SST D-

00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robdt
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
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2. MATERIALY.
Nie wystepuja.

3.SPRZET.
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podloza powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwos$ci gruntu podloza.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogbIne”

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podloza bezposrednio przed
rozpoczgciem robot zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wczedniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zageszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podiozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezpo$rednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wcze$niej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzedach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdInosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktéorym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywac r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na poszerzeniach
lub w przypadku robo6t o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i SST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Profilowanie i zaggszczenie podloza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami okre§lonymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zageszczanie podloza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podloza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiaja uzyskanie po
profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podloza. Zaleca sig, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm
wyzsze niz projektowane rzedne podloza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystgpuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé dodatkowy grunt spehiajacy
wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i
zage$ci¢ warstwe do uzyskania warto§ci wskaznika zaggszczenia, okre$lonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w
inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podioza (Is)

kwiecien-2018 r.

Minimalna warto$¢ I dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drog
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od cigzkiego
ibardzo cigzki
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni podloza 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia,
kontrole zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia
podloza wedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podioza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja od -20% do
+10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zageszczonego podloza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robdt zwigzanych z profilowaniem i zaggszczeniem podloza nastapi przerwa w robotach i
Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez rozlozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Jezeli wyprofilowane i zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej warstwy mozna
przystapi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezb¢dnych napraw. Jezeli zawilgocenie
nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogoblne zasady kontroli jako$ci robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 6.

6.2. Badania w czasie robot
6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta i wyprofilowanego
podioza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego podloza

Minimalna czestotliwos$¢

Lp. Wyszczegolnienie badan . .
badan i pomiarow

i pomiardw

1 Szeroko$¢ koryta 10razy na 1 km

2 Rownos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10razy na 1l km

4 Spadki poprzeczne ” 10 razy na 1 km

5 Rzedne wysokodciowe co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i

eane wy drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

6 Uksztaltowanie osi w planie | co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad i
") drog ekspresowych, co 100 m dla pozostalych drog

7 Zageszczenie,  wilgotnos$¢ | w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
gruntu podloza raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w
punktach gtdéwnych tukéw poziomych

6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)
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Szeroko$¢ koryta i profilowanego podloza nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nierownosci podiuzne koryta i profilowanego podloza nalezy mierzy¢ 4-metrowg latg zgodnie z normg BN-68/8931-04
[4].

Nier6wnos$ci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.

Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z tolerancja [ 0,5%.
6.2.5. Rzgdne wysokosciowe

Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofilowanego podloza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie 0si w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz [1 3 cm dla autostrad i drég
ekspresowych lub wigcej niz [1 5 cm dla pozostalych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zageszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje sie¢ porownanie warto§ci modutldow odksztalcenia, to warto$¢ stosunku
wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okre$lonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2.

Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotno$¢ gruntu podloza powinna byé
rowna wilgotnosci optymalne;j z tolerancja od -20% do + 10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podioza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrdwnanie i powtdrne zageszczenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogélne zasady obmiaru robo6t

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT.

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,
— zaladunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odklad lub nasyp,
— profilowanie dna koryta lub podloza,
— zageszczenie,
— utrzymanie koryta lub podloza,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Normy
1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu. - z pézn. zm.
2. PN-/B-0671417 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci. - z pdzn. zm.
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podloza przez obcigzenie plyta. - z p6zn. zm.
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i tata
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu. - z pdzn. zm.
Rozdzial - 3

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE
WARSTW KONSTRUKCYJNYCH NAWIERZCHNI

1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru oczyszczenia i skropienia
warstw konstrukeyjnych nawierzchni drog.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy ikontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot na
drogach wg pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej dotycza oczyszczenia o skropienia warstw konstrukcyjnych
nawierzchni, w zakres czego wehodzi : $cigeie rowniarka ziemi zalegajacej na krawedzi jezdni z odrzuceniem na pobocze — pas szerokosci 0.25 m,
oczyszczenie jezdni zasadniczej 1 na zjazdach szczotka mechaniczng, skropienie istniejacej nawierzchni bitumicznej emulsja asfaltowa jezdni i na
zjazdach.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Oczyszczenie — to zabieg w procesie, ktorego nastepuje zmywanie, zdrapywanie i usuwanie zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej
warstwy oraz nie zwigzanych ziarn kruszywa.

1.4.2. Skropienie — to powierzchniowe powleczenie lepiszczem dla polgczenia warstw konstrukcyjnych nawierzchni,

1.4.3. Pozostale definicje i okre$lenia — s3 zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymi w SST D-00.00.00.
,,Wymagania ogélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdIne” pkt. 1.5.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru oraz za bezpieczenstwo ruchu drogowego w obrebie robot. Oznakowanie robdt powinno by¢ zgodne z p. 1.5.3. Szczegdlowej
Specyfikacji Technicznej D-00.00.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow podano w SST D-00.00.00.
,» Wymagania ogbIne” pkt. 2 .
Materialy uzyte do skropienia warstw konstrukcyjnych nawierzchni musza by¢ akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

2.2.Do skropienia nalezy uzy¢ :
Drogowa emulsja kationowa szybko rozpadowa K1-60, odpowiadajaca wymaganiom ,,Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe.
EmA-94”— Informacje. Instrukcje. IBDIM Zeszyt 1994 1. - z p6zn. zm.

2.3. Skiadowanie lepiszczy
Warunki przechowywania nie moga powodowac utraty cech lepiszcza
iobnizenia jego jakosci
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3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogdIne” pkt. 3 .

3.2. Sprzet do czyszczenia warstw nawierzchni
Do czyszczenia warstw nawierzchni nalezy uzywac :

3.3.1. Szczotki mechaniczne

Zaleca si¢ uzycie urzadzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinna by¢ wykonana z twardych elementdw czyszczacych i
stuzy¢ do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszczen przylegajacych do czyszczonej warstwy. Druga szczotka powinna posiada¢ migkkie elementy
czyszezace istuzy¢ do zamiatania. Zaleca sig uzywanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace.

3.32. Sprezarki

3.33. Zbiorniki z woda

3.34. Szczotki reczne

3.4. Sprzet do skrapiania warstw nawierzchni

Do skrapiania warstw nawierzchni nalezy uzywa¢ skrapiarke lepiszcza, dostosowang do podgrzewania okres lonego rodzaju lepiszcza do
temperatury wymaganej przy skropieniu.
Skrapiarka powinna by¢ wyposazona w urzadzenia pomiarowo-kontrolne pozwalajace na sprawdzenie i regulowanie nastepujacych
parametrow :
— temperatury rozkladanego lepiszcza,
— ciSnienia lepiszcza w kolektorze,
—  obrotow pompy dozujacej lepiszcze,
—  predkos¢ poruszania si¢ skrapiarki,
—  wysoko$¢ 1dugos¢ kolektora do rozktadania lepiszcza,
— ilosci lepiszcza.

Zbiomik na lepiszcze skrapiarki powinien by¢ izolowany termicznie, aby bylo mozliwe zachowanie stalej temperatury lepiszcza.

Wykonawca powinien posiada¢ aktualne $wiadectwo cechowania skrapiarki, zawierajace zalezno$ci pomigdzy wydatkiem lepiszcza, a
nastepujacymi parametrami :
— cinieniem lepiszcza,
—  obrotami pompy,
—  predkosceig jazdy skrapiarki,
— temperaturg lepiszcza.
Skrapiarka powinna zapewnic¢ rozktadanie lepiszcza z tolerancjg & 10 % od iloSci zalozone;.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdlne” pkt. 4.

4.2. Transport lepiszcza

Transport lepiszcza powinien odbywaé si¢ w cysternach samochodowych. Dopuszcza si¢ stosowanie beczek lub nnych pojemnikoéw
stalowych. Cysterny, pojemniki i zbiomiki przeznaczone do transportu lub skladowania lepiszcza powinny by¢ czyste i nie powinny zawiera¢ resztek
innych lepiszczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogbIne” pkt. 5.

5.2. Czyszczenie warstw nawierzchni

Czyszczenie warstwy nawierzchni polega na usunieeiu luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przy uzyciu szczotek mechanicznych, a w
razie potrzeby wody pod ciSnieniem. W miejscach trudno dostepnych nalezy uzywaé szczotek recznych. W razie potrzeby, na terenach
niezabudowanych bezpos$rednio przed skropieniem warstwa powinna by¢ oczyszczona z kurzu przy uzyciu sprezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinna by¢ oczyszczona. Jezeli do czyszczenia warstwy byla uzywana woda, to skropienie moze nastapic
dopiero po wyschnieciu warstwy.
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Skropienie warstwy moze rozpocza¢ si¢ po akceptacji przez Inspektora Nadzoru jej oczyszczenia. Warstwa nawierzchni powinna by¢
skrapiana lepiszczem przy uzyciu skrapiarek, a w miejscach trudno dostgpnych recznie (za pomoca weza z dysza rozpryskowa).

Orientacyjne zuzycie lepiszeza wynosi od 0,2 do 0.4 kg/m? czysteqo asfaltu przy skropieniu podbudowy bitumicznej, przy skropieniu
podbudowy niebitumicznej 0.4 do 0,5 ka/m? czysteqo asfaltu. Dokladne zuzycie lepiszeza powinno byé ustalone po wykonaniu odcinka probnego,
odrebnie dla kazdego rodzaju warstw i stanu skrapianej powierzchni.

Skropienie powinno by¢ rownomieme, a ilos¢ rozkladanego lepiszcza powinna by¢ rdwna ilosci zalozonej z tolerancjg + 10 %. Na
wszystkich powierzchniach, gdzie rozlozono nadmiema ilo$¢ lepiszcza Wykonawca powinien rozlozy¢ warstwe suchego i rozgrzaneg0 piasku i
nadmiar lepiszcza usunaé przez szczotkowanie.

Jezeli do skropienia zostala uzyta emulsja asfaltowa to uloZenie mieszanki moze nastapi¢ po rozpadzie emulsji i odparowaniu wody, a
przy uzyciu asfaltu uptynnionego szybkoodparowalnego po jednej godzinie. Przy skrapianiu podbudowy niebitumicznej asfaltem up lynnionym
$rednioodparowalnym ulozenie mieszanki moze nastapi¢ poi 24 godzinach.

Przed uloZeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej Wykonawca powinien zabezpieczy¢ skropiong warstwe nawierzchni przed
uszkodzeniem dopuszczajac tylko niezbedny ruch budowlany. Jakiekolwiek uszkodzenia powierzchni powinny by¢ przez Wykonawce naprawione.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoscirobdt podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogélne” pkt. 6.
6.2. Badania i kontrola przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeprowadzi¢ probne skropienie warstwy w celu okreSkenia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i okre§lenia wymagane;j ilosci lepiszcza w zalezno$ci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do skropienia.
6.3. Badania i kontrola w czasie robot
6.3.1. Badania lepiszczy
Ocena lepiszczy powinna by¢ oparta na atestach producenta z tym, ze Wykonawca powinien kontrolowa¢ dla kazdej cysterny
wiasciwosci lepiszezy podane w tablicy :

Wiasciwosci lepiszczy kontrolowanew czasie robot

Rodzaj lepiszcza Kontrolowane wiasciwosci Badanie wg normy
N zawartos¢ asfaltu
Drogowa emukja kationowa jednorodnosé Zeszyt 47/94

6.32. Sprawdzenie jednorodnosci skropienia i zuzZycia lepiszcza
Jednorodnos¢ skropienia powinna sprawdzana wizuvalnie. Zaleca si¢ przeprowadzi¢ kontrok ilosci rozktadanego lepiszcza wg metody
podanej w opracowaniu ,, Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie iloscirozkladanego lepiszcza i kruszywa”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogodlne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Obmiar oczyszczonej i skropionej powierzchni warstwy powinien by¢ dokonany na budowie w metrach kwadratowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdIne” pkt. 8.

8.2. Odbior oczyszczonej i skropionej powierzchni

Odbidr oczyszczone;j i skropionej powierzehni jest dokonany na zasadach odbioru rob6t zanikajgcych i ulegajacych zakryciu. Do odbioru
Wykonawca przedstawia wszystkie wyniki badan z biezacej kontroli materialdw irobot.

Odbioru dokonuje Inspektor Nadzoru na podstawie wynikow badan Wykonawcy z biezacej kontroli jakosci materialdow oraz ogledzin
warstwy. W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru ustali zakres wykonania rob6t poprawkowych.
Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym z Inspektorem Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
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9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00. ,, Wymagania ogdIne” pkt. 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Phtnosé za m? oczyszezenia i skropienia warstw konstrukeyjnych nalezy przyjmowaé zgodnie z obmiarem i po sprawdzeniu jakosci
robot.
Cena dla wykonywanego oczyszczenia i skropienia warstw konstrukeyjnych obejmuije :
— mechaniczne oczyszczenie kazdej nizej polozonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentualnym polewaniem woda lub uzyciem
sprezonego powietrza, w zaleznosci od potrzeb,
— reczne odspojenie stwardniatych zanieczyszczen,
— dostarczenie lepiszcza inapelnienie nim skrapiarek oraz podgrzewanie do wymaganej temperatury,
— skropienie warstwy lepiszczem w ilosci okre§lonej w specyfikacji technicznej lub uzgodnionej z Inspektorem Nadzoru.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-90/C-04004
2. PN-82/C-04008

Ropa naftowa i przetwory naftowe. Oznaczenie gestosci. - z pdzn. zm.
Przetwory naftowe. Oznaczenie temperatury zaplonu w tyglu otwartym metoda Marcussona. - z pozn. zm.

3. PN-77/C-04014
4. PN-73/C-04021
5. PN-58/C-04089
6. PN-91C-04109
7. PN-89/C-04130
8. PN-85/C-04132
9. PN-84/C-04134
10.PN- /C-04138
11. PN-83/C-04523
12. PN-65/C-96170

Przetwory naftowe. Oznaczenie lepkosci wzglednej lepko$ciomierzem Englera. - z pdzn. zm.

Przetwory naftowe. Oznaczenie temperatury micknienia asfaltow metoda ,Pierscieni i kula”. - z pozn. zm.
Przetwory naftowe. Oznaczenie zawarto$ci statych ciat obcych. - z pdzn. zm.

Przetwory naftowe. Oznaczenie zawarto$ci parafiny w asfaltach. - z pozn. zm.

Przetwory naftowe. Pomiar temperatury famliwo$ci asfaltu wg Fraassa- z pozn. zm.

Przetwory naftowe. Pomiar ciagliwosciasfaltow. - z pdzn. zm.

Przetwory naftowe. Pomiar penetracji asfaltow. - z pdn. zm.

Przetwory naftowe. Asfalty. Oznaczenie odparowalnosci. - z pdzn. zm.

Oznaczenie zawarto$ci wody metoda destylacyjna. - z pdzn. zm.

Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione. - z pdzn. zm.

13. Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczenie ilosci rozkladanego lepiszeza kruszywa. Zalecone przez GDDP do stosowania
pismem nr GDDP-5.3a-551/5/92 z dn. 92.02.03. - z p6zn. zm.

14. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emuksje asfatoweEmA-94 — wydane przez IBDiM w Warszawie. Informacje.
Instrukcje. Zeszyt 47. - zpom. zm.

Rozdzial - 4
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.00
PODBUDOWA Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru
robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z Kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach wg pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robo6t zwigzanych z wykonywaniem podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] iobejmuja SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje si¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowej, jako podbudowe pomocnicza i podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i

pOlsztywnych [31].
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej wilgotno$ci

kruszywa o wihasciwie dobranym uziarnieniu.
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1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi

w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4 oraz w SST dotyczacych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w SST dotyczacych
poszczegdinych rodzajow podbudow:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi granicznymi pol
dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy

wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorma warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowe pomocniczg (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Whasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnia¢ wymagania okreslone w tablicy 1.

Wymagania
Kruszywa Kruszywa Zuzel
Lp. | Wyszczegdlnienie naturalne famane Badania
wihagciwosci Podbudowa wedtug
zasad | pomoc | zasad | pomoc | zasad- | pomoc-
-nicza| -nicza | -nicza | -nicza| nicza nicza
1 Zawarto$¢ ziarn od2 |od2 0od2 [od2 [od2 [od2 PN-B-
mniejszych niz 0,075 mm, |do10 [do12 |do10 |do12 |do10 |do12 |06714
% (m/m) -15[3]
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2 Zawarto$¢ nadziarna, 5 10 5 10 5 10 PN-B-

% (m/m), nie wigcej niz 06714
-15 [3]

3 Zawarto$¢ ziarn 35 45 35 40 - - PN-B-
nieforemnych 06714
%(m/m), nie wiecej niz -16 [4]

4 Zawarto$¢ zanieczyszczen PN-B-
organicznych, %(m/m), nie | 1 1 1 1 1 1 04481 [1]
wigcej niz

5 Wskaznik piaskowy po 0d30 {0d30 |o0d30 |od30 BN-
pigcio-krotnym do70 |{do70 |do70 |do70 |- - 64/8931
zaggszczeniu metoda I lub -01 [26]
11 wg PN-B-04481, %

6 Scieralno$¢ w bebnie Los
Angeles

a) $cieralnos¢ calkowita po
peej liczbie obrotow, nie

wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) Scieralnos¢ czgsciowa PN-B-
po 1/5 pelnej liczby 06714
obrotdw, nie wigcej niz 30 40 30 35 30 35 -42 [12]
7 Nasigkliwo$¢, %(m/m), nie | 2,5 4 3 5 6 8 PN-B-
wiecej niz 06714
-18 [6]
8 Mrozoodporno$¢, ubytek PN-B-
masy po 25 cyklach 5 10 5 10 5 10 06714
zamraza- -19[7]
nia, %(m/m), nie wigcej
niz
9 Rozpad krzemianowy i PN-B-
zela- - - - - 1 3 06714
zawy facznie, % (m/m), nie -37 [10]
wiecej niz PN-B-
06714
-39 [11]
10 | Zawarto$¢ zwiazkow siarki PN-B-
w przeliczeniu na SO, 1 1 1 1 2 4 06714
%(m/m), nie wigcej niz -28 [9]
11 Wskaznik no$nosci wyeg
mie-szanki kruszywa, %,
nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu Ig * 80 60 80 60 80 60 PN-S-
1,00 120 |- 120 |- 120 - 06102
b) przy zageszczeniu g 3 [21]

1,03

2.3.3. Material na warstwe odsaczajaca

Na warstwe odsaczajaca stosuje si¢:
zwir i mieszanke wg PN-B-11111 [14],
piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4. Materiat na warstwe odcinajaca
Na warstwe odcinajacg stosuje sie:
piasek wg PN-B-11113 [16],
miat wg PN-B-11112 [15],
geowloknine o masie powierzchniowej powyzej 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5. Materiaty do ulepszania wlasciwosci kruszyw
Do ulepszania wlasciwosci kruszyw stosuje sie:
cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
wapno wg PN-B-30020 [19],
popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si¢ stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskania rownorzednych efektow ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przez Inzyniera.
Rodzaj i ilo$¢ dodatku ulepszajacego nalezy przyjmowaé zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa¢ wode wg PN-B-32250 [20].
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3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogéIne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wod¢. Mieszarki powinny zapewni¢ wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotno$ci optymalnej, rowniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki, walcow ogumionych i
stalowych wibracyjnych lub statycznych do zaggszczania. W miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zageszczarki
plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4

4.2. Transport materialow
Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostalych materialow powinien odbywa¢ si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe powinno spetia¢ wymagania okre§lone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z profilowaniem i zaggszczeniem
podioza” i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna by¢ utozona na podlozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nalezy sprawdzi¢ wzorem:

=B ¢ Q)
dgs
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 15% ziarn warstwy podbudowy lub warstwy odsaczajacej, w milimetrach,
dgs - wymiar boku oczka sita, przez ktdre przechodzi 85% ziarn gruntu podloza, w milimetrach.

Jezeli warunek (1) nie moze by¢ speliony, nalezy na podtozu ulozy¢ warstwe odcinajaca lub odpowiednio dobrang
geowloknine. Ochronne wlasciwos$ci geowldkniny, przeciw przenikaniu drobnych czgstek gruntu, wyznacza si¢ z warunku:

LI 1,2 @)
0 90
w ktorym:
dsp - wymiar boku oczka sita, przez ktore przechodzi 50 % ziarn gruntu podioza, w milimetrach,
Ogp - umowna $rednica porow geowlokniny odpowiadajaca wymiarom frakcji gruntu zatrzymujaca si¢ na geowlokninie w ilosci

90% (m/m); warto$¢ parametru Ogy powinna by¢ podawana przez producenta geowlokniny.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach roéwnoleglych do osi drogi, lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci§le okreslonym uziarnieniu i wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie dopuszcza sig
wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegolnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegla rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszczeniu byla rOwna grubosci projektowanej. Grubo$é pojedynczo ukladanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm po
zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roziozona w sposob zapewniajacy osiagnigcie wymaganych spadkow i rzgdnych
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wysokosciowych. Jezeli podbudowa sklada si¢ z wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana
i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej nastgpnej warstwy
moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedug
proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez
mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna
by¢ zwilzona okre§lona ilo$cig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno§¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od
optymalnej o 10% jej wartos$ci, mieszanke nalezy osuszy¢.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu poziomowi wskaznika
nosnosci podbudowy wg tablicy 1, Lp. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozkladania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy, okreslenia grub osci warstwy
materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po zageszczeniu, okreslenia liczby przej$¢
sprzetu zaggszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdw oraz sprzgtu do mieszania, rozkladania i zaggszczania,
jakie beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié od 400 do 800 m2

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLI JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogoélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materialtdw. Badania te powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci
okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Tablica 2. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwo$¢ badan

Minimalna Maksymalna
Lp. | Wyszczegdlnienie badan liczba badan na | powierzchnia
dziennej dzialce | podbudowy
roboczej przy-padajaca
na jedno

badanie (m?)

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotno$¢ mieszanki 2 600

3 Zaggszczenie warstwy 10 probek na 10000 m?

4 Badanie wla$ciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partii kruszywa i przy
kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposéb losowy,
z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotno$ci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.

Wilgotno$¢ nalezy okre$li¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy
Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
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Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania jest
niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrole zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen ptytowych, wg BN-
64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedlig zalecen Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtdornego modutu E; do

pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wickszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
Ex

— £ 22

E1

6.3.5. Whasciwosci kruszywa
Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwos$ci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow

Tablica 3. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiar6w wykonanej podbudowy z kruszywa
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Minimalna czgstotliwo$¢ pomiardw

1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na T km

2 Rownos¢ podiuzna w sposob ciagly planografem albo co 20
m lata na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10razy nalkm

4 Spadki poprzeczne*) 10 razy nal km

5 Rzgdne wysokosciowe €0 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie*’ €0 100 m

7 Grubo$¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz
nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w23 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000

m
8 No$nos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia €0 najmniej w dwoch przekrojach na kazde
1000 m
- ugiecie sprezyste co najmniej w 20 punktach na kazde 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych lukow
poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy
Szeroko$¢ podbudowy nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wigksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy
Nierownosci podiuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowsg fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nierownosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata.
Nierownosci podbudowy nie moga przekraczac:

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

— 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja + 0,5
%.

6.4.5. Rzgdne wysokosciowe podbudowy
Roznice pomigdzy rzgdnymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -
2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
0§ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £+ 5 cm.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podloza

Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ rdzni¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
— dla podbudowy zasadniczej + 10%,
— dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

Opracowal: mgr inz Mariusz SZARAN - SZARANBUD MARIUSZ SZARAN



SSTWIORB - DROGI — ETAP | - Gmina Rymanow — kwiecien-2018 r.

modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
ugiecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztalcenia
z kruszywa o | Wskaznik Maksymalne ugigcie sprezyste mierzony plyta o srednicy 30
wskazniku zageszczenia Is | pod kolem, mm cm, MPa
W5 Nie nie
mniejszym mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszego | od drugiego

obcigzenia E; | obcigzenia E;

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glebokosci co najmniej 10 cm, wyrownane i powtornie zageszczone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigeej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na peina
grubos¢ do polowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glebokos$¢, zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone.
Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.
6.5.3. Niewlasciwa no$no$¢ podbudowy

Jezeli no$nos¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbedne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie nosnosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robo6t
Ogblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Zakres czynnoéci objetych cena jednostkowa 1 m? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowa z zuzla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
1 PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu. - z p6zn. zm.
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci

zanieczyszczen obcych. - z pézn. zm.
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3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego. - z
pozn. zm.
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn. - z pézn.
zm.
5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci. - z poézn.
zm.
6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci. - z pozn.
zm.
7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metoda
bezposrednig. - z p6zn. zm.
8. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych. - z pézn. zm.
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci siarki metoda
bromowa. - zp6zn. zm.
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego.
- zpdzn. zm.
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego. - z
pozn. zm.
12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bebnie Los
Angeles. - z pdzn. zm.
13. PN-B-06731 Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe.
Badania techniczne.- z p6zn. zm.
14. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka- z pozn. zm.

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych-
z pdzn. zm.

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek.- z pézn. zm.

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena
zgodnosci.- z poézn. zm.

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego. - z p6zn. zm.

19. PN-B-30020 Wapno. - z pézn. zm.

20. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonu i zapraw. - z pézn. zm.

21 PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie. - z pézn. zm.

22. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego. - z p6zn. zm.

23. PN-S-96035 Popioly lotne. - z p6ézn. zm.

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni
drogowych. - z p6zn. zm.

26. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego. - z pozn.
zm.

21. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obciazenie plyta. - z pézn. zm.

28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i
lata. - z poézn. zm.

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugig¢ podatnych ugieciomierzem
belkowym. - z p6zn. zm.

30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu. - z pdzn. zm.

10.2. Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i poisztywnych, IBDiM - Warszawa 1997. - z p6zn. zm.

Rozdzial -5

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-04.04.01

PODBUDOWY Z KRUSZYW NATURALNYCH.
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z
wykonaniem podbuddw z kruszywa naturalnego.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach wg pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z
kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie.
Ustalenia zawarte sa w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zageszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami podanymi
w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdIne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot

Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogblne” pkt 1.5.

1.6. Rodzaj robét i kod wg CPV
Fundamentowanie drég— kod CPV 45233320 - 8
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatem do wykonania podbudowy pomocniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie, powinna by¢
mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru, speliajaca wymagania niniejszej specyfikacji.

Materiatlem do wykonania podbudowy zasadniczej z kruszywa naturalnego stabilizowanego mechanicznie powinna by¢
mieszanka piasku, mieszanki i/lub zwiru z dodatkiem kruszywa lamanego, spelniajaca wymagania niniejszych specyfikacji.
Kruszywo lamane moze pochodzi¢ z przekruszenia ziarn zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
og6lne” pkt 2.3.1.

2.3.2. Whasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spehia¢ wymagania okreslone w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt
2.3.2.

3.SPRZET
Wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 3.

4. TRANSPORT
‘Wymagania dotyczace transportu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdIne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podloza

Przygotowanie podloza powinno odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke¢ kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jesli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie kruszyw cementem, wapnem lub popiolami przy WP od 20 do 30%
lub powyzej 70%, szczegblowe warunki i wymagania dla takiej podbudowy okresli SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotyczace rozkladania i zaggszczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogblne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek probny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinien wykona¢ odcinki probne, zgodnie z zasadami okre§lonymi w SST D-
04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdIne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKOSCIROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-04.04.00
,,Lodbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robét

Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw kontrolnych w czasie robdt podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwo$¢ oraz zakres pomiar6w podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogbélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogédIne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa naturalnego
stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
Ogblne zasady odbioru robét podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platno$ci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”
pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— rozlozenie mieszanki,
— zaggszczenie rozlozonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwigzane podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 10. - z p6ézn. zm.

Rozdzial - 6
SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-04.04.04
PODBUDOWA Z Z KRUSZYW LAMANYCH ZE SKAL
1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem podbudéw z kruszyw lamanych ze skal.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegolowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
na drogach wg pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudow z
thuicznia kamiennego.

Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje sie, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji projektowej, jako:
- podbudoweg pomocnicza,
- podbudowe zasadnicza.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z thucznia kamiennego - cze$¢ konstrukcji nawierzchni skladajaca sie z jednej lub wigcej warstw nosnych z
tlucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostale okre$lenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.4.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

1.6. Rodzaj robot i kod wg CPV
Roboty w zakresie ksztaltowania drog i autostrad — kod CPV 451127301

2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogoblne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania
ogblne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-S-96023 [9], sa:
— kruszywo famane zwykle: thuczen i kliniec, wg PN-B-11112 [8],
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— woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzy¢ nastepujace rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 [8]:
thuczen od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm;

— dopuszczalne inne kruszywo lamane o frakcji do 63 mm (dot. wykonywania/uzupehiania poboczy);

Inzynier moze dopusci¢ do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, wybrane sposréd wymienionych w PN-S-96023
[9], dla ktérych wymagania zostang okreslone w SST.
Jako$¢ kruszywa powinna by¢ zgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], okre$lonymi dla:
— Kklasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
— Kklasy I1illl - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasadniczej nalezy stosowaé kruszywo gatunku co najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicach 1 i 2 niniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla thucznia i klinca, wg PN-B-11112 [8]

Lp. Wihasciwosci Klasa Il Klasa Il

1 [ Scieralno$¢ w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po pelnej liczbie obrotow, % ubytku masy, nie wigcej niz:

- w thuiczniu 35 50

- w klincu 40 50
b) po 1/5 pelnej liczby obrotow, % ubytku masy w stosunku

do ubytku masy po pehej liczbie obrotow, nie wiecej niz: 30 35

2 | Nasigkliwo$¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie wigcej niz:
a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych

b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 5,0

3 | Odporno$¢ na dzialanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku
masy, nie wigcej niz:

a) dla kruszyw ze skal magmowych i przeobrazonych 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporno$¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody
bezpo$redniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], % ubytku
masy, nie wigcej niz:

- w klincu 30

- w thuczniu nie bada si¢ | pie bada si¢

nie bada si¢

Tablica 2. Wymagania dla tlucznia i klinca w zaleznos$ci od warstwy podbudowy
thuczniowej, wg PN-B-11112 [8]

Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa lub Podbudowa
podbudowa zasadnicza pomocnicza
1 [ Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawarto$¢ ziarn mniejszych niz 0,075 mm, odsianych na
mokro, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuiczniu 3 4
- w klincu 4 5
b) zawartos$¢ frakcji podstawowej, % m/m, nie
mniej niz:
- w thuczniu i w klincu 75 65
¢) zawarto$¢ podziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu i w klincu 15 25
d) zawarto$¢ nadziarna, % m/m, nie wigcej niz:
- w thuczniu i w klincu 15 20
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych, wg PN-B-06714-12
[1], % m/m, nie wigcej niz:
- w tluczniu i w klincu 0,2 0,3
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-16 [3], %
m/m, nie wigcej niz:
- w tliczniu 40 45
- w klincu nie bada si¢ nie bada sig
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4 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych, barwa cieczy wg
PN-B-06714-26 [6]:
- w tluczniu 1 w klincu, barwa cieczy nie ciemniejsza

niz: wzorcowa

2.4. Woda

Woda uzyta przy wykonywaniu zaggszczania i klinowania podbudowy moze by¢ studzienna lub z wodociagu, bez
specjalnych wymagan.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z thucznia kamiennego powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cia
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— rowniarek lub uktadarek kruszywa do rozkladania thucznia i klinca,
— rozsypywarek kruszywa do rozlozenia klinca,
— walcow statycznych gladkich do zaggszczania kruszywa grubego,
— walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego klincem,
— szczotek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klinca,
— walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koncowego doggszczenia,
— przewoznych zbiornikow do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podloza

Podloze pod podbudowe tliczniowa powinno spelnia¢ wymagania okreslone w SST D-04.01.01 ,,Koryto wraz z
profilowaniem i zaggszczeniem podioza”.

Podbudowa tluczniowa powinna by¢ ulozona na podlozu zapewniajagcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa thuczniowa powinna by¢ ulozona warstwa odcinajaca lub wykonane
ulepszenie podloza.

W przypadku zastosowania pomi¢dzy warstwa podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem podloza warstwy odcinajacej
albo odsaczajacej, powinien by¢ spelniony warunek nieprzenikania czastek drobnych, wyrazony wzorem:

85
gdzie: D;s5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarn warstwy odcinajacej albo
odsaczajacej,
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziarn gruntu podioza.

Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposdb umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z dokumentacja projektowa lub
wedtug zalecen InZyniera, z tolerancjami okreslonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny by¢ wcze$niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzgdach rownoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez Inzyniera.
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Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstepach nie wickszych niz co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie moze by¢ po zageszczeniu mniejsza od 1,5-krotnego wymiaru
najwigkszych ziamn thucznia. Maksymalna grubos$¢ warstwy podbudowy po zageszczeniu nie moze przekracza¢ 20 cm. Podbudowe o
grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywa¢ w dwoch warstwach.

Kruszywo grube powinno by¢ rozlozone w warstwie o jednakowej grubosci, przy uzyciu uktadarki albo rowniarki.
Grubos¢ roztozonej warstwy luznego kruszywa powinna by¢ taka, aby po jej zageszczeniu i zaklinowaniu osiagnela grubosé
projektowana.

Kruszywo grube po rozlozeniu powinno by¢ przywalowane dwoma przej$ciami walca statycznego, gladkiego o nacisku
jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju daszkowym powinno rozpocza¢ si¢ od krawedzi i
stopniowo przesuwac si¢ pasami podiuznymi, czesciowo nakladajacymi si¢ w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o
jednostronnym spadku poprzecznym powinno rozpocza¢ si¢ od dolnej krawedzi i przesuwac si¢ pasami podtuznymi, czgsciowo
nakladajacymi sie, w kierunku jej goérnej krawedzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy rozlozy¢ kruszywo
drobne w rownej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy uzy¢ walca wibracyjnego o nacisku
jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarka wibracyjna o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?.
Grubo$¢ warstwy luznego kruszywa drobnego powinna by¢ taka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly
wypehione kruszywem drobnym. Jezeli to konieczne, operacje rozktadania i wibrowanie kruszywa drobnego nalezy powtarza¢ az do
chwili, gdy kruszywo drobne przestanie penetrowac warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé¢ z podbudowy szczotkami tak, aby ziarna kruszywa
grubego wystawaly nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz
50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczno$¢ wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot,
Wykonawca powinien wykona¢ odcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy sprz¢t budowlany do rozkladania i zageszczania kruszywa jest wlasciwy,
— okreslenia grubosci warstwy materialu w stanie luznym koniecznej do uzyskania wymaganej grubos$ci warstwy po zageszczeniu,
— ustalenia liczby przejs¢ sprzetu zageszczajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materialdow oraz sprzgtu do rozkladania i zaggszczania, jakie beda
stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka probnego powinna wynosié¢ od 400 m? do 800 m, a dlugo$¢ nie powinna by¢ mniejsza niz 200 m.

Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inzyniera.

Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inzyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed wloZzeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowg do ruchu budowlanego, to jest obowigzany naprawic
wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robot i
przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptaciji.
Badania te powinny obejmowaé wszystkie wlasciwos$ci kruszywa okreslone w pkt 2.3 i tablicach 1 i 2 niniejszych SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1. Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 3.

Tablica 3.Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan przy budowie podbudowy z thuicznia kamiennego

| | Czgstotliwo§¢ badan
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Shieni ‘ Maksymalna
Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalne ilosci powie)r/zchnia
badan na ;
. . na jedn
dziennej dziatce podggggmg(;;)e dno
roboczej
1 | Uziarnienie kruszyw
2 | Zawarto$¢ zanieczyszczen obcych w kruszywie 2 600
3 | Zawarto$¢ ziarn nieforemnych w kruszywie
4 | Scieralno$é kruszywa 6000
5 | Nasigkliwos$¢ kruszywa . e, Lo
6 | Odpornos¢ kruszywa na dziatanie mrozu iprzy kazdej zmlam.e}z'rod}a pobierania
7 | Zawarto$¢ zanieczyszczen organicznych materiaiow

6.3.2. Badania wlasciwos$ci kruszywa

Probki nalezy pobiera¢ w sposdb losowy z rozlozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na
biezaco przekazywane Inzynierowi.

Badania pelne kruszywa, obejmujace oceng wszystkich wiasciwosci okreslonych w pkt 2.3 powinny by¢ wykonywane
przez Wykonawce z czgstotliwoscia gwarantujacg zachowanie jakos$ci robot i zawsze w przypadku zmiany zrodta pobierania
materialdw oraz na polecenie Inzyniera. Probki do badan pelnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy, w
obecno$ci Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace noSnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres pomiarow
Czgstotliwos$¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw wykonanej podbudowy z thuicznia

kamiennego
Lp. Wyszczegodlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$é pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 10razy na 1 km

2 Roéwnosé podhuzna co 20 m fatg na kazdym pasie ruchu

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km

€0 100 m w osi jezdni i na jej

5 Rzedne wysokosciowe krawedziach

6 Uksztattowanie osi w planie*) €0 100 m

Podczas budowy:

w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niz raz na 400 m?

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na
2000 m?

7 Grubos¢ podbudowy

8 Nos$nos¢ podbudowy nie rzadziej niz raz na 3000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztaltowanie osi w planie nalezy wykona¢ w punktach glownych lukow
poziomych.

6.4.2. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokos¢ podbudowy powinna by¢ wieksza od szerokosci warstwy wyzej lezacej o co
najmniej 25 cm lub o warto$¢ wskazang w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3. Rownos¢ podbudowy

Nieréwno$ci podluzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg lub planografem, zgodnie z normag BN-68/8931-04 [11].
Nierdwnos$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata.
Nierowno$ci podbudowy nie moga przekraczac:

- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy
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Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa z tolerancjg +/- 0,5
%.

6.4.5. Rzgdne wysoko$ciowe podbudowy

Réznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1 cm, -
2cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz 3 cm dla autostrad i drog
ekspresowych lub o wigcej niz +/- 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy

Grubos¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od grubosci projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej +/- 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8. No$nos¢ podbudowy

Pomiary no$noéci podbudowy nalezy wykona¢ zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spelia¢ wymagania dotyczace no$no$ci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania no$nosci podbudowy zasadniczej w zalezno$ci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o
Kategoria ruchu $rednicy 30 cm (MPa)
I I
Pierwotny M e Wtorny M e
Ruch lekki 100 140
Ruch lekko $redni i $redni 100 170

Pierwotny modut odksztalcenia podbudowy pomocniczej mierzony plyta o $rednicy 30 cm, powinien by¢ wigkszy od 50
MPa.

I
Zageszczenie podbudowy nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu odksztalcenia M e do pierwotnego

I
modulu odksztalcenia M E jest nie wigkszy od 2,2.

1
ME

M I|E <= 272

6.5. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewlasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazuja wicksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie
6.4, powinny by¢ naprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badania i pomiary zostang wykonane na kos zt Wykonawcy.

Jezeli szeroko$¢ podbudowy jest mniejsza od szeroko$ci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewni to podparcia
warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wilasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy na pelna
grubos¢, do potowy szerokosci pasa ruchu (lub pasa postojowego czy utwardzonego pobocza), dolozenie materiatu i powtoérne
zaggszczenie.

6.5.2. Niewlasciwa grubos¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy.
Powierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia glgbokosé, zgodnie z decyzja
Inzyniera, uzupelnione nowym materialem o odpowiednich wlasciwosciach, wyrdwnane i ponownie zaggszczone. Roboty te
Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wykonaniu tych robot nastapi ponowny pomiar i ocena grubosci warstwy. Koszty poniesie
Wykonawca.

6.5.3. Niewlasciwa no$nos¢ podbudowy

Jezeli no$nos$¢ podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do
zapewnienia wymaganej no$nosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robot poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no$nosci podbudowy
wyniklo z niewlasciwego wykonania robot przez Wykonawce podbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za zgodne z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? podbudowy tluczniowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podloza,
— dostarczenie materialdow na miejsce wbudowania,
— rozlozenie kruszywa,
— zageszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen obcych. - z pdzn. zm.

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skladu ziarnowego. - z
pozn. zm.

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn. - z pozn.
zm.

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci. - z p6zn.
zm.

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia. - z p6ézn. zm.

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarto$ci
zanieczyszczen organicznych. - z pdzn. zm.

7.  PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralno$ci w bgbnie
Los Angeles. - z p6zn. zm.

8.  PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo lamane do nawierzchni
drogowych. - z p6zn. zm.

9.  PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z thucznia
kamiennego. - z p6zn. zm.

10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i podloza przez obcigzenie plyta. - z pozn.
zm.

11.  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownos$ci nawierzchni planografem i

lata. - z pozn. zm.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystepuja.

Rozdzial - 7

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-05.03.05

WARSTWA Z BETONU ASFALTOWEGO (ruch KR 3+6)
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegblowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru warstw z betonu
asfaltowego dla ruchu KR 3+6 .

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacija techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t na
drogach wg pkt 1.1.

1.3 Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania :

a/ warstwy §cieralnej - z betonu asfaltowego 0/11mm - AC11S,

b/ warstwy wigzacej (profilowej) - z betonu asfaltowego 0/16 mm — AC16W.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Mieszanka mineralna - mieszanka kruszywa famanego lub naturalnego i wypeiacza mineralnego o okre$lonym skiadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa - mieszanka mineralna z odpowiednig iloscig asfaltu, wytworzona w okrelony sposob, spehniajaca okreSlona
Wwymagania.

143 Beton asfaltowy /BA/ - mieszanka mineralno-asfaltowa, skladajaca si¢ wylacznie z kruszywa tamanego, o uziamieniu rownomiemie
stopniowanym, ulozona izaggszczona.

1.43.1. Warstwa $cieralna - wierzchnia warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikdw atmosferycznych.

1.4.3.2. Warstwa wigzgca - warstwa znajdujaca sie miedzy warstwa Scieralna, a podbudowa zapewniajaca rozloZenie naprezen w nawierzchni i
przekazanie ich na podbudowe.

1.43.3. Warstwa wyrownawcza - warstwa 0 zmiennej grubosci ukladana na istniejacej warstwie w celu wyrownania jej nierdwno$ci w profilu
podhiznym ipoprzecznym.

1.44. Srodek adhezyiny - substancja powierzchniowo czynna dodawana do lepiszcza w celu zwigkszenia jego przyczepnosci do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki mineralno-asfattowej.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczalnikami._

1.4.7. Emuksja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu wwodzie.

1.4.8. Pozostale okreslenia podstawowe - s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00
,-Wymagania ogolne” pkt. 1.4.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
15.1. Wymagania og6Ine dotyczace robdt podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

1.5.2. Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania oraz za zgodno$é z dokumentacja projektowa, SST i poleceniami Inspektora
Nadzoru.

1.6. Rodzaj robét i kod CPV

Roboty w zakresie nawierzchni drég — kod CPV 45 23 32 20 — 7

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materialdow podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogéIne” pkt.2.
2.2. Lepiszcze

2.2.1. Jako lepiszcze do mieszanki mineralno-bitumicznej zastosowac :

dla warstwy Scieralnej asfalt w/g PN-EN 12591:2002 - D 50/70;
dla warstwy wiazacej (profilowej) asfalt w/g PN-EN 12591:2002 - D 50/70;

2.22. Warunki transportu i skladowania lepiszcza

Rodzaj lepiszcza i jego pochodzenie (dostawca i producent) musiby¢ uzgodnione z Zamawiajacym.

Za dostawy lepiszczy 1 ich jako$¢ odpowiedzialny jest Wykonawca robot. Zasady jakosciowego odbioru lepiszczy Wykonawca robot
uzgadnia z Nadzorem. Zabrania si¢ stosowania do tego samego asortymentu robot lepiszezy pochodzaeych od rdznych producentow.

Transport i przechowywanie lepiszczy powinno by¢ zgodne z warunkami uzgodnionymi z Nadzorem i powinny odpowiadaé
wymaganiom norm i przepisow dotyczacych poszczegdinych rodzajow lepiszczy. Lepiszcze nalezy przechowywal w zbiornikach stalowych,
wyposazonych w urzadzenia grzewcze i zabezpieczonych przed dostepem wody i zanieczyszczeniem.

2.3. Wypelniacz
Do mieszanki mineralno-bitumicznej zastosowaé wypeliacz wapienny podstawowy spehiajacy wymagania normy PN-S-96504 : 1961.
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Transport i przechowywanie wypemiacza muszg odbywac sie w sposéb chronigey go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczyszczeniami.

2.4. Kruszywa
Do mieszanek betonu asfaltowego zastosowac :

2.4.1. Na warstwe $cieralng i wyrOwnawcza :

grysy o cechachw/g PN-B-11112:1996 z litego surowca skalnego, ze skal magmowych, przeobrazonych i osadowych*
- kI. I. gat. 1 oraz kl. II tylko pod wzgledem $cieralno$ci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I. gat. 1,

* do warstw Scieralnych — ze skal osadowych tylko dolomity Kl. I, gat. 1 w ilo$ci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance
z innymi kruszywami, w ilosci <100% m/m we frakcji piaskowej, oraz kwarcyty i piaskowce bez ograniczenia ilo§ciowego,

- piasek lamany i kruszywo drobne granulowane o cechach w/g PN-B-11112 : 1996.

Uwaga : Grysy stosowane do mieszanek betonu asfaltowego nie moga wykazywac oznak zwietrzenia, za$ bazalty oznak zgorzeli lub
zmian natury chemicznej.

2.42. Dostawy kruszywa

Wykonawca jest zobowiazany do prowadzenia ilosciowego i jako$ciowego odbioru dostaw oraz wykonania z ustalong w PZJ
czestotliwoscig laboratoryjnych badan kontrolnych.
Wyniki tych badan nalezy przekazywaé w okre§lonym trybie Nadzorowi. W umowie z dostawca (producent) oraz w PZJ nalezy jednoczesnie
okresli¢ sposdb postepowania w przypadku dostawy materialu niezgodnego z wymaganiami niniejszej SST.

Pochodzenie kruszywa i jego jako$¢ musiby¢ wezesniej zaaprobowana przez Nadzor.
Poszczegdlne grupy, podgrupy iasortymenty kruszyw powinny pochodzi¢ z jednego Zrodia.

Transport isktadowanie kruszywa powinny odbywac si¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed zniszczeniem i zmieszaniem z innymi
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami. Zaleca si¢ by frakcje drobne (ponizej 4 mm) byly chronione przed opadami plandekami lub przez
zadaszenie.

2.5. Kontrola jako$ci materialow

Wykonawca odpowiedzialny jest za jako$¢ materialow.

Wykonawca prowadzi na swoj koszt kontrole ilosciows i jakosciowa dostaw materialow. Dla tego celu opracowuje program badan i
uzgodnienia go z Nadzorem.
Zakres badan 1 czgstotliwo$¢ wg punktu 6 SST.

2.6. Srodki adhezyjne
Do mieszanki mineralno-bitumicznej na warstwe $Scieralng a do pozostatych warstw w przypadku gdy przyczepno$¢ asfattu do kruszywa
jest mniejsza niz 80%, zastosowac srodek adhezyjny typu np. teramin 10, posiadajacy aprobate techniczng IBDiIM.

Wymagania dla asfaltu z dodatkiem $rodka adhezyjnego w zakresie przyczepnosci do kruszywa ;
—  przyczepnosé do kruszywa, %, nie mniejniz - 80.

3.SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.3.

3.2. Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z
nastgpujacego sprzetu :

3.2.1. Wytwornie mieszanek mineralno - bitumicznych

Wytwomia mieszanek mineralno-bitumicznych otaczanych na goraco o produkcji cyklicznej i wydajnosci min. 30 tonh powinna
posiadac pelne wyposazenie gwarantujace wlasciwa jako$¢ wytwarzanej mieszanki.

Wytwomia musi posiada¢ swiadectwo dopuszczenia wytwomi do ruchu przez inspekeje sanitama i wladze ochrony Srodowiska.

3.22. Sprzet do oczyszczenia podloza, wbudowania i zageszczenia mieszanki :

- do oczyszczenia podioza z luznego kruszywa, piasku i pyhu stosowac szczotki mechaniczne i kompresory,
- do skropienia podioza przed ukladaniem kolejnych warstw nalezy uzywac skrapiarki mechanicznej o kontrolowanym wydatku lepiszcza,
- ukfadarka mieszanki o wydajno$ci skorelowanej z wydajnoscia wytworni i posiadajaca nastgpujace wyposazenie :
a) automatyczne sterowanie pozwalajace na uloZenie warstwy zgodnie z zalozona niweletg i gruboscia,
b) podgrzewana plyte wibracyjna do wstepnego zageszczenia,
- urzadzenia do obcinania i smarowania krawedzi wozonej warstwy,
- zestaw walcOw do zageszczania, w ilo$ci zapewniajacej zageszezenie przy odpowiedniej temperaturze mieszanki.

Walce musza by¢ wyposazone :
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a) w system zwilzenia walow przy uzyciu plynu w celu niedopuszczenia do przyklejenia si¢ mieszanki,
b)w fartuchy ostonowe kot (dot. walcow ogumionych) w celu utrzymania ich temperatury,

¢) wurzadzenia umozliwiajace regulacje ciSnienia w oponach w czasie walowania,

d)we wskazniki wibracji— czestotliwos¢ drgan 1sity wymuszajacej (dot. walcow wibracyjnych),

¢) w balast umozliwiajacy zmiane obcigzenia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogoIne” pkt.4.

4.2. Transport materialow

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024 : 1991

4.2.2. Wypehiacz
Wypehiacz luzem nalezy przewozi¢é w cysternach przystosowanych do przewozu materialdw sypkich, umozliwiajacych roztadunek
pneumatyczny.

Wypehiacz workowany mozna przewozi¢ dowolInymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzeniem workow.

4.2.3. Kruszywo
Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem
z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.4. Mieszanka betonu asfaltowego
Mieszanke betonu asfaltowego nalezy przewozi¢ pojazdami samowyladowczymi o duzej tadownoscei tj. min. 10 Mg, wyposazonymi w

pokrowce brezentowe.

Powierzchnie wewngtrzna skrzyni samochoddw, wywrotek przed zaladunkiem nalezy spryska¢c w niezbednej ilosci $rodkiem
zapobiegajacym przyklejaniu si¢ mieszanki.

Skizynie samochodow wywrotek powinny by¢ dostosowane do wspolpracy z ukfadarka w czasie roztadunku, kiedy to ukfadarka pcha
przed sobg wywrotke.

W czasie transportu mieszanka powinna by¢ przykryta pokrowcem.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie powinien przekracza¢ 2 godzin z jednoczesnym spelieniem warunku zachowania
temperatury wbudowania.

Zaleca si¢ stosowanie samochodow termosow z podwojnymi Scianami skrzyni wyposazonej w system grzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogdne” pkt.5.

Ponadto Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram, uwzgledniajac wszystkie
warunki w jakich bedg wykonywane roboty oraz projekt oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym (Instrukcja oznakowania robo6t
prowadzonych w pasie drogowym Dz. U. 97 poz. 485 zat. 1).

Projekt organizacji ruchu i zabezpieczenie robot w czasie trwania budowy musi by¢ uzgodniony z odpowiednim Zarzadem Drog i
Organem Zarzadzajacym Ruchem.

5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Za wykonanie receptur odpowiada Wykonawca robot.

Receptury powinny by¢ opracowane dla konkretnych materialdow zaakceptowanych przez Nadzor do wbudowania i przy wykorzystaniu
reprezentatywnych probek tych materialow.

Przed przystapieniem do robdt, w terminie uzgodnionym z Inspektorem Nadzoru, Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru do
akceptacji projekt sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wyniki badan laboratoryjnych i probki materialow pobrane w obecno$ci Inspektora
Nadzoru.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega na doborze skladnikéw mieszanki, doborze optymalnej ilosci lepiszcza oraz
okresleniu wlasciwosci mieszanki i pordwnanie wynikow z zalozeniami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinna miesci¢ si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przez krzywe graniczne podane w p.1.3.
SST.
Warstwe profilowa w punkcie 1.3. — b/ zal 13 zaprojektowac tak, aby uziamienie mieszanki mineralnej mieScilo si¢ w granicach uziarnienia 0/12.8
mm.

Optymalna ilo$¢ lepiszcza nalezy ustali¢ na podstawie zarobow probnych wg Marshalla, okreslajac stabilnos¢, odksztalcenie zawarto$é
wolnych przestrzeni i wypeienie wolnych przestrzeni w mieszance mineralno bitumiczne;.

W celu potwierdzenia zalozonych cech fizycznych w zaprojektowanej recepturze wymagane jest wykonanie badan zarobow
probnych wymienionych w pkt. 5.2.1. i 52.2. przez niezalezne laboratorium drogowe (nie zwigzane z wykonawstwem roboét) potwierdzone
na piSmie. Koszty tych badan ponosi Wykonawca.

Mieszanka betonu asfaltowego i wykonana warstwa powinny spehnia¢ nastgpujace wymagania :
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5.2.1. Warstwa wyréwnawcza

nasigkliwosé - <4.0 %
wolna przestrzen w warstwie - 50-90 %
wskaznik zageszczenia w kazdym miejscu

przekroju poprzecznego - >98 %

5.2.2 Warstwa Scieralna

nasiakliwo$¢ - <20 %
wolna przestrzen w warstwie - 20-50 %
wskaznik zageszczenia w kazdym miejscu

przekroju poprzecznego - >98 %

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-bitumicznej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje si¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie

sktadnikow, ich wysuszenie i wymieszanie oraz zachowanie temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie skladnikow, w tym takze wstepne, powinno byé wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z recepta. Dopuszcza si¢
dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego gestosci w zaleznosei od temperatury.

Tolerancje dozowania sktadnikow moga wynosic : jedna dzialka elementarna wagi, wzglednie przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2
% w stosunku do masy skladnika.

Do mieszanki mineralno - asfaltowej nalezy stosowa¢ $rodek adhezyjny zgodnie z p. 2.6, ktory powinien by¢ dozowany do asfaltu w
sposab iw ilociach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiomiku powinien by¢ ogrzewany w sposob poSredni, z uktadem termostatowania, zapewniajgcym utrzymanie statej
temperatury z tolerancja £ 5 °C.

Minimalna i maksymalna temperatura w zbiorniku powinna wynosic :
-dlaD 50 145°C - 165°C

Kruszywo powinno by¢ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineralna po dodaniu wypehiacza uzyskata wiasciwa temperature.
Maksymalna temperatura gorgcego kruszywa nie powinna by¢ wyzsza o wiecej niz 30 °C od maksymalnej temperatury mieszanki
mineralno-asfaltowej.

Minimalna i maksymalna temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosié :

-dlaD 50 140°C - 170 °C
Mieszanka mineralno-asfaltowa przegrzana /z oznakami niebieskiego dymu w czasie wytwarzania/ oraz o temperaturze nizszej od wymaganej
powinna by¢ potraktowana jako odpad produkcyjny.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfallowego powinno by¢ wyprofilowane i rowne, bez kolein. Powierzchnia powinna by¢
sucha i czysta.

Przed rozlozeniem warstwy z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa lub asfaltem uplynnionym w sposdb i w
iloscizgodniez SST D-04.03.01.

Maksymalna nierdowno$¢ podloza moze wynosic :
- pod warstwe wigzaca -9mm,

5.5. Polaczenie mi¢gdzywarstwowe.
Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaltowa przed uloZeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia
miedzywarstwowego, w sposob iw ilosci zgodnie z SST D-04.03.01.

5.6. Warunki przystapienia do robot

Przed przystapieniem do produkcji wymagana jest komisyjna kontrola oznakowania robot wg wymagan punktu 5.1., wszystkich
zespoldw 1 urzadzen wytwomi, sprzetu do wbudowania i zaggszczenia oraz transportu, potwierdzona protokolem podpisanym przez Wykonawce i
Nadzor.

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowego moze by¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia w ciggu doby byta nie nizsza od 5 °C.

Nie dopuszcza si¢ ukladania warstw nawierzchni podczas opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru/ V>16 mys /.

5.7. Zar6b probny

Wykonawca przed przystagpieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltowych jest zobowigzany do przeprowadzenia w obecno$ci
Nadzoru kontrolnej produkcji w postaci probnego zarobu.

W pierwszej kolejnosci nalezy wykonaé probny zardb na sucho, tj. bez udziatu asfaltu, w celu kontroli dozowania kruszywa i zgodnosci
skladu granulometrycznego z projektowana krzywa uziarnienia.
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Probke mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po oproznieniu zawartosci mieszalnika.
Po sprawdzeniu skiadu granulometrycznego mieszanki mineralnej, nalezy wykona¢ pely zardb probny z udzialem asfaltu, w ilosci
zaprojektowanej w recepcie.
Sprawdzenie zawartosci asfaltu w mieszance okresla si¢ wykonujac ekstrakcie.

Tolerancje zawartoSci skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej wzgledem skladu zaprojektowanego powinny by¢ zawarte w
granicach :

ziarna pozostajace na sitach o oczkach # /mm/

25;20;16;12.8;9.6;8;6.3;4; 2; - +4.0 % /m/m/
0.85;0.42;0.30;0.18;0.15; 0.075; - +2.0 % m/m/
ziarna przechodzace przez sito o oczkach 0.075 - +15 % m/m/
asfalt - +0.3 % m/m/

5.8. Odcinek probny
Wykonanie odcinka probnego powinno nastapi¢ co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot.
Wykonawca wykonuje odcinek probny w celu :
- stwierdzenia czy uzyty sprzet jest wlasciwy,
- okrelenia grubosci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed zaggszczeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w dokumentacji
projektowej grubosci warstwy,
- okreslenia potrzebnej ilo$ci przej$¢ walkcow dla uzyskania prawidlowego zageszczenia warstwy.

Do wykonania odcinka probnego wykonawca uzyje takich materialdw oraz sprzetu, jakie beda stosowane do wykonania warstwy
nawierzchni.
Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca moze przystapi¢ do wykonania warstwy nawierzchni po zaakceptowaniu odcinka probnego przez Inspektora Nadzoru.

Wykonanie odcinka probnego powinno zosta¢ potwierdzone przez Nadzor w protokole.

5.9. Whudowanie i zageszczanie warstwy z betonu asfaltowego

Wykonawca ponosi caly odpowiedzialno$¢ za jako$¢ wykonanych robot. Produkcja moze zostaé rozpoczgta na wniosek Wykonawcy po
wyrazeniu zgody przez Nadzor.

Przed przystapieniem do ukladania, Wykonawca zobowiazany jest do przedstawienia szkicu zgodnego z PZJ, pokazujacego sposob
uktadania warstwy, dziennej dziatki roboczej.

Wykonawca jest zobowigzany réwniez do opracowania sposobu organizacji ruchu drogowego, oznakowania odcinka robot 1 ponosi
odpowiedzialno$¢ za bezpieczenstwo ruchu na drodze.

Przed przystapieniem do ukladania powinna by¢ wyznaczona niweleta.

W przypadku warstwy $cieralnej niweletg okresla powierzchnia warstwy wiazacej, na ktorg uklada si¢ warstwe Scieralng o rownej
grubosci.

Zaleca si¢, aby dzienna dzialka robocza byl wykonana calg szerokoscig jezdni, bez wydhizania jednej polowy.

W przypadku rozkladania warstwy polowa szerokosci jezdni, wystepujace zlacza podluzne nalezy rowno obcigé i posmarowac
lepiszczem. Lokalizacja ztaczy podiuznych kolejnych warstw nawierzchni powinna by¢ przesunigta o okolo 20 cm, aby nie zachodzily na siebie.

Zamiast smarowania zlgczy mozna stosowaé w uzgodnieniu z Zamawiajacym samoprzylepng tadme asfaltowo-kauczukows przyklejona
do obcigtego zlacza, przed dalszym ukladaniem warstwy.
Moga by¢ stosowane tylko taSmy asfaltowo-kauczukowe dopuszczone do stosowania przez IBDIM lub ITB, a za zgoda Zamawiajacego
dopuszczone przez uznane instytuty EWG (np. BAST, BAM). W taki sam sposob nalezy postepowaé w przypadku zlacz poprzecznych
wynikajacych z dziennej dziatki robocze.

Temperatura mieszanki wbudowanej nie powinna by¢ nizsza od minimalnej temperatury mieszanki podanej w punkcie 5.3. SST.

Zaggszczenie mieszanki powinno odbywac si¢ zgodnie ze schematem przejs¢ walca, ustalonym na odcinku probnym.

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zaggszczania powinna wynosi¢ nie mniej niz :
- dla asfaltu D-50 - 135°C

Do zageszczania zaleca si¢ uzywanie zestawu walca gladkiego stalowego dwukolowego z walcem ogumionym typu ciezkiego oraz na
wygladzenie walca dwukolowego Sredniego.

Zalecasie :
- wstepnie zagesci¢ deska wibracyjng rozkladarki,
- czynno$¢ zaggszezania powinna trwaé nie dluzej niz okoo 15 minut, przy czym nie bedzie ona rozeiagnigta na odcinku dtuzszym niz 30— 40 mb.

Podstawowe zasady zageszczania :

- zaggszezanie nalezy przeprowadza¢ poczawszy od krawedzi ku $rodkowi,

- nalezy najezdza¢ na walowana warstwe kolem napedowym /w celu unikniecia
sfalowan nawierzchni/,

- walowanie nalezy rozpoczyna¢ walcem gladkim, a nastepnie wprowadzi¢ walec
ogumiony przy niskim ci$nieniu, podwyzszajac je w miare walowania,

- manewry walca nalezy przeprowadza¢ plynnie na odcinku juz zaggszczonym,

- predkos¢ przejazdu walca powinna by¢ jednostajna 2 — 4 km/h na poczatku
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i4— 6 km/h w dalszej fazie walowania,
- walowanie na odcinku tuku poziomego o jednostronnym spadku nalezy
rozpoczynac od dolnej krawedzi ku gorze.
Nie bedzie si¢ dopuszcza¢ do uzytku walcéw ogumionych majacych opony zuzyte, bieznikowane i nie posiadajace zmiany ciénienia.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli robot
Ogodlne zasady kontroli jako$cirobot podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdIne” pkt 6.

Wykonawca zobowigzany jest do wykonania pelnego zakresu badan na budowie. Badania kontrolne obejmuja caly proces budowy od zakresu
przygotowawczego (np. badania zgromadzonych materialow) poprzez etap budowy (produkcja i wbudowanie mieszanek).

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot i przy zmianie zrédla dostaw materialow Wykonawca powinien wykona¢ badania lepiszcza, wypetiacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej, zgodnie z wymaganiami norm wyszczegd6 nionych w punkcie 2 i w punkcie
5SST.

Wyniki tych badan wraz z atestami oraz recepturami przedstawi¢ z odpowiednim wyprzedzeniem Inspektorowi Nadzoru do akceptacii.

6.3.Badania w czasie robot

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw

6.3.2. Uziamienie mieszanki mineralnej

Probki do badan uziarnienia mieszanki mineralnej nalezy pobra¢ po wymieszaniu kruszyw, a przed podaniem asfaltu. Krzywa uziarnienia
powinna by¢ zgodna z zaprojektowana w recepcie laboratoryjnej.
Minimalna liczba badan uziarnienia na dziennej dziakce roboczej — 2 probki.

6.3.3. Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej
Badanie skiadu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001.

Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjng z tolerancja podana w punkcie 5.7 SST.
Minim. liczba badan na dziennej dzialce rob. -1 probka przy produkeji do 500 ton, - 2 probki przy produkeji ponad 500 ton,

Mieszanke mineralno-bitumiczng przeznaczong do oznaczenia cech wytrzymalosciowych nalezy zagesci¢ w formach bezposrednio po
pobraniu probek w temperaturze odpowiedniej dla danej metody oznaczenia.
Nie nalezy formowaé probek z powtomie rozgizanej mieszanki mineralno-bitumicznej.
Jezeli brak warunkéw do zageszczania probki na budowie i zachodzi konieczno$¢ dostarczenia jej do laboratorium, nalezy probke przewozic w
izolowanym pojemniku.
Dopuszcza si¢ podgrzanie probek o nie wigcej niz 30 °C w odniesieniu do temperatury zaggszczania odpowiedniej dla danego rodzaju asfaltu.

Probki nalezy pobiera¢ w miejscu wbudowania mieszanki, po roziozeniu przez uktadarke, 2 probki w odleglosci 0.5 m od obu krawedzi
pasaatrzecig w Srodku.
Czg$¢ probki o masie okolo 1000 g przeznaczona jest do ekstrakcji, a czes¢ do wykonania wzorcowych probek Marshalla.

Wykonanie wzorcowych probek wg Marshalla dokonuje si¢ w cylindrze przez dwustronne ubijanie znormalizowanym ubijakiem w ilosci
po 75 uderzen.

Nalezy wykonac trzy wzorcowe probki w celu ustalenia :
- gesto$¢ strukturalne;j 1 objgtosciowe;,
- stabilnos$ci 1 odksztalcenia.
Stabilno$¢ i odksztakcenie sprawdza si¢ wg BN-70/8931-09.

Omnaczenie sktadu ziamowego mieszanki mineralnej po ekstrakeji nalezy wykonywaé dwustopniowo. Pierwszy etap to przesiew probki
nasicie 0,075 mm na mokro, pozostala cze$¢ mieszanki po powtdmym wysuszeniu przesiewac na sucho.

6.3.4. Badanie wiaSciwosci asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreslic penetracje i temperature migknienia.

W czasie roztadunku cysterny Wykonawca jest zobowiazany pobraé probkg lepiszcza w ilosci 2 kg do szczelnego metalowego pojemnika
i przekaza¢ Nadzorowi.

W przypadku wystapienia watpliwosci odnosnie jakosci tej dostawy wyniki badania probki Nadzoru sa miarodajne i przesadzaja o
dalszym toku postgpowania przewidzianego w PZJ.

6.3.5. Badanie wiaSciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okre$li¢ uziarnienie i wilgotnosc.

6.3.6. Badanie wiaSciwosci kruszywa
W trakcie dostaw i wykonywania rob6t nalezy okreslac :

- uziamienie, czastki mniejsze niz 0,075 mm - 00 500ton
- wskaznik piaskowy dla : - kruszywa drobnego famanego -co 500 ton
- piasku -c0 200ton

Opracowal: mgr inz Mariusz SZARAN - SZARANBUD MARIUSZ SZARAN



SSTWIORB - DROGI — ETAP | - Gmina Rymanow — kwiecien-2018 r.

- ksztalt ziaren dla grysow -co500ton
- zawarto$¢ ziarn przekruszonych w grysach produkowanych

z kruszywa naturalnego izwiréw kruszonych -c0 500ton
- Scieralno$¢ w bebnie kulowym -€01000ton

6.3.7. Pomiar temperatury skiadnikdw mieszanki mineralno-asfatowej
Pomiar temperatury skfadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym odczytaniu temperatury na skali odpowiedniego
termometru zamontowanego na otaczarce. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.8. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-bitumicznej
Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfattowej polega kilkakrotnym zanurzeniu termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Nalezy badac temperature mieszanki na kazdym pojezdzie przy zatadunku i w czasie wbudowywania mieszanki.
Dokladno$¢ pomiaru [1112 [1C. Temperatura powinna by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.9. Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-bitumicznej
Sprawdzenie wygladu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu w czasie produkc;ji, zatadunku, roztadunku
i woudowania.

6.3.10. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej
Wihasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nalezy okre$la¢ na probkach zaggszczonych metoda Marshalla — jeden raz dziennie.
Wyniki powinny by¢ zgodne z recepta laboratoryjna.

6.3.11. Do oznaczenia zaggszczenia, zawarto§ci wolnych przestrzeni, nasigkliwosci i pomiardw grubosci warstw wycina si¢ probki o $rednicy 150
mm, w lokalizacji pobierania mieszanki, usytuowane w przekroju poprzecznym jak podano w punkcie 6.3.3.

W czasie uktadania nawierzchni nalezy kontrolowac :
dokladnosé skropienia podioza lepiszezem pod wzgledem jednorodnym i zuzycia na 1m?
sprawnos$¢ ukladarki pod wzgledem funkcjonowania plyty wibracyjnej, gruboscei i jednorodnosci ukladanej warstwy,
- prawidlowos¢ przebiegu procesu walowania zgodnie z wymogami p. 5.9. SST,
temperature zageszczenia mieszanki. Temperature zageszczenia mieszanki nalezy badaé w sposdb ciggly, poczawszy od chwili zatadowania do
ukladarki, po jej roziozeniu i w czasie walowania.

6.3.12. Wykonawca zobowiazany jest do badania zaggszczenia wykonanej warstwy nawierzchni. Wykonuje si¢ to poprzez wyciecie probek z
gotowej nawierzchni (najlepiej w godzinach porannych). Nalezy pobra¢ losowo min. dwie probki przy dziennej dzialce roboczej do 500 m i cztery
probki przy dzialce dluzszej.

Wskanik zageszczenia oblicza si¢ przez pordwnanie gestosci pozomej probki wycigtej z nawierzchni do gesto$ci pozomej $redniej
wzorcowej probki zagegszczonej wg metody Marshalla, wykonanej wg p. 6.3.3. SST.

Do oceny zageszczenia odcinka przyjmuje si¢ Srednig z dwoch probek.
6.4. Badania dotyczace cech geometrycznych i wlasciwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardéw wykonanych warstw nawierzchni z betonu asfaltowego podaje si¢ wp. 6.4.2. — 6.4.12.
6.4.2. Szerokos¢ warstwy
Szeroko$¢ warstwy $cieralnej z betonu asfaltowego powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa, z tolerancja [ 5 cm. Szerokos¢

warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej kraweznikiem lub opomikiem w nowej konstrukeji nawierzchni, powinna by¢ szersza z kazdej
strony co najmniej o grubo$¢ warstwy na niej polozonej, nie mniej jednak nz 5 cm.

Pomiar szerokosci warstwy wykonuje si¢ 2 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km.

6.4.3. Wymagania dotyczace réwnosci warstwy nawierzchni :

Pomiar nierdwnosci w kierunku podiuznym dokonuje sie:

- dla warstw $cieralnych — planografem w sposob ciggly,

dla warstw lezacych ponizej $cieralnej — tatg o dtugosci4 m w odstepach co 20 m lub planografem w sposob ciagly.
Pomiaru nierdwnosci w kierunku poprzecznym dokonuje si¢ tata o dlugosci 4 m w odstepach co 100 m.

Maksymalna warto$¢ nieréwnoS$ci warstw nawierzchni (w milimetrach) wynosi :
- dla warstwy Scieralnej -6 mm,
- dla warstwy wiazacej -9mm,

Pomiar rdwnosci tata wykonuje si¢ 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km.
6.4.4. Spadki poprzeczne nawierzchni :

Spadki poprzeczne warstwy na odcinkach prostych ina lukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja [ 0,5%.
Pomiar spadkow poprzecznych warstwy nawierzchni przeprowadza sie 10 razy na odcinku drogi o dlugosci 1 km.

6.4.5. Wymagania dotyczace niwelety nawierzchni :
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Rzedne wysoko$ciowe warstwy powinny by¢ zgodne z dokumentacija projektowa, z tolerancjg 111 lem.

6.4.6. Uksztaltowanie osi drogi w planie :
Os$ warstwy w planie powinna by¢ usytuowana zgodnie z dokumentacja projektowa, z tolerancja [ 5 cm.

64.7. W ania dotyczace o$cinawierzchni :

Grubos¢ warstwy nawierzchni powinna by¢ zgodna z gruboscia projektowa, z tolerancjal 111 10 %.
‘Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2.5 cm.

Czestotliwos¢ badan — 2 probki z kazdego pasa ruchu o dlugoscido 1000 mb.

6.4.8. Z1acza podluzne ipoprzeczne :

Zkcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, rdOwnolegle lub prostopadle do osi. W konstrukeji wielowarstwowej
powinny by¢ przesuniete wzgledem siebie co najmniejo 15 cm.
Zlacza powinny by¢ catkowicie zwiazane, a przylegajace warstwy powinny by¢ w jednym poziomie.

6.4.9. Krawedz, obramowanie warstwy :
Warstwa $cieralna przy opomikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawa¢ 3 —5 mm ponad ich powierzchni. Warstwy
bez opomikow powinny by¢ rdwno obcigte lub wyprofilowane oraz pokryte asfaltem.

6.4.10. Wymagania dotyczace wygladu nawierzchni :
Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien mie¢ jednakows teksture, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych tuszczacych sie i
spekanych._

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie

Zageszczenie ulozonej warstwy 1 wolna przestrzen w warstwie powinny by¢ zgodne z wymaganiami ustalonymi w recepcie laboratoryjnej.
Wskaznik zaggszczonej warstwy powinien wynosic > 98 % w kazdym punkcie warstwy.

Zaggeszezenie nawierzchni i zawarta w niej wolna przestrzen bada sie na 2 probkach z kazdego pasa o dlugoscido 1000 mb.

6.4.12. Dokumentowanie wynikéw pomiardw ibadan

Wszystkie pomiary i wyniki badan musza by¢ opracowane na odpowiednich formularzach i podpisane przez przedstawicieli Wykonawcy

i Nadzoru.

Dokumenty te stanowia integralng cze$¢ operatu kolaudacyjnego robot.

Sporzadza si¢ je w dwoch egzemplarzach — oryginat dla zamawiajacego i kopie dla Wykonawcy.

Wyniki badan beda brane pod uwagg przez Zamawiajacego do oceny jakoscirobot w przypadku ich wykonania w obecnos$ci Inspektora Nadzoru.

Dla oceny wykonanych warstw z betonu asfaltowego Wykonawca przedstawi wyniki badan probek wycietych w miejscach wskazanych
przez Inspektora Nadzoru iprzy jego udziale nie rzadziej niz w 2 miejscach na 1 km pasa ruchu oraz w miejscach o niejednorodnym wygladzie.

Badania powinny obejmowac¢ wszystkie cechy wymienione w punktach 5.2.1. a,b 15.2.2. ab.

Probka bedzie reprezentacyjna dla powierzchni warstwy wynikajacej z podziatu catego odcinka na pododcinki w zaleznosci od ilosci 1
lokalizacji pobieranych probek.

W przypadkach budzacych watpliwosci niezaleznie od badan laboratoryjnych Wykonawey bedzie prowadzona kontrola i badania
laboratoryjne przez Zamawiajacego w niezaleznym laboratorium nie zwigzanym z wykonawstwem robot. W przypadku potwierdzenia
niewiarygodno$ci wynikdéw badan Wykonawcy zostanie On obcigzony kosztami pobrania probek i wykonania badan laboratoryjnych. W przypadku
nie potwierdzenia si¢ watpliwosci koszty tych badan i pobrania probek poniesie Zamawiajacy.

Wykonawca zobowigzany jest do udzielenia Zamawiajacemu pomocy przy pobieraniu probek do badan kontrolnych.

7. OBMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-M-00.00.00. ,, Wymagania ogoéIne” pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa dla warstwy wyrdownawczej - Mg.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robot podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogoIne” pkt. 8.

8.2. Zasady odbioru robét ulegajacych zakryciu

Odbior tych robdt polega na finalnej ocenie ilosci i jako$ci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji obiektu ulegna
zakryciu.

Odbioru robdt podlegajacych zakryciu dokonuje Nadzor na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow laboratoryjnych
obejmujacych badania materialdéw, mieszanek i gotowej warstwy oraz pomiardw cech geometrycznych.

W przypadku stwierdzenia odchylen w zakresie jakosci robot, odbierajacy ustala zakres robot poprawkowych lub nakazuje usuniecie
wad liwe wykonanej warstwy.

Roboty poprawkowe lub usuniecie wadliwe wykonanej warstwy dokonuje Wykonawca na swoj koszt w terminie uzgodnionym z

przedstawicielem Inwestora.
Odbiorowi robot zanikajacych podlega :
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- oczyszczenie i skropienie podioza i warstw konstrukeyjnych nawierzchni,
- warstwa wyrownawcza (profilowa).

8.3. Zasady odbioru ostatecznego

Odbidr ostateczny polega na ostatecznej ocenie ilosci, jakosci i wartosci sprzedaznej wykonanych robot.

Odbiodr ostateczny dokonany jest po zakonczeniu calo$ci robot objetych umowsa oraz skompletowaniu calej przewidzianej w umowie
dokumentaciji.
O gotowosci wykonanych robot do odbioru ostatecznego Wykonawca zawiadamia pisemnie Nadzor.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST 1 wymaganiami Inzyniera /Inspektora Nadzor/, jezeli
wszystkie pomiary ibadania z zachowaniem tolerancji wg punktu 5 16 SST daty wyniki pozytywne.

8.3.1. Zasady postepowania w wystapienia wad iusterek w wykonanym obiekcie

W przypadku wystapienia w odbieranym obiekcie wad i usterek bedzie sig postepowac zgodnie z postanowieniami SST D-M-00.00.00.
,.Wymagania ogolne” pkt 8 oraz wg ponizszych ustalen dotyczacych pomniejszania warto$ci wykonanych robdt w stosunku do przyjetych w
dokumentach umowy.

9. PODSTAWA PEATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-M-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-74/S-96022 Drogi samochodowe i lotniskowe. Nawierzchnia z mas betonu asfaltowego.

PN-87/S-02201 Drogi samochodowe. Nawierzchnie drogowe. Podziat, nazwy, okre$lenia.

PN-61/S-96504 Drogi samochodowe. Wypehiacz kamienny do mas bitumicznych.

PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych.

PN-87/B-01100 Kruszywo mineralne. Kruszywo skalne, podzial, nazwy, okreslenia.

PN-65/C-96170 Przetwory naftowe. Asfalty drogowe.

PN-78/B-06714 Kruszywo mineralne. Badania.

BN-70?8931-09 Drogi samochodowe i lotniskowe. Oznaczenia stabilnosci i odksztalcenia mas mineralno-bitumicznych.
PN-67/S-04001 Drogi samochodowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i nawierzchni bitumicznych.
BN-65/8931-04 Pomiar rtowno$ci nawierzchni planografem.

Zestaw norm zwigzanych z normami podstawowymi dotyczacymi badan laboratoryjnych.

10.2. Inne dokumenty

Zeszyt nr 29. Informacje. Instrukcje. ,,Wytyczne zaggszczania walcami wibracyjnymi K-12 gruntéw, kruszyw i mieszanek mineralno-bitumicznych.
IBDIM 19901 ”. - zpdzn. zm.

Zeszyt 48. Instrukcje. Informacje. Zasady projektowania betonu asfaltowego o zwickszonej odpomosci na odksztakcenia trwale. IBDIM 1995 1. - z
poz. Zm.

Instrukcja likwidacji kolein i napraw skoleinowanych nawierzchni bitumicznych. GDDP 1996r. - z pdzn. zm.

Zeszyt 47. Informacje. Instrukcje. Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsje asfaltowe EmA — 94. IBDIM 1994r. - z p6zn. zm.

Katalog typowych Konstrukeji Nawierzchni podatnych ipdkztywnych GDDP z 1997r. - zpdzn. zm.
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