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1. Wstep
1.1. Przedmiot SST.

ROZEBRANIE MOSTU Z DZWIGAROW Z BELEK
WALCOWANYCH I POMOSCIE DREWNIANYM

ROZEBRANIE PORECZY MOSTU DREWNIANEGO
O WYSYKOSCI H=1.1 M

ROZEBRANIE CHODNIKA I OPASKI
BEZPIECZENSTWA MOSTU DREWNIANEGO

ROZEBRANIE JEZDNI MOSTU DREWNIANEGO

ROZEBRANIE POPRZECZNIC | BELEK
PODLUZNYCH MOSTU DREWNIANEGO

ROZEBRANIE KONSTRUKCJI STALOWEJ
ISTNIEJACEGO MOSTU

Przedmiotem niniejszej Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z rozbiorka istniejacego mostu drewnianego na dzwigarach stalowych 1550, ktore
zostang wykonane w ramach projektu pn.:

~PRZEBUDOWA DROGI GMINNEJ NR 115074R OD KM 0+456,00 DO KM
1+399,83 ORAZ DROGI GMINNEJ NR 130518R W KM 0+009,00 DO KM 0+090,34
WRAZ Z REMONTEM MOSTU NA RZ. TABOR W M. POSADA GORNA.”

1.2. Zakres stosowania

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia niniejszej Specyfikacji majg zastosowanie przy rozbioérce mostu istniejacego i obejmuja:
—  rozbiorke pomostu drewnianego
— rozbiorke drewnianych elementéw poreczy
— rozbiérke konstrukcji stalowej przesta z dzwigarow stalowych
— transport konstrukeji stalowej przesta na odleglos¢ do 15km

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia uzyte w niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami oraz
z okresleniami podanymi w SST D-M 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” punkt 1.4.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D-M.00.00.00,,Wymagania ogo6lne” pkt.1.5
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania zgodnie z P.W., SST, Normami i poleceniami

Inzyniera.

2. Materialy

2.1. Rozbiorka ustroju nosnego

Drewno— deski, bale, krawedziaki,
Stal- gwozdzie budowlane, dzwigary



3. Sprzet
3.1. Rozbiorka ustroju nosnego

Zurawie samochodowe o udzwigu 60+150kN
Wociagarka o napedzie elektrycznym i uciggu 20kN
Wielokrazek linowy ze zbloczkami
Podnosniki hydrauliczne do 200kN
Dzwignik korbowo-z¢batkowy SOKN
Sprzet montazowy:

— etatowe narzedzia

— zawiesia linowe, petle (asfaltowe)

— linki asekuracyjne

— drazki montazowe proste i zakrzywione

—  lomy i lomiki

— miloty od 3 do 5kg

Wykonawca na zadanie Inzyniera jest zobowigzany do probnego uzycia sprze¢tu w celu sprawdzenia jego
przydatnosci.

4. Transport

Transport materialtdow uzyskanych z rozbiorki wiaduktu moze by¢ wykonany $rodkami transportu
kotowego przeznaczonymi do przewozu materialdw budowlanych.

Transport konstrukcji stalowej przgsta polega na zgrupowaniu sprzetu i zaladowaniu go na $rodki
transportowe wykorzystujgce ich maksymalng tadownos¢. Sposob podziatu elementdéw na poszczegdlne srodKi
transportu nalezy opracowa¢ indywidualnie kazdorazowo dostosowujac podziat elementéw do zatadunku wedtug
posiadanych srodkoéw transportowych i logicznego podziatu elementdw zapewniajacych ich catkowitg statecznos$é.

Rury stalowe podpdr, grodzice stalowe, elementy st¢zen oraz elementy kotew przewozi¢ samochodami
skrzyniowymi, naczepami i przyczepami podwoziowymi.

Plyty drogowe nalezy transportowaé w sposob nie powodujacy ich uszkodzenia.

Zatadunek i rozladunek rur, grodzic, plyt drogowych wytacznie dzwigiem. Srodki transportowe uzywane przez
Wykonawce powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera.

Odleglos$¢ transportu do 15km

5. Wykonanie robot
5.1. Rozbiorka ustroju no$nego

Elementy drewnianego pomostu tj. porg¢cze, chodniki, gorny i dolny poktad jezdni rozbiera¢ rgcznie w
kolejnosci odwrotnej do stosowanych podczas budowy.
Rozbiérka drewnianych poprzecznic wykonywac rownoczesnie z rozbiorka jezdni w sposéb umozliwiajacy odwoz
materialdw poza granicg robot i zachowanie warunkéw BHP.

Dzwigary stalowe przeset demontowaé parami przy uzyciu dzwigu samochodowego. Zdjete dzwigary z
podpor fadowaé bezposrednio na $rodki transportowe.
Szczegélowe czynno$ci montazystow i zespoldw roboczych z wykorzystaniem urzadzen dzwigowych
Wykonawca robot przedstawi Inzynierowi do akceptacji wraz z Programem Zapewnienia Jakosci (PZJ)

6. Kontrola jakosci robét

Ocena jako$ci robot rozbidrkowych polega na sprawdzeniu i zgodnosci z Dokumentacja projektowa,
wymaganiami podanymi w punkcie 5. niniejszej SST, projektem organizacji i przestrzeganiem technologii robot,
oraz sprawdzeniu stanu powierzchni elementéw nie podlegajacych rozbiérce w trakcie robot rozbiorkowych i po
ich zakonczeniu.

7. Obmiar robot
Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru robot podano w SST M-D 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.7.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét:

Ogo6lne zasady obmiaru robot podano w SST M-D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”



7.2. Jednostka obmiaru

Jednostka obmiaru jest ilo$¢ robot okreslona na podstawie Dokumentacji projektowej z uwzglednieniem
zmian zaaprobowanych przez Inzyniera i sprawdzonych w naturze.
Jednostka obmiaru s3:
m3 — rozbiorka pomostu drewnianego i porgczy drewnianych
t —rozbiorka konstrukcji stalowej przeset

8. Odbior robot

Ogodlne wymagania dotyczace odbioru robot podano w SST M-D 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt.8.
Odbioru dokonuje Inzynier
Jezeli wszystkie badania daly wynik dodatni, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne ze SST. W przeciwnym
wypadku Wykonawca obowigzany jest doprowadzi¢ roboty do zgodno$ci z norma, SST i przedstawi¢ je do
ponownego odbioru.

9. Platnos$¢

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w SST M-D 00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt.9.
Platno$¢ obejmuje ilosci robot wymienione w SST pkt. 1.3. wraz z oceng jakosci wykonywanych robot oraz
ewentualnych zmian wprowadzonych w czasie budowy, a udokumentowanych zapisami w Dzienniku Budowy.

Cena jednostki obejmuje zapewnienie niezbednych czynnikdéw produkcji oraz sprawdzeniu $srodkow
transportowych i urzadzen, przetransportowanie materialtdbw na plac budowy i wywdz na miejsce sktadowania,
oczyszczenie placow sktadowych uporzadkowanie terenu.

10. Przepisy zwigzane
10.1. Normy.
PN-89/S-10050 Obiekty mostowe. Konstrukcje stalowe. Wymagania i badania



