D-01.02.04. ROBOTY ROZBIORKOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej (ST)

Przedmiotem niniejszej ST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét dla
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1.2. Zakres stosowania ST

ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3.  Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji stanowig wymagania dotyczace robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog,
wykonywanych w ramach robdt przygotowawczych.

Ilo$¢ poszczegdlnych elementéw robot rozbidrkowych wg dokumentacji projektowej — czes$¢ przedmiarowa

1.4.  Okreslenie podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujagcymi odpowiednimi polskimi normami i z definicjami podanymi
w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 1.4.

15. Ogdlne wymagania dotyczace robét

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 3.

3.2.  Sprzet do robét rozbiorkowych

Do wykonania robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog nalezy stosowac :

tadowarki,

samochody ci¢zarowe,
mloty pneumatyczne,
frezarki do nawierzchni
zurawie samochodowe

i inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Z uwagi na charakter i rozmiary elementow przewidywanych do rozbiorki zaleca si¢ wykonywanie tych robot r¢cznie przy
pomocy drobnego pomocniczego sprzg¢tu mechanicznego. Destrukt bitumiczny z rozbiorki nalezy wykorzysta¢ przy
odbudowie dojazdow.



4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogodlne
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 4.

4.2.  Wymagania dla transportu

Material z rozbiorki nalezy przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu na miejsce wskazane przez Inzyniera. Wybor srodka
transportu zalezy od warunkow lokalnych i rodzaju materiatu rozbiorkowego.

Materiaty z rozbiorki nalezy rozmieszcza¢ rownomiernie na $rodkach transportowych i zabezpieczaé przed mozliwoscia
rozsypywania si¢ w czasie transportu..

Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy powinny spetnia¢ wymagania dotyczace przepisoéw ruchu drogowego w
odniesieniu do dopuszczalnych obciagzen na osie, wymiardéw tadunku i innych parametréw technicznych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1.  Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe obejmuja rozebranie wszystkich elementéw drog, w stosunku do ktorych zostato to przewidziane w
Dokumentacji Projektowej lub wskazane przez Inzyniera.

Warstwy nawierzchni nalezy usuwa¢ mechanicznie w sposob okreslony w Dokumentacji Projektowej lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoSciag Wykonawcy powinien on przewiez¢ je na miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Bezuzyteczne materialy z rozbiorki powinny by¢ wywiezione w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Ewentualne doly powstate po rozbidrce elementéw drég znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z Dokumentacjg
Projektowa beda wykonywane wykopy drogowe powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy
zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Wszystkie pozostate doty nalezy wypeié, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zage$ci¢ zgodnie z wymaganiami okre$lonymi w ST D-02.00.00. "Roboty
ziemne".

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 6.

6.2. Kontrola jako$ci wykonania robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robot polega na sprawdzeniu kompletno$ci wykonanych robot rozbiorkowych i wizualnej ocenie ich
wykonania oraz stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtdérnego wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypeltniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ wymagania
okres$lone w ST D-02.00.00. "Roboty ziemne".

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 7.



7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robdt zwigzanych z rozbiorka elementdow mostu i dojazdéw jest :
o dla konstrukcji drewnianej pomostu (poprzecznice, pomost drewniany, chodniki, porgcze, opierzenie— jeden
metr sze$cienny [m3] ;
dla konstrukcji no$nej przeset stalowych — jedna tona [T];
dla konstrukcji podpér tymczasowych z ptyt zelbetowych- jeden metr kwadratowy [m?],
dla konstrukcji betonowych podpér- jeden metr sze$cienny [m?],
dla nawierzchni oraz podbudowy jezdni - jeden metr kwadratowy [m?],

i obejmuje wywiezienie materiatu rozbiorkowego .

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Roboty rozbidrkowe podlegaja odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstaw platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstaw ptatnosci podano w ST D-M-00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 9.

Platno$¢ nalezy przyjmowac na podstawie jednostek obmiarowych wg pkt 7. zgodnie z obmiarem, po odbiorze robot .

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra szeéciennego [m®] rozebrania konstrukcji drewnianej obejmuje :

e rozebranie chodnika oraz poreczy z oczyszczeniem, posegregowaniem i przemieszczeniem materiatlow na plac
przyobiektowy;
e rozebranie jezdni z oczyszczeniem, posegregowaniem i odniesieniem materialu na wyznaczone miejsce;
e demontaz belek poprzecznych z posegregowaniem materiatow i przemieszczeniem na plac przyobiektowy
e demontaz opierzenia z bali drewnianych z posegregowaniem materialow i przemieszczeniem na plac
przyobiektowy.
Cena 1 tony [T] rozebrania konstrukcji stalowej obejmuje :

oznakowanie elementéw konstrukcji, olinowanie i zaczepienie na hak zurawia.
usunigcie $rub montazowych i trzpieni.

wysunigcie elementu konstrukc;ji.

podniesienie z przemieszczeniem na plac sktadowy lub wozek montazowy.

pocigcie konstrukeji na elementy do powtoérnego wbudowania zgodnie z dokumentacja
pociecie elementow na ztom wsadowy.

Cena 1 metra kwadratowego [m?] rozebrania podpdr tymczasowych z plyt zelbetowych obejmuje :

e rozebranie tawy podporowej z ptyt zelbetowych 3,0%1,0*%0,15 m z oczyszczeniem i przemieszczeniem na
sktadowisko przyobiektowe;

e wyrdwnanie terenu po rozbioérce tawy

e zmagazynowanie materiatow z rozbiorki i odwiezienie na wskazane miejsce,

Cena 1 metra sze$ciennego [m®] rozebrania konstrukcji betonowej (zelbetowej) obejmuje :

e doniesienie, ustawienie, rozebranie i odniesienie rusztowan przeno$nych.

rozebranie elementéw konstrukcji zelbetowych o wzmocnionym zbrojeniu przy uzyciu klindw, mlotow i
dragow stalowych.

przecigcie reczne zbrojenia.

usunigcie gruzu i zbrojenia na zewnatrz budynku przez uprzednio ustawione rynny.

ulozenie i posegregowanie zbrojenia.

rozbicie oddzielnych bryt betonowych i zelbetowych przy uzyciu klindw i mtotow z odrzuceniem gruzu i
zbrojenia.



Cena 1 metra kwadratowego [m?] rozebrania nawierzchni i podbudowy obejmuije :

e reczne lub mechanicznie wytamanie nawierzchni.

e odrzucenie gruzu (materiatu) na pobocze z utozeniem w stosy.

e zmagazynowanie materialow z rozbiorki i odwiezienie na wskazane miejsce,
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