M-11.04.01.00 Scianka szczelna z grodzic stalowych

M-11.04.01.10 Wykonanie $cianki szczelnej z grodzic stalowych
na ladzie
1.  WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych (STWiORB)

Przedmiotem niniejszej STWIORB sa wymagania dotyczace prac zwigzanych z wbijaniem oraz
wycigganiem stalowych $cianek szczelnych z terenu lub rusztowan jako konstrukcji oporowej i zabezpieczajacej w
zwigzku z realizacjg zadania pn.:

REMONT KEADKI PIESZO - JEZDNEJ PRZEZ RZ. TABOR W KM 17+251 JEJ BIEGU NR
DZIALKI EWID. 1507/3 POMIEDZY UL. JASNA I UL. GOSPODARSKA W M. RYMANOW NR
DZIALEK EWID. 1577, 1506, 1515/1, 1515/2”

1.2. Zakres stosowania specyfikacji

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
rob6t wymienionych w pkt. 1.1,
1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wbiciem $Scianek
szczelnych z grodzic stalowych i obejmuja:

— roboty pomiarowe,

— zakup i transport grodzic na budowe,

— wykonanie niezb¢dnych drég dojazdowych z rozbiodrka,
— whbicie,

— wykonanie niezbgdnych zabezpieczen z rozbiorka.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w STWIORB D-M.00.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 1.

1.5. Wymagania ogélne dotyczace robét

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa oraz STWIORB D-M 00.00.00.00 “Wymagania ogolne” pkt. 5

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialéw

Ogo6lne wymagania dotyczace materialow podano w STWIORB D-M-00.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”,
pkt. 2. Stosowane materiatly powinny mie¢ deklaracje zgodnosci z PN, AT i atest producenta zgodnie z pkt. 6.7.
STWIORB D-M-00.00.00.00

2.2. Materialy do wykonania $cianki

Materiat stanowig profile walcowane ze stali 0 granicy plastycznos$ci Remin=355 MPa i min wskazniku na
zginanie 2000cm?/mb, Dtugo$¢ grodzic L=6m.



3. SPRZET

3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M.00.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 3.

3.2 Wymagania dotyczace sprzetu

Podstawowym sprzgtem do wykonania robot jest wibromlot oraz dzwig 0 udzwigu 10 T. Mlot taczy si¢
z wbijanymi elementami stykami kotnierzowymi na §ruby, uchwytami zaciskanymi uktadami sprezyn lub uktadami
klinujacymi oraz najbardziej dogodne - uchwytami hydraulicznymi sterowanymi na odleglo$¢. Zaleca si¢ uzycie
mlota nierezonansowego.

Wibratory i wibromtoty ulegaja uszkodzeniom przy zbyt dtugim czasie dziatania. Jednorazowo praca mtota
nie powinna trwa¢ dtuzej niz 10 minut.

W przypadku natrafienia na grunty spoiste nalezy uzy¢ mtotow mechanicznych lub wolnospadowych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00.00 “Wymagania ogdlne”
pkt. 4.
4.2, Wymagania szczegolowe

Do przewozu grodzic nalezy zastosowa¢ samochdd cigzarowy do przewozu dhuzyc lub ciagnik z przyczepa
dtuzycowa.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robot podano w STWIORB D-M.00.00.00.00 “Wymagania ogdlne” pkt. 5.

5.2. Usytuowanie $cianek szczelnych

Miejsca wbicia $cianek szczelnych z grodzic powinny by¢ wyznaczone przez Wykonawce wg rys. 6.

5.3. Wykonanie i wbicie $cianek szczelnych

Rozpoczecie wbijania §cianki szczelnej zaczyna si¢ od skrajnej grodzicy. Aby zachowaé wtasciwy kierunek
wbijania nalezy poczatkowo zmniejszy¢ czestotliwos¢ uderzen wibromtota. Przy rozpoczynaniu wbijania przy
maksymalnej czgstotliwosci uderzen wibromtota grodzica ma tendencje do zsuwania si¢ z wymaganego kierunku.
Jezeli to wystapi, trzeba grodzice wyciagna¢ i wbi¢ ponownie. Gdy grodzica uzyska juz prowadzenie W gruncie
sprawdza si¢ wspoOtosiowos¢ grodzicy imlota oraz zachowanie zaprojektowanego kierunku wbijania. Po
ewentualnym wprowadzeniu poprawki potozenia mozna przystapi¢ do wtasciwego wbijania.

Po wstepnym zaglebieniu grodzicg nalezy wbija¢ z pelng energia wibromlota i przestrzegaé trzeba
zachowania jej statosci. W celu ochrony glowicy grodzicy wymaga si¢ umieszczenia na nich kotpakéw. Glownym
zadaniem kotpakow jest rozlozenie na caty przekrdj poprzeczny glowicy obcigzen przekazywanych przez miot,
zmniejszenie naprezen stykowych i zabezpieczenie przed miejscowymi wyboczeniami gtowicy. W przypadku
uszkodzenia gtowicy grodzicy nalezy przerwac wbijanie, a uszkodzony odcinek odcia¢. W przeciwnym przypadku
rosng straty energii wibromtota, skuteczno$¢ whijania maleje, a uszkodzenie moze si¢ rozprzestrzeni¢ dalej. Przy
powtarzaniu si¢ uszkodzen lub w przypadku, gdy nie mozna osiagna¢ projektowanej rzgdnej wbicia Scianek nalezy
zmieni¢ technik¢ wbijania lub zmniejszy¢ glebokos¢ wbijania po zatwierdzeniu przez Inzyniera. Przed
przystapieniem do wbijania zamki grodzic nalezy zabezpieczy¢ pianka poliuretanowa.

Nalezy zwroci¢ szczegolng uwage na zgodne z projektem wbicie pierwszej grodzicy $cianki szczelnej oraz
doktadne potaczenie grodzic w zamkach. Do Wykonawcy naleza wszelkie dodatkowe zabezpieczenia wykopow,
nawet takie, ktore nie zostaty przewidziane w projekcie. Zaleca si¢ uzycie techniki wbijania wibromtotem nie
powodujacym rezonans.



Podczas wbijania grodzic nalezy uwaza¢ na ewentualne urzadzenia podziemne, w przypadku ich

uszkodzenia naprawa zostanie wykonana na koszt Wykonawcy.

6.

6.1.

6.2.

7.1.

7.2.

KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogoélne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWIORB D-M-00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 6.

Szczegolowa kontrola jakosci
W czasie wbijania $cianek szczelnych i pojedynczych grodzic nalezy kontrolowacé:
— zgodnos$¢ z projektem wytyczenia miejsc whicia,
— wspolosiowos$¢ grodzicy i wibromlota,
— prawidlowosc¢ potaczen w zamkach,
— stan zabezpieczenia zamkow,

— wped grodzicy; pomiary nalezy rozpoczaé po stwierdzeniu wyraznego zmniejszenia si¢ zaglebienia
grodzicy. Mierzy si¢ wped uzyskany w ciggu minuty dziatania wibromtota z peing energia tzn. przy
najwickszej wysokosci skokow i najwigkszej czestotliwosei uderzen,

— potozenie w planie.
Tolerancje wbijania grodzic sg nast¢pujace:
— przesunigcie W planie nie powinno by¢ wigksze niz 5 cm.
— odchylenie od kierunku wbijania grodzic pionowych nie powinno by¢ wigksze niz 1,5%.
— roznice poziomow gory wbitych grodzic nie powinny przekracza¢ 5 cm; przy wickszych réznicach

grodzice nalezy obcinac.

OBMIAR ROBOT

Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWIORB D-M-00.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

Jednostka obmiarowi

Jednostkg obmiarows jest 1 m? (metr kwadratowy) wbitej $cianki szczelnej na glebokoéé okreslong

w projekcie. Nie wlicza si¢ odcietych kawatkow grodzic.

8.

8.1.

w planie.

9.

9.1.

ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWIORB D-M-00.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 8.

Przy odbiorze nalezy zwrdci¢ uwage na rz¢dne wbicia Scianek szczelnych i grodzic oraz ich rozmieszczenie

PODSTAWY PLATNOSCI

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D-M-00.00.00.00 "Wymagania

ogolne" pkt. 9.

9.2.

Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostki obmiarowej za 1 m2 uwzglednia:



koszt grodzic wraz z transportem na budowe,

prace pomiarowe i zabezpieczajace,

whicie grodzic,

wykonanie niezb¢dnych drég dojazdowych i zabezpieczen,
koszt zapewnienia niezbgdnych czynnikéw produkc;ji,

wszystkie inne czynno$ci nieujete a konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

Po zakonczeniu czasu trwania objazdu cena rozbiorki za 1 m? (metr kwadratowy) wyciagnietej grodzicy
stalowej obejmuje rozbiorke grodzic oraz wywoz W t (tonach) materiatlow z rozbiorki.

Wykonawca W cenie pozycji powinien uwzgledni¢ odzysk materiatow pozyskanych po rozbiorce objazdu
wskutek czego zmniejszona bedzie warto$¢ wykonania robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.



